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Quick installation guide —
ACS850-04

About this guide

This guide contains the very basic information
about the mechanical and electrical installation
of the ACS850-04 drive module (55 to 200 kW).
For complete documentation see ACS850-04
Drive Modules (55...200 kW, 60...200 hp)
Hardware Manual (code: 3AUA0000045487
[English]).

Safety instructions

WARNING! All electrical installation
and maintenance work on the drive
must be carried out by qualified
electricians only.

Never work on the drive, the braking chopper
circuit, the motor cable or the motor when input
power is applied to the drive. Always ensure by
measuring that no voltage is actually present.

A rotating permanent magnet motor can
generate a dangerous voltage. Lock the motor
shaft mechanically before connecting a
permanent magnet motor to the drive, and
before doing any work on a drive system
connected to a permanent magnet motor.

Mechanical installation

WARNING! If the drive is to be

connected to an IT power system

(i.e. ungrounded, or high-resistance-

grounded [over 30 ohms] power

system), the internal EMC filtering of
the drive must be disconnected. This should be
done before the drive is mechanically installed.
Refer to the Hardware Manual for detailed
instructions.

Fasten the drive module onto the wall with four
SCrews.

Installing the power cables

Connection diagram

ACS850-04

INPUT OUTPUT
™ Tubc+ ubcH
PE [U1]vi[w1 @I_R- Rt u2 [v2 w2 @

1 Tz) o\<|—b (:::JT

Pere@e)]| | Fl —b (;:\:
O
E - ] o1 V1w
|

OO-E-"/C
G-E-"/C‘

Optional 3~ 'E 3
po 3] \) braking resistor Motor
(360°
Lt L2 3 grounding
required)

Notes:

— Do not use a non-shielded or asymmetrically-
constructed motor cable. It is recommended to
use a shielded cable also as an supply (input)
cable.

— If shielded supply (input) cable is used, and
the conductivity of the shield is less than 50%
of the conductivity of a phase conductor, use a
cable with a ground conductor (1) or a separate
PE cable (2).

— For motor cabling, use a separate ground
cable (3) if the conductivity of the cable shield
is less than 50% of the conductivity of a phase
conductor and the cable has no symmetrical
ground conductors.

If there is a symmetrically-constructed ground
conductor in the motor cable in addition to the
conductive shield, connect it to the ground
connectors at both the drive and motor ends.
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Connection procedure

Cabling examples are presented below.
Tightening torques are presented on page 5
and at appropriate points in the text.

* Remove the plastic shroud covering the main
terminals. Lift up with a screw driver from the
corner.

» Connect the twisted shields of the power
cables and separate grounding conductors to
the grounding terminals of the drive module.

» Connect the phase conductors of the supply
cable to the U1, V1 and W1 terminals, and
the phase conductors of the motor cable to
the U2, V2 and W2 terminals. The
recommended stripping length is 16 mm
(0.63”) for frame size EO and 28 mm (1.17)
for frame size E.

» Secure the cables mechanically outside the
drive module.

+ Cut holes for the installed cables into the
clear plastic shroud to accommodate the
power cables. Press the shroud onto the
terminals.

» Connect the other ends of the power cables.
To ensure safety, pay special attention to
connection of the grounding conductors.

Cabling examples

Frame size EQ: Screw terminal installation

a1\ -

TIEIGEICIEIEIBIGEIEIBIET

I uDC+ I
PE U1 V1 W1 R- R+UDC-U2 V2 W2 PE

@PE ok R- UDC-| CER{ G

Frame size E: Cable lug installation (16 to 70 mm?
[AWG6 to AWG2/0] cables)

30...44 N'm
(22...32 Ibf-ft)

Insulate the ends of the
cable lugs with tape or
shrink tube

UDC+
R+ UDC-

uz2 vz

N2 llwnlmmwmii—m |

Input power cable Motor cable

8 N-m (5.9 Ibf-ft)

Motor cable

Input power cable

Quick installation guide — ACS850-04



Frame size E: Screw terminal installation (95 to
240 mm? [AWG3/0 to 500MCM] cables)

UDC+

U1 R- R+ UDC- U2 V2 W2

";
Bl

a. Connect the cable to the terminal. Tighten the
Allen screw to 20...40 N-m (15...30 Ibf-ft).

b. Connect the terminal to the drive. Tighten to
30...44 N'-m (22...32 Ibf-ft).

2 WARNING! If the wire size is less than

 — e H

95 mm? (3/0 AWG), a crimp lug must
be used. A cable of wire size less than
95 mm? (3/0 AWG) connected to this
terminal will loosen and may damage
the drive.

8 N-m (5.9 Ibf-ft)

Wire sizes accepted by power
terminals

Drive type ACS850-04... Wire size
2
Input power cable Motor cable -103A-5, -144A-5 6... 70 mm
-166A-5...-290A-5 95 ... 240 mm?

Tightening torques

Drive type Power terminals PE
ACS850-04... N-m (Ibf-ft) N-m (Ibf-ft)
-103A-5, -144A-5 15 (11) 15 (11)
Cable lug installation
30...44 (22...32) 8(59)
-166A-5...-290A-5 2oA”:S A
...40 (15...30) 8 (5.9)

Screw terminal installation
30...44 (22...32)

Quick installation guide — ACS850-04
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Installing the control cables

Default I1/0 connection diagram

Notes:

[Default setting with ACS850 standard
control program (Factory macro).

*Total maximum current: 200 mA

The wiring shown is for demonstrative
purposes only.

For jumper settings, see text.
Wire sizes and tightening torques:

XPOW, XRO1, XRO2, XRO3, XD24:
0.5 ... 2.5 mm?2 (24...12 AWG). Torque:
0.5 N'm (5 Ibf-in)

XDI, XDIO, XAl, XAO, XD2D, XSTO:
0.5...1.5 mm? (28...14 AWG). Torque:
0.3 N'm (3 Ibf-in)

Order of terminal headers and

jumpers

XPOW
(2-pole, 2.5 mm2)

XRO1
(3-pole, 2.5 mm?)

XRO2
(3-pole, 2.5 mm?)

XRO3
(3-pole, 2.5 mm?2)

XD24
(4-pole, 2.5 mm?2)

DI/DIO grounding selection

XDI
(7-pole, 1.5 mm?)

XDIO
(2-pole, 1.5 mm?)

XAl
(7-pole, 1.5 mm2)

Al1, Al2

XAO

(4-pole, 1.5 mm2)
T

XD2D

(3-pole, 1.5 mm?)
XSTO (orange)
(4-pole, 1.5 mm?2)

il
HE

1

XPOW
External power input +24VI 1
24VDC,16A GND 2
XRO1, XRO2, XRO3
Relay otgp/ut RO1 [C};?eady] [ C'\é)o 1 &
250 VAC/30VD M 2
2A *I/__ NC 3
Relay output RO2 [Modulating] [ |No |4
250 VAC/30VDC COM 5
2A il NC |6
Relay output RO3 [Fault(-1)] — L_NO 7
250 VAC/30VDC COM 8
2A ] NC 9
XD24
+24 V DC* +24VD 1
Digital input ground DIGND | 2
+24 \V DC* +24VD | 3
Digital input/output ground DIOGND | 4
Ground selection jumper Al1
XDI
Digital input DI1 [Stop/Start] DI1 1 —
Digital input DI2 DI2 2
Digital input DI3 [Reset] DI3 3 —
Digital input DI4 Dl4 4
Digital input DI5 DI5 5
Digital input DI6 or thermistor input DI6 6
Start interlock (0 = Stop) DIIL A
XDIO
Digital input/output DIO1 [Output: Ready] DIO1 1 ®
Digital input/output DIO2 [Output: Running] DIO2 2 ®
XAl
Reference voltage (+) +VREF 1
Reference voltage (-) -VREF 2
Ground AGND 3
Analog input Al1 (Current or voltage, selectable by jumper Al1) [Speed All+ 4
reference 1] Al1- 5
. . Al2+ 6
Analog input Al2 (Current or voltage, selectable by jumper Al2) A =
Al1 current/voltage selection jumper Al1
Al2 current/voltage selection jumper Al2
XAO
Analog output AO1 [Current %] AOTY !
AO1-
Analog output AO2 [Speed %] AO2: | 3 :C)
AO2- 4
XD2D
Drive-to-drive link termination jumper T
B 1
Drive-to-drive link. A
BGND
XSTO
OouT1 1 —|
o , ooz |2 I Nk
Safe Torque Off. Both circuits must be closed for the drive to start. N1 3 ﬁg
IN2 4

Control panel connection

Memory unit connection
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Jumpers on the control unit: DI/DIO
grounding selector (located between XD24 and
XDI) — Determines whether the DIGND (ground
for digital inputs DI1...DI5) floats, or if itis
connected to DIOGND (ground for DI6, DIO1
and DIO2). If DIGND floats, the common of
digital inputs DI1...DI5 should be connected to
XD24:2. The common can be either GND or
V. as DI1...DI5 are of the NPN/PNP type.

DIGND floats DIGND tied to DIOGND
23 2§
32 3
X X

4 4

0 O]

X ]
1 1
2 2

Al1 — Determines whether Analog input Al1 is
used as a current or voltage input.

Current Voltage
7 7
Edoo A1 cofod | A1
Al2 Al2
1 1

Al2 — Determines whether Analog input Al2 is
used as a current or voltage input.

Current Voltage
7 7
A1 A1
69 oo |AI2 ooe9q|Al2
1 1

T — Drive-to-drive link termination. Must be set
to the ON position when the drive is the last unit
on the link.

Termination ON Termination OFF

Ego |7 | =1

Continue with drive start-up according to the
instructions in the appropriate Quick Start-up
Guide.

Mounting the clamp plate

The clamp plate can be fastened at the top or
the bottom of the JCU Control Unit.

¥ k\r‘!.
= S N
A PRee ot \LE N8
e, S s
= ‘," el

0.7N-m
(6.2 Ibf-in)

=SNG

Use shrink tubing or tape
to contain strands

Remove outer jacket of cable

SLOT 3 at clamp to expose cable
shield. Tighten to 1.5 N-m
@ @ (13 Ibf-in).
O O
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Technical data

UL checklist

* The ACS850-04 is an IP20 (UL open type)
drive to be used in a heated, indoor
controlled environment. The drive must be
installed in clean air according to enclosure
classification. Cooling air must be clean, free
from corrosive materials and electrically
conductive dust. See the Hardware Manual
for detailed specifications.

* The maximum ambient air temperature is
40 °C (104 °F) at rated current. The current
is derated for 40 to 55 °C (104 to 131 °F).

« The drive is suitable for use in a circuit
capable of delivering not more than 100,000
rms symmetrical amperes, 500 V maximum.

* The cables located within the motor circuit
must be rated for at least 75 °C (167 °F) in
UL-compliant installations.

» The input cable must be protected with fuses
or circuit breakers. Suitable IEC (class gG)
and UL (class T) fuses are listed in the
Technical data section of the Hardware
Manual. For suitable circuit breakers, contact
your local ABB representative.

* For installation in the United States, branch
circuit protection must be provided in
accordance with the National Electrical Code
(NEC) and any applicable local codes. To
fulfill this requirement, use the UL classified
fuses.

* For installation in Canada, branch circuit
protection must be provided in accordance
with Canadian Electrical Code and any
applicable provincial codes. To fulfill this
requirement, use the UL classified fuses.

* The drive provides overload protection in
accordance with the National Electrical Code
(NEC). See the appropriate Firmware
Manual for overload protection settings.

Quick installation guide — ACS850-04



Hurtig
installationsvejledning —
ACS850-04

Om denne vejledning

Denne vejledning indeholder grundlzeggende
oplysninger om mekanisk og elektrisk
installation af ACS850-04-drevmodulet (55 til
200 kW). Du finder den komplette
dokumentation i ACS850-04 Drive Modules
(55...200 kW, 60...200 hp) Hardware Manual
(kode: 3AUA0000045487 [pa engelsk]).

Sikkerhedsinstruktioner

ADVARSEL! Al elektrisk installation
og alt vedligeholdelsesarbejde pa
drevet skal udfegres af en autoriseret
installatar.

Arbejd aldrig pa drevet, bremsechopper-
kredsen, motorkablet eller motoren, nar
netspaendingen er tilsluttet drevet. Sgrg altid for
at sikre dette ved at male, at der ikke er nogen
spaending til stede.

En roterende permamagnetmotor kan generere
en farlig spaending. Las motorakslen mekanisk,
far du tilslutter en permamagnetmotor til drevet,
og fer du udfgrer arbejde pa et drevsystem, der
er tilsluttet en permamagnetmotor.

Mekanisk installation

ADVARSEL! Hvis drevet skal

tilsluttes til et IT-net (dvs. ikke jordet

net eller et jordet net med hgj

modstand [over 30 ohms]), skal det

interne EMC-filter frakobles. Dette
bar gares, far drevet installeres mekanisk.
Detaljerede instruktioner findes i
hardwaremanualen.

Fastggr drevmodulet til vaeggen med fire
skruer.

Tilslutning af effektkabler

Tilslutningsdiagram

ACS850-04

INPUT OUTPUT
™ Tupc+ ubcH
PE [U1]vi[w1 @I_R- Rt U2 [v2 Jw2 @

1 Tz) o\<|_|) (:_:JT

(PE) PfE ee| | Fl —b (;:\:
O el
E E T] o1 V1w
|

OO-E-"/C

Bremse- 3~ 'E 3
\) modstand Motor
(ekstraudstyr)
L3 (360° jording
pakraevet)

[E=

l—_/

L1 2

Noter:

— Anvend ikke et ikke-skaermet eller
asymmetrisk motorkabel. Det anbefales ogsa
at anvende et skaermet kabel som netkabel
(indgangs-).

— Hvis der bruges et skaermet netkabel
(indgangs-), og skeermens ledeevne er mindre
end 50 % af en faseleders ledeevne, skal der
bruges et kabel med en jordleder (1) eller en
separat PE-leder (2).

— Brug en separat PE-leder (3) til motorkabling,
hvis kabelskaermens ledeevne er mindre end
50 % af en faseleders ledeevne, og kablet ikke
har nogen symmetriske jordledere.

Hvis der udover skaermleder er en symmetrisk
jordleder i motorkablet, tilsluttes jordlederen
jordterminalen bade i drev- og motorenden.

Hurtig installationsvejledning — ACS850-04
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Tilslutningsprocedure

Der er vist eksempler pa tilslutning nedenfor.
Tilspeendingsmomenter er vist pa side 77 og pa
relevante steder i teksten.

* Fjern plastikafdeekningen fra
hovedterminalen. Lgft op fra hjgrnet med en
skruetraekker.

» Forbind effektkablernes snoede skaerme og
separate jordledere til dremodulets
jordterminaler.

» Forbind forsyningskablets faseledere med
terminalerne U1, V1 og W1 samt
motorkablets faseledere med terminalerne
U2, V2 og W2. Den anbefalede afisolerede
leengde er 16 mm (0,63”) for modulstarrelse
EO og 28 mm (1,1”) for modulstarrelse E.

» Fastger kablerne mekanisk udvendigt pa
drevmodulet.

» Skeer huller til de installerede kabler i den
klare plastikafdaekning, der passer til
effektkablerne. Pres afskaermningen pa
terminalerne.

» Forbind de andre ender af effektkablerne.
Veer af sikkerhedsmaessige arsager saerlig
opmeerksom pa tilslutning af jordledere.

Eksempler pa tilslutning

Modlulstarrelse EO: Installation af

Modulstgrrelse E: Kabelskoinstallation (16 til
70 mm? [AWGS til AWG2/0] kabler)

30...44 N'm
(22...32 Ibf-fod)

Isoler enden af kabelskoene
med isoleringstape eller
krympeflex

UDC+
R+ UDC-

uz2 vz

N2 llwnlmmwmii—m |

skrueterminal
Mz uDcC+ M
PE U1 V1 W1 R- R+UDC-U2 V2 W2 PE
- -y T
TREIERREREE R
<) | @PE & R- a UDC-| S + ({4~
Indgangseffektkabel Motorkabel

8 N-m (5,9 Ibf-fod)

Motorkabel

Indgangseffektkabel

Hurtig installationsvejledning — ACS850-04
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Modulstarrelse E: Installation af skrueterminal (95
til 240 mm? [AWG3/0 til 500MCM] kabler)

UDC+
- R+ UDC- U2 V2 W2

H
I k

a. Slut kablet til terminalen. Tilspeend
sekskantskruen til 20...40 N-m
(15...30 Ibf-fod).

b. Slut terminalen til drevet. Tilspeend til
30...44 N'm (22...32 Ibf-fod).

c ADVARSEL! Hvis ledertveersnittet

mindre end 95 mm? (3/0 AWG), skal
der anvendes en trykklemme. Et kabel
med ledertveersnit mindre end 95 mm?
(3/0 AWG), som tilsluttes denne
terminal, vil lgsne sig og kan medfere
beskadigelse af drevet.

8 N-m (5,9 Ibf-fod)

Ledningsstorrelser, der accepteres
af effektterminaler

Indgangseffektkabel Motorkabel Drevtype ACS850-04... Lednmgsstarr;lse
-103A-5, -144A-5 6...70 mm
-166A-5...-290A-5 95 ... 240 mm?

Tilspaendingsmomenter

Drevtype Netterminaler PE
ACS850-04... N-m (Ibf-ft) N-m (Ibf-ft)
-103A-5, -144A-5 15 (11) 15 (11)
Kabelskoinstallation
30...44 (22...32) 8(59)
-166A-5...-290A-5 233"%3:?"”;%
...40 (15...30) 8 (5.9)

Installation af skrueterminal
30...44 (22...32)

Hurtig installationsvejledning — ACS850-04
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Installation af styrekabler

Diagram over default I/O-tilslutninger

Noter:

[Default-indstilling med ACS850-
standardstyreprogram (fabriksmakro).
*Total maks. strem: 200 mA

Den viste fortradning tjener udelukkende til
illustration.

Se oplysninger om jumperindstillinger i
teksten.

Ledningsstorrelser og
fastspandingsmomenter:

XPOW, XRO1, XRO2, XRO3, XD24:
0,5... 2,6 mm? (24...12 AWG). Torque:
0.5 N'm (5 Ibf-tommer)

0,5... 1,5 mm?2 (28...14 AWG). Torque:
0,3 N'm (3 Ibf-tommer)

Raekkefolge af terminalheadere og
-jumpere

XPOW
(2-polet, 2,5 mm2)

XRO1
(3-polet, 2,5 mm?2)

XR0O2
(3-polet, 2,5 mm?2)

XRO3
(3-polet, 2,5 mm?)

XD24
(4-polet, 2,5 mm?)

Valg af DI/DIO-jording

XDI
(7-polet, 1,5 mm32)

XDIO
(2-polet, 1,5 mm?2)

XAl
(7-polet, 1,5 mm2)

il
HE

Al1, Al2

XAO

(4-polet, 1,5 mm2)
T

XD2D

(3-polet, 1,5 mm?2)
XSTO (orange)
(4-polet, 1,5 mm?)

1

XPOW
Ekstern indgangseffekt +24VI 1
24VDC,16A GND 2
XRO1, XRO2, XRO3
Relzeudgang RO1 [Driftklar] — _NOo 1 &
250 VAC/30VDC COM 2
2A - NC 3
Releeudgang RO2 [Modulering] | _No |4
250 VAC/30VDC COM 5
2A il NC |6
Releeudgang RO3 [Fejl (-1)] — No |~
250 VAC/30VDC COM 8
2A ] NC 9
XD24
+24 VDC* +24VD | 1
Digital indgang — jord DIGND | 2
+24 VDC* +24VD | 3
Digital indgang/udgang — jord DIOGND | 4
Jumper til valg af jord Al1
XDI
Digital indgang DI1 [Stop/Start] DI1 1 —
Digital indgang DI2 DI2 2
Digital indgang 3 [Nulstil] DI3 3 -
Digital indgang D14 Dl4 4
Digital indgang DI5 DI5 5
Digital indgang DI6 eller termistorindgang DI6 6
Start interlock (0 = stop) DIIL A
XDIO
Digital indgang/udgang DIO1 [Udgang: Driftsklar] DIO1 1 ®
Digital indgang/udgang DIO2 [Udgang: Drift] DIO2 2 ®
XAl
Referencespaending (+) +VREF 1
Referencespaending (-) -VREF 2
Jord AGND 3
Analog indgang Al1 (strem eller speending, kan veelges med jumper Al1) | Al1+ 4
[Hastighedsreference 1] Al1- 5
. . . Al2+ 6
Analog indgang Al2 (strem eller spaending, kan vaelges med jumper Al2) Al 7
Al1-jumper til valg af stram/speending Al1
Al2-jumper til valg af strem/spaending Al2
XAO
Analog udgang AO1 [Stram-%)] AOTY !
AO1-
Analog udgang AO2 [Hastigheds-%] AO2: | 3 :C)
AO2- 4
XD2D
Jumper til afbrydelse af drev til drev-forbindelse T
B 1
Drev til drev-forbindelse. A
BGND
XSTO
ouT1 1 —|
Safe Torque Off. Begge kredse skal vaere lukkede, for at drevet kan out2 | 2 _|—|| E_—_ i .
starte. IN1 3 —]—=
IN2 4

Tilslutning til betjeningspanel

Tilslutning til hukommelsesenhed

Hurtig installationsvejledning — ACS850-04




Jumpere pa styreenheden: Valg af DI/DIO-
jording (placeret mellem XD24 og XDI) —
Bestemmer, om DIGND (jording til digitale
indgange DI1...DI5) flyder, eller om den er
forbundet til DIOGND (jord for DI6,DIO1 og
DIO2). Hvis DIGND flyder, skal common-
enheden for digitalindgangene DI1...DI5
forbindes til XD24:2. Common-enheden kan
veere enten GND eller V., da DI1...DI5 er at

typen NPN/PNP.
DIGND er flydende  DIGND bundet til DIOGND

23 2§
32 3
X X
4 4
o O
Bl
1 1
2 2

Al1 — Afgar, om analogindgang Al1 bruges som
en stram- eller spaendingsindgang.

Strem Speending
7 7
Edoo A ood|Al1
Al2 Al2
1 1

Al2 — Afgar, om analog indgang Al2 bruges
som en strem- eller spaendingsindgang.

Strem Spaending
7 7
A1 A1
69 oo |AI2 oo 9 |Al2
1 1

T — Afbrydelse af drev til drev-forbindelse. Skal
vaere angivet til ON-position, nar drevet er den
sidste enhed i forbindelsen.

Terminering ON Terminering OFF

Eae |7 | gt |

Fortsaet med opstart af drevet i henhold til
instruktionerne i den relevante Quick Start-up
Guide.

13

Montering af aflastningspladen

Aflastningspladen kan fastggres i toppen eller
bunden af JCU-styreenheden.

0,7 N'-m
(6,2 Ibf-in)

Hurtig installationsvejledning — ACS850-04
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Faring af styrekablerne

L3
Brug krympeflex eller

<— tape til at holde tradene

Tag den udvendige kappe af

SLOT 3 kablet ved klemmen for at
= blotlaegge kabelsksermen.
@ © Tilspeend til 1,5 N-m

(13 Ibf-tommer)

T T R R

open [}

Tekniske data

UL-checkliste

* ACS850-04 er et IP20-drev (UL aben type),
der er beregnet til brug i et opvarmet,
indendars kontrolleret miljg. Drevet skal
monteres i ren luft i overensstemmelse med
kapslingsklasse. Kgleluften skal vaere ren og
fri for korroderende materialer og elektrisk
ledende stgv. Detaljerede specifikationer
findes i hardwaremanualen.

* Den maksimale omgivelsestemperatur er
40 °C (104 °F) ved nominel strgm.
Stremmen er reduceret for 40 til 55 °C (104
til 131 °F).

» Drevet er egnet til anvendelse i netveerk,
som ikke leverer mere end 100.000 A (rms
vaerdi, 500 V maximum).

Kablerne i motorkredslgbet skal veere
dimensioneret til mindst 75 °C (167 °F) i
installationer med UL-overensstemmelse.

Netkablet skal beskyttes med sikringer eller
maksimalafbrydere. Passende IEC- (klasse
gG) og UL-sikringer (klasse T) er vist i
afsnittet om tekniske data i
hardwaremanualen. Kontakt din lokale ABB-
repraesentant for at fa oplysninger om
passende maksimalafbrydere.

Ved installation i USA skal
netkredslgbsbeskyttelse udfgres i henhold til
the National Electrical Code (NEC) samt
enhver lokalt gaeeldende kode. Brug UL-
klassificerede sikringer for at overholde dette
krav.

Ved installation i Canada skal
netkredslgbsbeskyttelse udfares i henhold til
Canadian Electrical Code samt enhver lokalt
geeldende kode. Brug UL-klassificerede
sikringer for at overholde dette krav.

Drevet har overbelastningsbeskyttelse iht.
National Electrical Code (NEC). Du kan finde
oplysninger om indstillinger for
overbelastningsbeskyttelse i den relevante
firmwaremanual.

Hurtig installationsvejledning — ACS850-04



Kurzanleitung fur die
Installation — ACS850-04

Informationen uber diese
Anleitung

Diese Anleitung enthalt grundlegende Informa-
tionen zur mechanischen und elektrischen
Installation des Frequenzumrichtermoduls
ACS850-04 (55 bis 200 kW). Die vollstandige
Dokumentation finden Sie im Hardware-
Handbuch ACS850-04 Frequenzumrichtermo-
dule (55 bis 200 kW, 60...200 hp) (Code:
3AUA0000045487 [Englisch]).

Sicherheitsvorschriften

WARNUNG! Alle elektrischen Instal-
lations- und Wartungsarbeiten am

A Frequenzumrichter dlirfen nur von
qualifiziertem Fachpersonal durch-
gefuihrt werden.

Arbeiten Sie niemals bei eingeschalteter Span-
nung an dem Frequenzumrichter, dem Brem-
schopper, dem Motorkabel oder dem Motor.
Stellen Sie immer durch eine Messung sicher,
dass keine Spannung anliegt.

Ein drehender Permanentmagnet-Motor kann
gefahrliche Spannung erzeugen. Blockieren
Sie die Motorwelle mechanisch, bevor Sie
einen Permanentmagnet-Motor an den Fre-
quenzumrichter anschliel3en und bevor Sie
Arbeiten an einem Antriebssystem vor-
nehmen, an das ein Permanentmagnet-Motor
angeschlossen ist.

Mechanische Installation

WARNUNG! Wenn der Frequenzum-
richter an ein IT-Netz angeschlossen
werden soll (d.h. ein ungeerdetes
oder hochohmig geerdetes Netz

[iber 30 Ohm]), muss der interne
EMV-Filter des Frequenzumrichters

15

getrennt werden. Dies muss erfolgt sein, bevor
der Frequenzumrichter montiert wird. Ausfihrli-
che Anweisungen finden Sie im Hardware-
Handbuch.

Das Frequenzumrichtermodul wird mit vier
Schrauben an der Wand befestigt.

Installation der Leistungskabel

Anschlussplan

ACS800-04

EINGANG - AUSGANG
uDC+|UDC]
PE [U1]Vvi[wi @LR- R+ Gz vz wz] @

1) Tz) (\(I_I) (::__J

PE)PE (PE)| |— | =K ij
¢\ EL:..D ]
E E} = U1 wA
\ 3

! Optionaler PE\%)
L

G-E-"/c

P Brems- Motor
widerstand
3 (360°-Erdung

erforderlich)

I_J

L1 2

Hinweise:

— Kein ungeschirmtes oder asymmetrisches
Motorkabel verwenden. Als Einspeisekabel
sollte ebenfalls ein geschirmtes Kabel
verwendet werden.

— Bei Verwendung von geschirmten Einspeise-
kabeln und einer Leitfahigkeit des Schirms von
unter 50 % der Leitfahigkeit der Phasenleiter
muss ein Kabel mit einem Erdungsleiter (1)
oder ein separates PE-Kabel (2) verwendet
werden.

— Bei der Motorverkabelung muss ein separa-
tes Erdungskabel (3) verwendet werden, wenn
die Leitfahigkeit des Kabelabschirms weniger
als 50 % der Leitfahigkeit eines Phasenleiters
betragt und das Kabel keine symmetrischen
Erdungsleiter hat.

Kurzanleitung ftir die Installation — ACS850-04
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Ist im Motorkabel zusatzlich zum Kabelschirm
ein symmetrisch aufgebauter Erdungsleiter vor-
handen, muss dieser an die Erdungsklemmen
des Frequenzumrichters und des Motors ange-
schlossen werden.

Vorgehensweise bei Anschluss-
arbeiten

Kabelanschlussbeispiele sind nachfolgend
dargestellt. Anzugsmomente sind auf Seite 17
und zu den jeweiligen Punkten im Text
angegeben.

» Entfernen Sie die Plastikabdeckung liber den
Hauptklemmen. Mit einem Schraubendreher
von den Ecken her anheben.

+ Verbinden Sie die verdrillten Schirme und
Erdungsleiter der Leistungskabel mit den
Erdungsklemmen des Frequenzumrichter-
moduls.

* Die Phasenleiter des Einspeisekabels an die
Klemmen U1, V1 und W1 und die Phasenlei-
ter des Motorkabels an die Klemmen U2, V2
und W2 anschlief3en. Die Kabel auf 16 mm
(0,63”) bei Baugrofie EO und auf 28 mm
(1,17) bei Baugrofie E abisolieren.

« Sichern Sie die Kabel mechanisch au3erhalb
des Frequenzumrichtermoduls.

* In die durchsichtige Kunststoffabdeckung
Durchfuhrungen fur die installierten Kabel
schneiden. Die Abdeckung wieder Uber den
Klemmen anbringenen.

» Die anderen Enden der Leistungskabel
anschliel3en. Aus Sicherheitsgriinden
erfordert der Anschluss der Erdungsleiter
besondere Sorgfalt.

Kabelanschluss-Beispiele

Baugré3e EO: Schraubklemmen-installation

ﬂ[u uDC+ L
PE U1 V1 W1 R- R+UDC-U2 V2 W2 PE
P} ST T
IR R IR R SN
OIFIE I R- a UDC-| 9+ ({1
Einspeisekabel Motorkabel

BaugrélRe E: Kabelschuh-Installation
(Kabel 16 bis 70 mm? [AWG6 bis AWG2/0])

Die Enden der Kabel-
schuhe mit Klebeband
oder Schrumpf-

schlauch isolieren

30...44 Nm
(22...32 Ibf-ft)

UDC+
R+ UDC-

8 Nm (5,9 Ibf-ft)

Motorkabel

Einspeisekabel

Kurzanleitung fiir die Installation — ACS850-04
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Baugrél3e E: Schraubklemmen-Installation
(Kabel 95 bis 240 mm? [AWG3/0 bis AWG500])

UDC+

u1 R- R+ UDC- U2 V2 W2

";
Bl

a. Anschluss des Kabels an die Klemme. Innen-
| || et 5 sechskantschraube mit 20...40 Nm
— (15...30 Ibf-ft) festziehen.

b. Anschluss der Klemme an den Frequenzum-
richter. Anzugsmoment 30...44 Nm
(22...32 Ibf-ft).

WARNUNG! Bei einer Leitergréfe von
weniger als 95 mm? (3/0 AWG) muss

eine Crimp-Klemme verwendet wer-
den. Ein kleineres Kabel als 95 mm?
(3/0 AWG) kann sich am Anschluss
I6sen und den Frequenzumrichter
beschadigen.

8 Nm (5,9 Ibf-ft)

KabelgroBen der Leistungsklemmen

Einspeisekabel Motorkabel

Frequenzumrichter- ..
TypACS850-04... KabelgroBe

-103A-5, -144A-5 6 ... 70 mm?
-166A-5...-290A-5 95 ... 240 mm?

Anzugsmomente

Frequenzumrichte Leistungsanschliisse PE

r-Typ

ACS850-04... Nm (Ibf-ft) Nm (Ibf-ft)
-103A-5, -144A-5 15 (11) 15 (1)

Kabelschuh-Installation
30...44 (22...32)
166A-5.. -290A-5 Innensechskant
20...40 (15...30)
Schraubklemmen-Installation
30...44 (22...32)

8(5.9)

8 (5.9)

Kurzanleitung fiir die Installation — ACS850-04
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Anschluss der Steuerkabel

Standard E/A-Anschlisse

Hinweise:

[Standardeinstellung beim
ACS850 Standard-Regelungsprogramm
(Makro Werkseinstellung).

*Gesamter maximaler Strom: 200 mA
Gezeigte Anschlisse dienen nur als
Beispiel.

Weitere Informationen zu den Anschliissen
und Jumpern enthalt der folgende Text.
Kabelquerschnitte und
Anzugsmomente:

XPOW, XRO1, XRO2, XRO3, XD24:
0.5 ... 2,5 mm2 (24...12 AWG).
Anzugsmoment: 0.5 Nm (5 Ibf-in)

XDI, XDIO, XAl, XAQ, XD2D, XSTO:
0.5 ... 1.5 mm? (28...14 AWG).
Anzugsmoment: 0.3 Nm (3 Ibf-in)

Anordnung der Klemmen und
Jumper

XPOW
(2-polig, 2,5 mm?)

XRO1
(3-polig, 2,5 mm?)

XR0O2
(3-polig, 2,5 mm?)

XRO3
(3-polig, 2,5 mm3)

XD24
(4-polig, 2,5 mm?)

DI/DIO Auswahl Masse

XDI
(7-polig, 1,5 mm?)

XDIO
(2-polig, 1,5 mm?)

XAl
(7-polig, 1,5 mm2)

il
HE

Al1, AI2
XAO

(4-polig, 1,5 mm?)
T

XD2D

(3-polig, 1,5 mm?)
XSTO (orange)
(4-polig, 1,5 mm?)

1

XPOW
Externe Spannungseingang +24VI 1
24VDC,16A GND 2
XRO1, XRO2, XRO3
RelaisaLg?ang ROC1; [Bereit] — C"g) ! ®
250 VAC/30VD M 2
2A - NC 3
Relaisausgang RO2 [Moduliert] — |_No 4
250 VAC/30VDC COM 5
2A il NC |6
Relaisausgang RO3 [Fehler(-1)] [ ] NO 7
250 VAC/30VDC COM 8
2A ] NC 9
XD24
+24 V DC* +24VD | 1
Digitaleingang Masse DIGND | 2
+24 \V DC* +24VD | 3
Digitaleingang/-ausgang Masse DIOGND | 4
Masseauswahl-Jumper Al1
XDI
Digitaleingang DI1 [Stop/Start] DI1 1 —
Digitaleingang DI2. DI2 2
Digitaleingang DI3 [Reset] DI3 3 -
Digitaleingang D14 Dl4 4
Digitaleingang DI5 DI5 5
Digitaleingang DI6 oder Thermistoreingang DI6 6
Startsperre (0 = Stopp) DIIL A
XDIO
Digitaleingang/-ausgang DIO1 [Ausgang: Bereit] DIO1 1 ®
Digitaleingang/-ausgang DIO2 [Ausgang: Lauft] DIO2 2 ®
XAl
Referenzspannung (+) +VREF 1
Referenzspannung (-) -VREF 2
Masse AGND 3
Analogeingang Al1 (Strom oder Spannung mit Jumper Al1 einstellbar) Alt+ 4
[Drehzahl-Sollwert 1] Al1- 5
. . . Al2+ 6
Analogeingang Al2 (Strom oder Spannung mit Jumper Al2 einstellbar) Al 7
Al1 Jumper Auswahl Strom/Spannung Al1
Al2 Jumper Auswahl Strom/Spannung Al2
XAO
Analogausgang AO1 [Strom %] AOTY ! :C)
AO1-
Analogausgang AO2 [Drehzahl %] AO2+ | 3 :C)
AO2- 4
XD2D
Jumper Abschluss Umrichter-Umrichter-Verbindung T
B 1
Umrichter-Umrichter-Verbindung (D2D) A
BGND
XSTO
ouT1 1 —|
Sicher abgeschaltetes Drehmoment. Beide Kreise missen fiir den Start | OUT2 | 2 _|—|| E_—_ i .
des Frequenzumrichters geschlossen sein. IN1 3 |———°
IN2 4

Bedienpanel-Anschluss

Anschluss Memory Unit

Kurzanleitung fiir die Installation — ACS850-04




Jumper auf der Regelungseinheit:
DI/DIO-Masse-Auswahl (zwischen XD24 und
XDI) — Einstellung, ob DIGND (Masse Digital-
eingange DI1...DI5) massefrei sind, oder an
DIOGND (Masse fir DI6, DIO1 und DIO2)
angeschlossen sind. Wenn DIGND massefrei
ist, sollte die Masse der Digitaleingange
DI1...DI5 an XD24:2 gelegt werden. An DIGND
kann entweder GND oder V., angeschlossen

werden, da DI1...DI5 vom Typ NPN/PNP sind.

DIGND massefrei DIGND verbunden

mit DIOGND
23 2§
38 38
4 4

X 2%

—
-—

Al1 — Legt fest, ob Analogeingang Al1 als
Strom- oder Spannungseingang verwendet wird.

Strom Spannung
7 7
bdoo A1 ocokd|A1
Al2 Al2
1 1

Al2 — Legt fest, ob Analogeingang Al2 als
Strom- oder Spannungseingang verwendet wird.

Strom Spannung
7 7
A1 A1
69 oo |Al2 oo o d|Al2
1 1

T — Abschluss der Umrichter-Umrichter-
Verbindung. Muss auf Position EIN gesetzt
werden, wenn der Frequenzumrichter die letzte
Einheit in der Verbindung ist.

Abschluss EIN Abschluss AUS

eae |7 | gt |
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Setzen Sie die Inbetriebnahme des Frequenz-
umrichters gemafR den Anweisungen in der
jeweiligen Kurzanleitung fiir die Inbetrieb-
nahme fort.

Montage des Kabelklemmenblechs

Das Kabelklemmen-/-abfangblech kann oben
oder unten an der Regelungseinheit JCU
befestigt werden.

0,7 Nm
(6,2 Ibf-in)

Kurzanleitung ftir die Installation — ACS850-04



20

Verlegen der Steuerkabel .

&
Verwenden Sie
Q0 Schrumpfschlauch oder
Isolierband, um
vorstehende Drahte
zusammenzuhalten.

Entfernen Sie den dulieren

SLOT 3 Kabelmantel im Bereich der
= Schelle, um den Kabelschirm
@ © freizulegen. Mit 1,5 N-m *

(13 Ibf-in) festziehen.

T T R R

open [}

Technische Daten

UL-Checkliste

» Der ACS850-04 ist ein IP20 (UL-Typ offen)
Frequenzumrichter zur Verwendung in
beheizten Innenrdumen. Der Frequenzum-
richter muss in sauberer Luft gemal Gehau-
seklassifizierung installiert werden. Die
Kuhlluft muss sauber, frei von korrosiven
Materialien und elektrisch leitfahigem Staub
sein. Ausfuhrliche Spezifikationen finden Sie
im Hardwarehandbuch.

» Die maximal zuldssige Temperatur der
Umgebungsluft bei Nennstrom betragt 40 °C
(104 °F). Der Strom muss bei 40 bis 55 °C
(104 bis 131 °F) reduziert werden.

Der Frequenzumrichter eignet sich fir die
Verwendung in einem Netz mit einem
Kurzschlusswert von nicht mehr als eff.
100.000 A symm. Kurzschlussstrom,
maximal 500 V.

Die Kabel innerhalb des Motorschaltkreises
mussen fur mindestens 75 °C (167 °F) in UL-
kompatiblen Installationen ausgelegt sein.

Das Eingangskabel muss durch geeignete
Sicherungen oder Leistungsschalter
geschutzt sein. Geeignete |IEC- (Klasse gG)
und UL- (Klasse T) Sicherungen werden in
den Technischen Daten im Hardware-
Handbuch angegeben. Informationen zu
geeigneten Leistungsschaltern bzw.
Schutzschaltern erhalten Sie von |hrer ABB-
Vertretung.

Zur Installation in den Vereinigten Staaten
muss der Kurzschluss-Schutz dem National
Electrical Code (NEC) und allen anwend-
baren lokalen Vorschriften gentigen. Verwen-
den Sie UL-klassifizierte Sicherungen, um
diese Anforderung zu erfullen.

Zur Installation in Kanada muss der
Kurzschluss-Schutz dem Canadian Electrical
Code und allen anwendbaren Vorschriften
der Provinzen gentigen. Verwenden Sie UL-
klassifizierte Sicherungen, um diese
Anforderung zu erfiillen.

Der Frequenzumrichter bietet einen
Uberlastungsschutz gemaR dem National
Electrical Code (NEC). Das jeweilige
Firmware-Handbuch enthalt die
Einstellungen zum Uberlastschutz.

Kurzanleitung fiir die Installation — ACS850-04



Guia de instalacién rapida
— ACS850-04

Acerca de esta guia

Esta guia contiene informacién muy basica
acerca de la instalacién mecanica y eléctrica
del médulo de convertidor de frecuencia
ACS850-04 (de 55 a 200 kW). Para obtener la
documentacién completa, consulte el Manual
de Hardware de los modulos de convertidor de
frecuencia ACS850-04 (de 55 a 200 kW, de 60
a 200 CV) (cbdigo: 3AUA0000045487 [inglés]).

Instrucciones de seguridad

ADVERTENCIA: Todos los trabajos
de instalacion eléctrica y manteni-

miento realizados en el convertidor
deben ser ejecutados unicamente

por electricistas cualificados.

Nunca trabaje en el convertidor, el circuito del
chopper de frenado, el cable de motor o el
motor con la alimentacion del convertidor
conectada. Realice siempre una medicioén para
verificar que no existe tension.

Un motor de imanes permanentes en rotacion
puede generar una tension peligrosa. Bloquee
mecanicamente el eje del motor antes de
conectar un motor de imanes permanentes al
convertidor, asi como antes de comenzar a tra-
bajar en un sistema de convertidor de frecuen-
cia conectado a un motor de imanes
permanentes.

21

Instalacion mecanica

ADVERTENCIA: Si se prevé conec-
tar el convertidor a un sistema de ali-
mentacion IT (es decir, un sistema de
alimentacién sin conexién a tierra o
con una tierra de alta resistencia [superior a los
30 ohmios]), el filtrado de compatibilidad elec-
tromagnética del convertidor debe desconec-
tarse. Esto debe hacerse antes de la
instalacién mecanica del convertidor. Consulte

el Manual de Hardware para obtener instruc-
ciones detalladas.

Fije el médulo del convertidor a la pared
mediante cuatro tornillos.

Instalacion de los cables de
alimentacion

Diagrama de conexiones

ACS850-04

ENTRADA - SALIDA
uDC+|UDC]
PE [U1]Vvi[wWi @I_R- R+ Gz vz [wz] &

1) TZ)

O\(l—l) (::_—JT
{SINENY

(PE) PE (PE)

O U O

.

l PE\3)
Resistencia 3

P 31 3] \) de frenado Motor

opcional

L2 1 (requiere
conexion a

tierra de 360°)

Notas:

— No utilice un cable de motor sin apantalla-
miento o de estructura asimétrica.

Se recomienda usar igualmente un cable apan-
tallado como cable de alimentacion (entrada).

— Si se utiliza cable de alimentacion (entrada)
apantallado y la conductividad de la pantalla

Guia de instalacion rapida — ACS850-04
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es inferior al 50% de la conductividad de un
conductor de fase, utilice un cable con un con-
ductor de tierra (1) o un cable de tierra de pro-
teccion separado (2).

— En el caso de los cables de motor, utilice un
cable de conexion a tierra separado (3) si la
conductividad de la pantalla del cable es infe-
rior al 50% de la conductividad de un conductor
de fase y el cable no tiene conductores de tie-
rra simétricos.

Si existe un conductor de conexion a tierra de
estructura simétrica en el cable de motor ade-
mas de la pantalla conductora, conecte el con-
ductor a los conectores de tierra tanto en el
extremo del convertidor de frecuencia como en
el del motor.

Procedimiento de conexion

A continuacion se muestran ejemplos de
cableado. Los pares de apriete se muestran en
la pagina 23y en los puntos del texto que asi lo
requieran.

* Retire la envoltura de plastico que cubre los
bornes principales. Levante por la esquina
con la ayuda de un destornillador.

» Conecte los apantallamientos trenzados de
los cables de alimentacién y los conductores
de conexion a tierra separados a los bornes
de conexion a tierra del modulo de converti-
dor.

» Conecte los conductores de fase del cable
de alimentacion a los bornes U1, V1 y W1y
los conductores de fase del cable de motor a
los bornes U2, V2 y W2. La longitud de
pelado recomendada es de 16 mm (0,63 in)
para el bastidor de tamafio EO y 28 mm
(1,1 in) para el bastidor de tamafrio E.

» Sujete los cables mecanicamente al exterior
del médulo de convertidor.

* Practique orificios para los cables instalados
en la tapa de plastico transparente con el fin
de alojar los cables de alimentacién. Colo-
que la tapa a presién sobre los terminales.

» Conecte los otros extremos de los cables de
alimentacion. Para garantizar la seguridad
de la instalacion, preste especial atencion a
la conexidn de los conductores de tierra.

Ejemplos de cableado

Bastidor EO: Instalacion de terminales de tornillo

ﬂi uDC+ L
PE U1 VI W1 R- R+UDC-U2 V2 W2 PE

AL =Ny t= =l
ijllelleloleliol ofieflaf oflefollollf
°FE e R- | UBC- S+ i(-

Cable de potencia Cable de motor

de entrada

Bastidor E: Instalacion de terminales de cable
(cables de 16 a 70 mm? [AWG6 a AWG2/0])

30...44 N'm
(22...32 Ibf-ft)

Aisle los extremos de los
terminales de cable con cinta
o tubo de retractilado

UDC+
R+ UDC- U2 V2

Ilw-|\||| SN |

8 N'm (5,9 Ibf-ft)

Cable de potencia Cable de motor

de entrada
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Bastidor E: Instalacion de terminales de tornillo
(cables de 95 a 240 mm? [AWG3/0 a 500MCM])

UDC+

u1 R- R+ UDC- U2 V2 W2

";
Bl

] a. Conecte el cable al borne. Apriete el tornillo
|| —| | = Allen a 20...40 N-m (15...30 Ibf-ft).
8 ==8

b. Conecte el borne al convertidor. Apriete a
30...44 N'-m (22...32 Ibf-ft).

2 ADVERTENCIA: Si el tamafo de los

hilos es inferior a 95 mm? (3/0 AWG),
debe utilizarse un terminal engarzado.
Un cable de tamafio inferior a 95 mm?
(3/0 AWG) conectado a este terminal
podria aflojarse y causar dafios en el
convertidor.

8 N-m (5,9 Ibf-ft)

Tamanos de cable adecuados para
terminales de alimentacién

Modelo de convertidor .
ACS850-04 Tamaio del cable
Cable de potencia de Cable de motor 5
entrada -103A-5, -144A-5 6...70 mm
-166A-5...-290A-5 95 ... 240 mm?

Pares de apriete

Modelo de Terminales de alimentacion PE
convertidor
ACS850-04... N-m (Ibf-ft) N-m (Ibf-ft)
-103A-5, -144A-5 15 (11) 15 (1)
Instalacion de
terminales de cable 8 (5,9)
30...44 (22...32)
166A-5...-290A-5 Tornillo Allen
20...40 (15...30)
Instalacion de 8 (5,9)
terminales de tornillo
30...44 (22...32)
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Instalacion de los cables de control

Diagrama de conexiones de E/S por defecto

Notas:

[Ajuste predeterminado con el programa de
control estandar del ACS850 (macro
Fabrica).

*Intensidad maxima total: 200 mA

Las conexiones representadas en la figura
son solo a titulo demostrativo.

Consulte el texto para conocer los ajustes
de los puentes.

Tamanos de cable y pares de apriete:

XPOW, XRO1, XR0O2, XRO3, XD24:
0,5 ... 2,5 mm? (24...12 AWG). Par:
0,5 N-m (5 Ibf-in)

0,5... 1,5 mm?2 (28...14 AWG). Par:
0,3 N'm (3 Ibf-in)

Orden de los conectores y puentes
de los terminales

XPOW
(bipolar, 2,5 mm?)

XRO1
(tripolar, 2,5 mm2)

XRO2
(tripolar, 2,5 mm2)

XRO3
(tripolar, 2,5 mm?)

XD24
(tetrapolar, 2,5 mm2)

Seleccién de tierra DI/DIO

XDI
(heptapolar, 1,5 mm2)

XDIO
(bipolar, 1,5 mm?)

XAl
(heptapolar, 1,5 mm?2)

== Al1, A2
%I[ XAO
(tetrapolar, 1,5 mm2)
=n T
XD2D

(tripolar, 1,5 mm2)

XSTO (naranja)
(tetrapolar, 1,5 mm2)

XPOW
Entrada de alimentacion externa +24VI 1
24V CC,16A GND 2
1, XRO2, XRO3
Salida ge ;elé SRC1 C[Iisto] — C"g) ! ®
250 VCA/30V M 2
2A ] NC 3
Salida de relé SR2 [modulando] | _No |4
250 VCA/30VCC COM 5
2A il NC |6
Salida de relé SR3 [fallo (-1)] — No |~
250 VCA/30VCC COM 8
2A ] NC 9
XD24
+24 V CC* +24VD 1
Tierra de entrada digital DIGND | 2
+24 \V CC* +24VD | 3
Tierra de entrada/salida digital DIOGND | 4
Puente de seleccion de tierra Al1
XDI
Entrada digital ED1 [paro/marcha] DI1 1 —
Entrada digital ED2 DI2 2
Entrada digital ED3 [restauracion] DI3 3 —
Entrada digital ED4 Dl4 4
Entrada digital ED5 DI5 5
Entrada digital ED6 o entrada de termistor DI6 6
Bloqueo de marcha (0 = paro) DIIL A
XDIO
Entrada/salida digital ESD1 [salida: lista] DIO1 1 ®
Entrada/salida digital ESD2 [salida: en marcha] DIO2 2 ®
XAl
Tension de referencia (+) +VREF 1
Tension de referencia (—) -VREF | 2
Tierra AGND 3
Entrada analégica EA1 (intensidad o tensién, seleccionable con el Alt+ 4
puente EA1) [referencia de velocidad 1] Al1- 5
Entrada analégica EA2 (intensidad o tension, seleccionable con el Al2+ 6
puente EA2) Al2- 7
Puente de seleccion de intensidad/tension EA1 Al1
Puente de seleccién de intensidad/tension EA2 Al2
XAO
Salida analégica SA1 [intensidad en %] AOTY !
AO1- 2
Salida analégica SA2 [velocidad en %] AO2+ 3 ( )
AO2- 4
XD2D
Puente de terminacion de enlace de convertidor a convertidor T
B 1
Enlace de convertidor a convertidor (D2D link) A 2
BGND
XSTO
ouT1 1 —|
Funcién "Safe Torque Off". Ambos circuitos deben estar cerrados para out2 | 2 _|—|| E_—_ i .
que el convertidor pueda ponerse en marcha. IN1 3 |———
IN2 4

Conexién del panel de control

Conexién de la unidad de memoria

Guia de instalacion rapida — ACS850-04




Puentes en la unidad de control: Selector
de tierra ED/ESD (situado entre XD24 y XDI):
determina si DIGND (tierra para las entradas
digitales ED1...ED5) es flotante o si esta
conectada a DIOGND (tierra para las entradas
EDG6, ESD1 y ESD2). Si DIGND es flotante, la
comun de las entradas digitales ED1...ED5
debe conectarse a XD24:2. La comun puede
ser tanto GND como Vcc, puesto que
ED1...ED5 son del tipo NPN/PNP.

DIGND flotante DIGND enlazada con DIOGND

23 2§
39 3
X X
4 4
o O
s Ll
1 1
2 2

Al1 — Determina si la entrada analdgica EA1 se
utiliza como entrada de intensidad o de tension.

Intensidad Tension
7 7
[d oo [EA1 oo o9 |EA1
EA2 EA2
1 1

Al2 — Determina si la entrada analégica EA2 se
utiliza como entrada de intensidad o de tension.

Intensidad Tensidén
7 7
EA1 EA1
[od o o [EA2 oo o9 |EA2
1 1

T — Terminacion de enlace de convertidor a
convertidor. Debe colocarse en la posicion ON
si el convertidor es la ultima unidad del enlace.

Terminacion ON Terminacion OFF

9o

T oga|r |

Contintie con la puesta en marcha del convertidor
conforme a las instrucciones de la Guia rapida de
puesta en marcha correspondiente.

Montaje de la placa de fijacion

La placa de fijacion puede sujetarse a la parte
superior o inferior de la unidad de control JCU.

25

s, s AE B

PRl
o5 _1f '-7'

0,7 N-m
(6,2 Ibf-in)

=

Recorrido de los cables de control

E
0000 Utilice tubos de
il @ "— retractilado o cinta

para sujetar los hilos

Retire la camisa exterior

del cable en la abrazadera
para dejar a la vista el
apantallamiento del cable.
Apretar a 1,5 N-m (13 Ibf-in).

Guia de instalacion rapida — ACS850-04
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Datos técnicos

Listado de comprobacién UL

El ACS850-04 es un convertidor de frecuen-
cia con proteccion IP20 (UL tipo abierto)
que debera emplearse en interiores con
ambiente controlado. El convertidor debera
ser instalado en una atmésfera limpia de
conformidad con la clasificacion del armario.
El aire de refrigeracion debera estar limpio y
libre de materiales corrosivos y de polvo
conductor de electricidad. Consulte las espe-
cificaciones detalladas en el Manual de
Hardware.

La temperatura ambiente maxima es de

40 °C (104 °F) a intensidad nominal. Se pro-
duce derrateo a temperaturas de entre 40 y
55 °C (de 104 a 131 °F).

El convertidor es apto para ser usado en cir-
cuitos que no proporcionen mas de 100.000
amperios eficaces simétricos, 500 V como
maximo.

Los cables situados en el circuito del motor
deben tener una especificacion minima de
75 °C (167 °F) en instalaciones realizadas
conforme a la norma UL.

El cable de entrada debe estar protegido
mediante fusibles o interruptores automati-
cos. Se incluye una lista de fusibles IEC
(clase gG) y UL (clase T) adecuados en la
seccion Datos técnicos del Manual de Hard-
ware. Péngase en contacto con su represen-
tante local de ABB para informarse sobre los
interruptores automaticos adecuados.

Para instalacion en los Estados Unidos,

se debera proporcionar la proteccion de
circuitos derivados, de conformidad con el
Cadigo Eléctrico Nacional de EE. UU. (NEC)
y con cualquier normativa local aplicable.
Para cumplir este requisito, utilice fusibles
con clasificacion UL.

Para instalacion en Canada, se debera pro-
porcionar la proteccion de circuitos deriva-
dos, de conformidad con el Cédigo Eléctrico
de Canada y con cualquier normativa local

aplicable. Para cumplir este requisito, utilice
fusibles con clasificacion UL.

El convertidor proporciona proteccién contra
la sobrecarga de acuerdo con el Cédigo
Eléctrico Nacional de EE. UU. (NEC) Con-
sulte el Manual de Firmware correspon-
diente para conocer los ajustes de la funcién
de proteccion de sobrecarga.

Guia de instalacion rapida — ACS850-04



Asennuksen pikaopas —
ACS850-04

Johdanto

Tassa oppaassa on perustiedot ACS850-04-
taajuusmuuttajamoduulin (55-200 kW)
mekaanisesta asennuksesta ja
sahkdliitdnndista. Kattavat tiedot ovat
ACS850-04 Drive Modules (565-200 kW, 60—
200 hv) Hardware Manual -oppaassa, koodi:
3AUA0000045487 (englanninkielinen).

Turvaohjeet

VAROITUS! Taajuusmuuttajan
sahkoliitdnnat ja huoltoty6t saa
suorittaa vain pateva sahkbalan

ammattilainen.

Mitdan taajuusmuuttajan, jarrukatkojan,
moottorikaapelin tai moottorin asennustoita ei
saa tehda, kun taajuusmuuttajaan on kytketty
jannite. Taajuusmuuttajan jannitteettomyys
tulee aina varmistaa mittaamalla.

Pyoriva kestomagneettimoottori voi synnyttaa
vaarallisen jannitteen. Moottorin akseli tulee
lukita mekaanisesti, ennen kuin
kestomagneettimoottori kytketaan
taajuusmuuttajaan ja ennen kuin
kestomagneettimoottoriin kytketyn
taajuusmuuttajan asennus- tai huoltoty6
aloitetaan.

Mekaaninen asennus

VAROITUS! Jos taajuusmuuttaja

kytketdan IT-sdhkojarjestelmaan

(maadoittamattomaan tai suurella [yli

30 ohmin] vastuksella maadoitettuun

sahkojarjestelmaan),
taajuusmuuttajan sisdinen EMC-suodatus tulee
kytkea irti. Tama tulee tehda ennen
taajuusmuuttajan mekaanista asennusta.
Lisdohjeita on laiteoppaassa.
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Kiinnita taajuusmuuttajamoduuli seindan
neljalla ruuvilla.

Tehokaapeliliitannat

Kytkentakaavio

ACS850-04

TULO - LAHTO

ubc+[ubc-
PE [U1]vi]wi @LIT-_ R+ Uz [v2 [wz] @)

1 Tz) O\<:::) (:——,T

eepe@e| | EIZD == ij

T \O \O - V1

N -\ - - U1 w1
B :E E E Valinnainen 3~ K

= _-31 - 3] - \) jarruvastus Moottori
(vaatii 360
L1 L2 L3 asteen
maadoituksen)
Huomaa:

— Kayta vain suojattua ja symmetrista
moottorikaapelia. Myds syo6ttdkaapelina (tulo)
on hyva kayttaa suojattua kaapelia.

— Jos kaytdssa on suojattu syottdkaapeli (tulo)
ja suojavaipan johtokyky on alle 50 %
vaihejohtimen johtokyvysta, kayta
maadoitusjohtimella varustettua kaapelia (1) tai
erillistd PE-kaapelia (2).

— Moottorikaapelointiin tulee kayttaa erillista
maadoituskaapelia (3), jos kaapelin
suojavaipan johtokyky on alle 50 %
vaihejohtimen johtokyvysta eika kaapelissa ole
symmetrisid maadoitusjohtimia.

Jos moottorikaapelissa on johtavan
suojavaipan lisdksi symmetrinen
maadoitusjohdin, kytke maadoitusjohdin
maadoitusliittimiin seka taajuusmuuttajan etta
moottorin paassa.

Asennuksen pikaopas — ACS850-04
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Liitannan vaiheet
Runkokoko E: Kaapelikenkdasennus (kaapelin

Jaljempana on esimerkkeja kaapeliliitdnndista. o 2
poikkipinta-ala 16—70 mm* [AWG6-AWG2/0])

Kiristysmomentit on esitetty sivulla 29 ja
asiaankuuluvissa tekstikohdissa.

» Poista paaliittimien paalla oleva muovinen o o
litinsuoja. Nosta suojaa kulmasta Erista kaapelikenkien 30-44 Nm

ruuvimeisselilla. paat teipilla tai
kutistesukilla.

+ Liita virtakaapeleiden kierretyt suojavaipat

seka erilliset maadoitusjohtimet uDC+
R+ UDC- U2 V2

taajuusmuuttajamoduulin maadoitusliittimiin.

‘-U ‘U- \IIIU- llu- -7 I “‘
+ Liita syottokaapelin vaihejohtimet U1-, V1- ja g 1\) 1\) 1:; |F, “ !
W1 -liittimiin ja moottorikaapelin vaihejohtimet W 2N ANV AT T ] -g| ‘I\w‘l‘

U2-, V2- ja W2-liittimiin. Suositeltava ol \|. ‘ ‘
kuorimispituus on 16 mm, kun runkokoko on
EOQ, ja 28 mm, kun runkokoko on E.

+ Kiinnita taajuusmuuttajamoduulin
ulkopuolella olevat kaapelin osat
mekaanisesti.

* Leikkaa lapindkyvaan muoviseen
kosketussuojaan aukot kaapeleita varten.
Paina kosketussuoja liittimien suojaksi.

* Irrota tehokaapelien toinen paa. Varmista
turvallisuus kiinnittamalla erityista huomiota
maadoitusjohtimien liitantoihin.

Kaapelointiesimerkkejé Verkkokaapeli Moottorikaapeli

Runkokoko EO: Ruuviliitinasennus

uDC+ I
PE U1 V1 W1 R- R+UDC-U2 V2 W2 PE
TR -

AR R EEREI

) [[2PE @ R || YT D

Verkkokaapeli Moottorikaapeli

Asennuksen pikaopas — ACS850-04
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Runkokoko E: Ruuviliitinasennus (kaapelin
poikkipinta-ala 95—-240 mm? [AWG3/0-500MCM])

UDC+
R- R+ UDC- U2 V2 W2

u1

";
Bl

a. Liita kaapeli liittimeen. Kirista kuusiokoloruuvi
|| —| = 20—40 Nm:n momenttiin.
St ===

b. Liita liitin taajuusmuuttajaan. Kirista ruuvi 30—
44 Nm:n momenttiin.

VAROITUS! Jos johdinkoko on alle 95
A mm? (3/0 AWG), tulee kayttaa
puristusliitintd. Kaapeli, jonka liitinkoko
on alle 95 mm? (3/0 AWG) ja joka on
kytketty tahan liittimeen, 16ysistyy ja voi
vahingoittaa taajuusmuuttajaa.

Teholiittimien hyvaksytyt johdinkoot

Taajuusmuuttajan tyyppi

ACS850-04— Johtimen koko
-103A-5, -144A-5 6 — 70 mm?
Verkkokaapeli Moottorikaapeli 166A-5. -290A-5 95 — 240 mm?2
Kiristysmomentit
Taajuusmuuttajan Teholiittimet PE
tyyppi
ACS850-04— Nm Nm
-103A-5, -144A-5 15 15
Kaapelikenkdasennus 8
30-44
166A-5.._-290A-5 Kuusiokoloruuvi
20-40
—_ 8
Ruuviliitinasennus
30-44

Asennuksen pikaopas — ACS850-04
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Ohjauskaapeleiden asennus

Oletusarvoiset I/O-ohjauskytkennat

Huomaa:

ACSB850-vakio-ohjausohjelmiston
oletusasetus (tehdasmakro).

*Suurin sallittu kokonaisvirta: 200 mA

Oheinen kytkentékaavio on vain esimerkki.

Lisatietoja siirtoliittimien asennoista on
oppaan tekstissa.

Johdinkoot ja kiristysmomentit:

XPOW, XRO1, XRO2, XRO3, XD24: 0,5 —
2,5 mm? (24-12 AWG). Momentti: 0,5 Nm

0,5 - 1,5 mm? (28-14 AWG). Momentti:
0,3Nm

Riviliittimien ja siirtoliittimien
jarjestys

XPOW
(2-napainen, 2,5 mm2)

XRO1

(3-napainen, 2,5 mm2)

XR0O2
(3-napainen, 2,5 mm?)

XRO3
(3-napainen, 2,5 mm?)

XD24
(4-napainen, 2,5 mm2)

DI/DIO — maadoitusvalinta

XDI
(7-napainen, 1,5 mm2)

XDIO
(2-napainen, 1,5 mm2)

XAl
(7-napainen, 1,5 mm2)

il
HE

Al1, Al2

XAO

(4-napainen, 1,5 mm2)
T

XD2D

(3-napainen, 1,5 mm
XSTO (oranssi)
(4-napainen, 1,5 mm2)

1

2)

XPOW
Ulkoinen syéttd +24VI 1
24 V:n tasavirta, 1,6 A GND 2
XRO1, XRO2, XRO3
Relelshts RO1 [valmius] — _NOo 1 &
250 V:n vaihtovirta / 30 V:n tasavirta COM 2
2A 1/__ NC 3
Relelshtd RO2 [modulointi] — |_No 4
250 V:n vaihtovirta / 30 V:n tasavirta COM 5
2A il NC |6
Relelahtd RO3 [vika (~1)] — L_NO 7
250 V:n vaihtovirta / 30 V:n tasavirta COM 8
2A ] NC 9
XD24
+24 V:n tasavirta* +24VD 1
Digitaalitulon maa DIGND | 2
+24 V:n tasavirta® +24VD 3
Digitaalitulo/-lahté maa DIOGND | 4
Maadoituksen valinnan siirtoliitin Al1
XDI
Digitaalitulo DI1 [pysaytys/kaynnistys] DI1 1 —
Digitaalitulo DI2 DI2 2
Digitaalitulo DI3 [kuittaus] DI3 3 —
Digitaalitulo D14 DI4 4
Digitaalitulo DI5 DI5 5
Digitaalitulo DI6 tai termistoritulo DI6 6
Kéaynnistyksen lukitus (0 = seis) DIIL A —
XDIO
Digitaalitulo/-1ahtd DIO1 [I&ht6: valmius] DIO1 1 ®
Digitaalitulo/-lahtd DIO2 [Iaht6: kaynti] DIO2 2 ®
XAl
Ohjejannite (+) +VREF | 1
Ohjejannite (-) -VREF | 2
Maa AGND 3
Analogiatulo Al1 (virta tai jannite, valitaan siirtoliittimella Al1) Alt+ 4
[nopeusreferenssi 1] All— 5
) ) S . R, Al2+ 6
Analogiatulo Al2 (virta tai jannite, valitaan siirtoliittimella Al2) Ao 7
Al1 — virran/jannitteen valinnan siirtoliitin Al1
Al2 — virran/jannitteen valinnan siirtoliitin Al2
XAO
Analogiatulo AO1 [virta %] AOTY !
AO1- 2
Analogiatulo AO2 [nopeus %] AO2Y 3 :C)
AO2- 4
XD2D
Taajuusmuuttajien valisen litdnnén paatevastuksen siirtoliitin T
B 1
Taajuusmuuttajien valinen liitanta A 2
BGND
XSTO
ouT1 1 —|
Safe Torque Off. Molempien piirien on oltava suljettuina, jotta out2 | 2 _|—|| E_—_ i .
taajuusmuuttaja kaynnistyy. IN1 3 b——"
IN2 4

Ohjauspaneelin liitanta

Muistiyksikon liitanta

Asennuksen pikaopas — ACS850-04




Ohjausyksikon siirtoliittimet: DI/DIO
maadoitusvalitsin (XD24:n ja XDl:n valissa) —
Maarittaa onko DIGND (digitaalitulojen DI1-DI5
maadoitus) kelluva vai onko se kytketty
DIOGND-liittimeen (maadoitus DI6-, DIO1- ja
DIO2-liitanndille). Jos DIGND on kelluva,
digitaalitulojen DI1-DI5 yhteisen paluusignaalin
tulee olla kytketty liitdntdan XD24:2.
Paluusignaali voi olla joko GND tai V., koska

DI1-DI5 ovat tyyppia NPN/PNP.

Kelluva DIGND  DIGND kytketty DIOGND:hen
23 2§
32 3
X X

4 4

o O

S Ll
1 1
2 2

Al1 — Maarittaa analogiatulon Al1 virta- tai
jannitetuloksi.

Virta Jannite
7 7
BEdoo |AM ood|Al1
Al2 Al2
1 1

Al2 — Maarittaa analogiatulon Al2 virta- tai
jannitetuloksi.

Virta Jannite
7 7
A1 A1
ed oo |AI2 oolfod A2
1 1

T — Taajuusmuuttajien valisen liitdnnan
paatevastus. Taytyy olla ON-asennossa, kun

taajuusmuuttaja on liitdnnan viimeinen yksikko.
Paatevastus asennossa Paatevastus asennossa

Eae |7 | gt |

Jatka taajuusmuuttajan kayttéonottoa
asianomaisen pika-aloitusoppaan ohjeiden
mukaan.
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Kiinnityslevyn kiinnittaminen

Kiinnityslevy, joka voidaan kiinnittda JCU-
ohjausyksikdn yla- tai alaosaan.

0,7 Nm

Asennuksen pikaopas — ACS850-04
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Ohjauskaapeleiden reititys

Suojaa saikeet

<— kutistesukilla tai teipilla.

Paljasta kaapelin suojavaippa
poistamalla kaapelin ulkokuori
kiinnikkeen kohdalta. Kirista
ruuvit 1,5 Nm:n momenttiin.

T T R R

open [}

Tekniset tiedot

UL-tarkistuslista

+ ACS850-04 on suojausluokan IP20 (UL
avoin) taajuusmuuttaja, joka on suunniteltu
kaytettavaksi lammitetyissa sisatiloissa
valvotuissa olosuhteissa. Taajuusmuuttajan
kotelointiluokka maarittelee asennuspaikan
ilman puhtauden. Jaahdytysilman on oltava
puhdasta, eika siina saa esiintya syovyttavia
aineita tai sdhkda johtavaa polya. Lisatietoja
on laiteoppaassa.

+ Kayttdoympariston ilman maksimilampdtila
on 40 °C nimellisvirralla. Laitteen
kuormitettavuus pienenee 40-55 °C:ssa.

» Taajuusmuuttaja sopii kaytettavaksi piireissa,
joissa kulkee enintdan 100 000 ampeerin

symmetrinen virta (rms), jonka jannite on
enintdan 500 V.

Moottorikaapelit on mitoitettava
vahintaan 75 °C:n lampdétilaa varten UL-
yhteensopivissa asennuksissa.

Syottdkaapeli on suojattava sulakkeilla tai
katkaisijoilla. Sopivat IEC-sulakkeet (luokka
gG) ja UL-sulakkeet (luokka T) on lueteltu
laiteoppaan kohdassa Technical data. Tietoa
sopivista katkaisijoista saa ABB:n paikallisilta
edustajilta.

Jos laite asennetaan Yhdysvalloissa,
haaroituskytkennan suojaus on tehtava
National Electrical Coden (NEC) ja muiden
paikallisten sdanndsten mukaan. Tama
vaatimus tayttyy UL-hyvaksyttyja sulakkeita
kaytettdessa.

Jos laite asennetaan Kanadassa,
haaroituskytkennan suojaus on tehtava
Canadian Electrical Coden ja muiden
paikallisten sdannésten mukaan. Tama
vaatimus tayttyy UL-hyvaksyttyja sulakkeita
kaytettaessa.

Taajuusmuuttajassa on National Electrical
Coden (NEC) mukainen ylikuormitussuojaus.
Lisatietoja ylikuormitussuojauksen
asetuksista on asianomaisessa
ohjelmointioppaassa.

Asennuksen pikaopas — ACS850-04



Guide d'installation rapide
— ACS850-04

Introduction

Ce guide reprend I'essentiel des consignes de
montage et de raccordement du module
variateur ACS850-04 (55 a 200 kW). Pour une
description compléte, cf. Manuel d’installation
ACS850-04 (55 a 200 kW, 60 a 200 hp) (code :
3AUA0000071008).

Consignes de sécurité

ATTENTION ! Seuls des électriciens
qualifiés sont autorisés a procéder a
l'installation et a la maintenance du
variateur.

N'intervenez jamais sur le variateur, le circuit
du hacheur de freinage, le cable moteur ou le
moteur lorsque le variateur est sous tension.
Vous devez toujours vérifier I'absence effective
de tension par une mesure.

Un moteur a aimants permanents en rotation
peut générer une tension dangereuse. Bloquez
mécaniquement I'arbre du moteur avant de le
raccorder au variateur et avant toute
intervention sur un variateur connecté a un
moteur a aimants permanents.

Montage

ATTENTION ! Si le variateur est

raccordé a un réseau en schéma IT

(neutre isolé ou impédant [plus de 30

ohm]), vous devez retirez la vis du

filtre RFI avant de monter 'appareil.
Cf. Manuel d’installation pour des détails.

Fixez le module variateur au mur avec les
quatre vis.
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Cables de puissance

Schéma de raccordement

ACS850-04

ENTREE - TossTops SORTIE
PE [U1]vi[wi @LR- Rt Gz vz [wz] ©

1 Tz) O\<|—|)

eerFe <Pf>u U E{;,'J
A

O-E-"/c

Résistance de
freinage
(option)
(reprise de

masse sur
360° requise)

|
=

I_J

L1 2 L3

N.B.:

— N'utilisez pas de cable non blindé ou a
conducteurs asymétriques. ABB vous
recommande également d'utiliser un cable
réseau (alimentation) blindé.

— Si un céble réseau blindé est utilisé et que la
conductivité du blindage est inférieure a 50 %
de celle d'un conducteur de phase, utilisez un
cable avec conducteur de terre (1) ou un cable
PE séparé (2).

— Pour le cablage du moteur, utilisez un cable
de terre séparé (3) si la conductivité du
blindage de cable est inférieure a 50 % de celle
d'un conducteur de phase et que le cable n'a
pas de conducteur de terre symeétrique.

Si le cable moteur comporte, en plus du
blindage conducteur, un conducteur de terre
symeétrique, vous devez raccorder le
conducteur de terre a la borne de terre coté
variateur et c6té moteur.

Guide d'installation rapide — ACS850-04
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Procédure de raccordement

Des exemples de raccordement sont présentés
ci-dessous. Les couples de serrage sont
indiqués page 35 et aux passages pertinents
du texte.

» Retirez la protection en plastique qui
recouvre les bornes principales. Utilisez un
tournevis pour la soulever par un coin.

» Connectez les blindages torsadés des
cables d'alimentation et les conducteurs de
terre séparés aux bornes de terre du
variateur.

» Connectez les conducteurs de phase du
cable réseau aux bornes U1, V1 et W1, et
les conducteurs de phase du cable moteur
aux bornes U2, V2 et W2. La longueur
recommandée pour le dénudage est de
16 mm (0.63") pour la taille EO et de 28 mm
(1.1") pour la taille E.

* Fixez les cables mécaniquement a l'extérieur
du variateur.

» Dans le protecteur (cache-bornes) de
plastique transparent, percez les trous
adéquats pour y faire passer les cables de
puissance. Placez le protecteur sur les
bornes.

» Connectez l'autre extrémité des cables de
puissance. Vous devez préter spécialement
attention au raccordement des conducteurs
de terre pour des raisons de sécurité.

Exemples de raccordement

Taille EO : Installation de la borne a vis

iilclolelslolale]ololelalo]

@PE ok R- i UDC-| o+

{ ) UDC+
PE U1 V1 W1 R- R+UDC-U2 V2 W2 PE

1 —

%@ME

&

Cable réseau Cable moteur

Taille E : Installation de la cosse de cable (cables
de 16 & 70 mm? [AWG6 a AWG2/0])

Isolez les extrémités des
cosses de cable avec une
gaine rétractable ou un

30...44 Nm
(22...32 Ibf-ft)

uDC+
R+ ubc- U2 v2
‘U. | =] llu- |\||||IL\I‘ n‘r

Q18

llf"!llf'l"'f-

8 Nm (5.9 Ibf-ft)

Cable réseau Cable moteur

Guide d'installation rapide — ACS850-04
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Taille E : Installation de la borne a vis (cébles de
95 & 240 mm? [AWG3/0 & 500MCM])

UDC+

u1 R- R+ UDC- U2 V2 W2

";
Bl

a. Connectez le cable a la borne. Serrez la vis
Allen a 20...40 Nm (15...30 Ibf-ft).

b. Raccordez la borne au variateur. Serrez a
30...44 Nm (22...32 Ibf-ft).

2 ATTENTION ! Si la taille du cable est

 — e H

inférieure a 95 mm? (3/0 AWG), une
cosse a sertir doit étre utilisée. Un
cable d'une taille inférieure & 95 mm?
(3/0 AWG) connecté a cette borne se
desserrera et peut endommager le
variateur.

8 Nm (5.9 Ibf-ft)

Sections des fils pour les bornes de
puissance

Type d'ACS850-04... Section des fils
A . A 2
Cable réseau Cable moteur -103A-5, -144A-5 6... 70 mm
-166A-5...-290A-5 95 ... 240 mm?

Couples de serrage

Type Bornes de puissance PE
d'ACS850-04... Nm (Ibf-ft) Nm (Ibf-ft)
-103A-5, -144A-5 15 (11) 15 (11)
Installation de la cosse de
cable 8(5.9)
30...44 (22...32)
-166A-5...-290A-5 Vis Allen

20...40 (15...30)
Installation de la borne a vis
30...44 (22...32)

8 (5.9)

Guide d'installation rapide — ACS850-04
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Cables de commande

N.B.:

[Préréglages du programme de commande
Standard ACS850 (macroprogramme
Usine).

*Courant maxi total : 200 mA

Schéma de cablage illustré uniquement a
titre d'exemple.

Pour le réglage des cavaliers, cf. texte.
Section des fils et couples de serrage :

XPOW, XRO1, XRO2, XRO3, XD24 :
0,5... 2,6 mm? (24...12 AWG). Couple :
0,5 Nm (5 Ibf-in)

0,5... 1,5 mm?2 (28...14 AWG). Couple :
0,3 Nm (3 Ibf-in)

(préréglages)

Schéma de raccordement des signaux d’E/S

Repérage des bornes et cavaliers

XPOW
(2 poles, 2,5 mm?)

XRO1
(3 poles, 2,5 mm?)

XRO2
(3 poles, 2,5 mm?)

XRO3
(3 poles, 2,5 mm?)

XD24
(4 poles, 2,5 mm2)

Mise a la masse E / E/SL

XDI
(7 poles, 1,5 mm?)

XDIO
(2 poles, 1,5 mm?)

XAl
(7 poles, 1,5 mm?)

Al1, Al2

XAO

(4 pdles, 1,5 mm?)
T

XD2D

(3 poles, 1,5 mm?)
XSTO (orange)

(4 poles, 1,5 mm2)

XPOW
Entrée alimentation externe +24VI 1
24 Vc.c., 1,6 A GND 2
XRO1, XRO2, XRO3
Sortie relais 1 [Prét]  No |t
250 Vc.a./ 30 Vce.c. COM 2
2A ’I/__ NC 3
Sortie relais 2 [Fonctionnement] — L_No 4
250 Vc.a./ 30 Vce.c. COM 5
2A i NC |6
Sortie relais 3 [Défaut (-1)] — |_No 7
250 Vc.a. /30 Vce.c. COM 8
2A *I/__ NC 9
XD24
+24 Vc.c.* +24VD 1
Masse entrées logiques DIGND | 2
+24 Vc.c.* +24VD | 3
Masse entrées/sorties logiques DIOGND | 4
Cavalier de sélection de masse Al1
XDI
Entrée logique 1 [Démarrage/Arrét] DI1 1
Entrée logique 2 DI2 2
Entrée logique 3 [Réarmement] DI3 3
Entrée logique 4 Dl4 4
Entrée logique 5 DI5 5
Entrée logique 6 ou entrée thermistance DI6 6
Verrouillage démarrage (0 = arrét) DIIL A
XDIO
Entrée/sortie logique 1 [Sortie : Prét] DIO1 1
Entrée/sortie logique 2 [Sortie : En marche] DIO2 2
XAl
Tension de référence (+) +VREF 1
Tension de référence (—) -VREF 2
Masse AGND 3
Entrée analogique 1 (Courant ou tension, sélection par cavalier Al1) Alt+ 4
[Référence de vitesse 1] All- 5
. . . o ’ Al2+ 6
Entrée analogique 2 (Courant ou tension, sélection par cavalier Al2) Al 7
Sélection courant/tension Al1 par cavalier Al1
Sélection courant/tension Al2 par cavalier Al2
XAO
Sortie analogique 1 [% courant] AOTY !
AO1-
Sortie analogique 2 [% vitesse] AO2+ 3
AO2- 4
XD2D
Cavalier de terminaison de la liaison multivariateurs T
B 1
Liaison multivariateurs (D2D) A
BGND
XSTO
OouT1 1
Interruption sécurisée du couple STO. Les deux circuits doivent é&tre ouT2 | 2
fermés pour le démarrage du variateur. IN1 3
IN2 4

Raccordement micro-console

Raccordement unité mémoire
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Cavaliers sur l'unité de commande :
Cavalier de sélection de la masse pour les
entrées et les entrées/sorties logiques (cavalier
situé entre XD24 et XDI) : réglage de I'état de
DIGND (masse des entrées logiques DI1 a
DI5) par rapport & DIOGND (masse de DI6,
DIO1 et DIO2).

DIGND flottante ou raccordée sur DIOGND : si
DIGND est flottante, raccordez le commun de
DI1... DI5 sur XD24:2. Le commun est soit
GND soit V. car DI1...DI5 sont de type NPN/

PNP.
DIGND flottante DIGND raccordée sur DIOGND

23 23

30 30
X X

4 4

1 1

2 2

Al1 — Sélection du signal sur I'entrée
analogique Al1 : courant ou tension.

Courant Tension
7 7
ed oo |AM oofd|A1
Al2 Al2
1 1

Al2 — Sélection du signal sur I'entrée
analogique Al2 : courant ou tension.

Courant Tension
7 7
A1 A1
[ed oo |Al2 oo e9g|Al2
1 1

T — Terminaison de liaison multivariateurs.
Réglez sur ON si le variateur est le dernier de
la liaison.

Terminaison ON Terminaison OFF

ego |1 | =1

Procédez a la mise en route du variateur
conformément aux instructions du document
anglais Quick Start-up Guide correspondant.
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Montage de la plaque serre-cables

La plaque serre-cables peut étre fixée sur le

haut ou le bas de l'unité de commande JCU.
LI P

yll:"i

5 |
| iy
h &0 N
i@‘= '@”,

AN

0.7 Nm
(6.2 Ibf-in)
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Cheminement des céables de commande

/ Renforcez le toron de fils
T .ccune gaine

rétractable ou un ruban.

Retirez la gaine externe du
cable au niveau du serre-
= cables pour mettre a nu le
blindage. Serrez a 1,5 Nm
(13 Ibf-in)

T T R R

open [}

Caractéristiques techniques

Eléments du marquage UL

Le variateur ACS850-04 est protégé 1P20
(UL type ouvert). Il doit étre installé dans un
local chauffe, fermé et a environnement
controlé conforme au degré de protection.
L'air de refroidissement doit étre propre,
exempt d'agents corrosifs et de poussiéres
conductrices. Cf. Manuel d’installation pour
les spécifications détaillées.

La température maximale de I'air ambiant est
40 °C (104 °F) a courant nominal. lly a
déclassement du courant entre 40 et 55 °C
(104 et 131 °F).

Le variateur peut étre utilisé sur un réseau
capable de fournir pas plus de 100 kA
efficaces symétriques et 500 V.

Les cables situés dans le circuit moteur
doivent résister au moins a 75 °C (167 °F)
dans des installations conformes UL.

Le cable réseau doit étre protégé par des
fusibles ou des disjoncteurs. Pour le calibre
des fusibles CEIl (classe gG) et UL (classe
T), cf. chapitre Caractéristiques techniques
du Manuel d’installation. Pour le calibre des
disjoncteurs, contactez votre correspondant
ABB.

Installation aux Etats-Unis : une protection
de dérivation conforme NEC (National
Electrical Code) et autres réglementations en
vigueur doit étre prévue. Pour la conformité,
utilisez des fusibles homologués UL.

Installation au Canada : une protection de
dérivation conforme CEC (Code électrique
canadien) et autres réglementations
provinciales en vigueur doit étre prévue.
Pour la conformité, utilisez des fusibles
homologués UL.

Le variateur assure une protection contre les
surcharges conforme NEC (National
Electrical Code). Cf. Manuel d'exploitation
correspondant pour le réglage des
protections contre les surcharges.

Guide d'installation rapide — ACS850-04



Guidarapidaall’installazione
— ACS850-04

Informazioni sulla guida

Questa guida contiene le informazioni di base
per l'installazione meccanica ed elettrica del
modulo convertitore ACS850-04 (55...200 kW).
Per la documentazione completa, vedere |l
Manuale hardware dei moduli convertitore
ACS850-04 (55...200 kW, 60...200 hp) (cod.
3AUA0000045487 [inglese]).

Norme di sicurezza

AVVERTENZA! Llinstallazione
elettrica e gli interventi di
manutenzione sul convertitore di
frequenza devono essere eseguiti
esclusivamente da elettricisti qualificati.

Non intervenire mai sul convertitore, sul circuito
del chopper di frenatura, sul cavo motore o sul
motore quando il convertitore € sotto tensione.

Verificare sempre che non sia presente tensione.

Un motore a magneti permanenti in rotazione
pud generare una tensione pericolosa. Bloccare
meccanicamente 'albero del motore prima di
collegare un motore a magneti permanenti al
convertitore di frequenza e prima di effettuare
qualsiasi intervento su un azionamento
collegato a un motore a magneti permanenti.

Installazione meccanica

AVVERTENZA! Se il convertitore di
frequenza viene installato in un
sistema IT (un sistema di
alimentazione senza messa a terra o
con messa a terra ad alta resistenza
[superiore a 30 ohm]), & necessario scollegare
il filtro EMC interno. Questa operazione deve
essere effettuata prima di eseguire
l'installazione meccanica del convertitore. Per

le istruzioni dettagliate, vedere il Manuale
hardware.
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Fissare il modulo convertitore alla parete con
quattro viti.

Installazione dei cavi di potenza

Schema di collegamento

ACS850-04

INGRESSO - oo USCITA
PE [U1]vi]wi @I_R- R+ Uz [v2 [wz] @)

1 Tz) O\<|_|) (:::)T

Pe)PE (PE)| Fl—l q—FE ij
T \O - L v
E E = U1 wA
|

Resistenza di
'— I \ ﬁ
L1 L

d-E-"/C‘

frenatura M?;tore
opzionale
(necessaria

messa a terra

a 360°)

l_—//

1 2 3

Note:

— Non utilizzare un cavo motore non schermato
o con struttura asimmetrica. Si raccomanda di
utilizzare un cavo schermato anche per
I'alimentazione di ingresso.

— Se il cavo di alimentazione & schermato e la
conduttivita della schermatura €& inferiore al
50% della conduttivita di un conduttore di fase,
utilizzare un cavo con un conduttore di terra (1)
0 un cavo PE separato (2).

— Per il cablaggio del motore, utilizzare un cavo
di terra separato (3) se la conduttivita della
schermatura del cavo ¢ inferiore al 50% della
conduttivita di un conduttore di fase e il cavo
non & dotato di conduttori di terra simmetrici.

Se nel cavo del motore € presente un
conduttore di terra simmetrico in aggiunta alla
schermatura conduttiva, collegarlo ai morsetti
di terra lato convertitore e lato motore.

Guida rapida all’installazione — ACS850-04
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Procedura di collegamento

Di seguito sono illustrati alcuni esempi di
cablaggio. Le coppie di serraggio sono indicate
a pag. 417 e in vari punti all'interno del testo.

» Rimuovere la protezione in plastica che
copre i morsetti di alimentazione,
sollevandola da un angolo con un cacciavite.

» Collegare le schermature intrecciate dei cavi
di alimentazione e i conduttori di terra
separati ai morsetti di terra del modulo
convertitore.

» Collegare i conduttori di fase del cavo di
alimentazione ai morsetti U1, V1 e W1 e
conduttori di fase del cavo del motore ai
morsetti U2, V2 e W2. La lunghezza di
spellatura raccomandata € 16 mm (0.63”)
per il telaio EO € 28 mm (1.1”) per il telaio E.

» Fissare i cavi meccanicamente all’esterno
del modulo convertitore.

 Praticare dei fori nella protezione in plastica
trasparente per far passare i cavi di
alimentazione. Applicare la protezione sui
morsetti mediante pressione.

» Collegare le altre estremita dei cavi di
alimentazione. Per garantire la sicurezza,
prestare particolare attenzione al
collegamento dei conduttori di terra.

Esempi di cablaggio

Telaio EOQ: installazione dei morsetti a vite

PE U1 V1 W1 R-
)

lojlelal o] oo

uDC+ I
R+UDC-U2 V2 W2 PE
=iy =iy

alojololo

QPE ok R- i UDC-| K3

o=

Cavo di alimentazione Cavo motore

Telaio E: installazione dei capicorda (cavida 16 a
70 mm? [da 6 a 2/0 AWG])

30...44 N'm
(22...32 Ibf-ft)

Isolare le estremita dei
capicorda con nastro o
guaina termorestringente

UDC+
R+ UDC-

;@j vlclcl
MY I
e =\ \/.\v/,

i ‘

uz2 vz

L

PE
8 N-m (5.9 Ibf-ft)

Cavo di alimentazione Cavo motore
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Telaio E: installazione dei morsetti a vite (cavi da
95 a 240 mm? [da 3/0 AWG a 500 MCM])

UDC+

u1 R- R+ UDC- U2 V2 W2

";
Bl

a. Collegare il cavo al morsetto. Serrare la vite a
brugola applicando una coppia di 20...40 N-m
(15...30 Ibf-ft).

b. Collegare il morsetto al convertitore. Serrare
applicando una coppia di 30...44 N-m
(22...32 Ibf-ft).

AVVERTENZA! Se la sezione del cavo

A & minore di 95 mm? (3/0 AWG), &
necessario utilizzare un connettore
crimpato. Se un cavo di dimensioni
inferiori a 95 mm? (3/0 AWG) viene
collegato a questo morsetto senza
capocorda, rischia di allentarsi e di
danneggiare il convertitore di
frequenza.

 — e

8 N-m (5.9 Ibf-ft)

Dimensioni dei fili compatibili con i

Cavo di Cavo motore morsetti di potenza
alimentazione

Convertitore ACS850-04... Dimensioni filo
-103A-5, -144A-5 6 ... 70 mm?
-166A-5...-290A-5 95 ... 240 mm?

Coppie di serraggio

Convertitore Morsetti di potenza PE
ACS850-04... N-m (Ibf-ft) N-m (Ibf-ft)
-103A-5, -144A-5 15 (11) 15 (11)
Installazione capicorda
30...44 (22...32) 8(59)
-166A-5...-290A-5 oo bridos
...40 (15...30) 8 (5.9)

Installazione morsetti a vite
30...44 (22...32)
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Installazione dei cavi di controllo

Schema dei collegamenti degli I/0 di default

Note:

[Impostazione di default con il Programma
di controllo standard del’ACS850 (macro
Fabbrica).

*Corrente totale massima: 200 mA

Il cablaggio illustrato ha esclusivo scopo
dimostrativo.

Per le impostazioni dei ponticelli, vedere il
testo.

Dimensioni fili e coppie di serraggio:
XPOW, XRO1, XRO2, XRO3, XD24:

0,5... 2,6 mm? (24...12 AWG). Coppia:
0,5 N'm (5 Ibf-in)

0,5 ... 1,5 mmZ2 (28...14 AWG). Coppia:
0,3 N-m (3 Ibf-in)

Ordine di testate morsetti e ponticelli

XPOW
(2 poli, 2,5 mm?)

XRO1
(3 poli, 2,5 mm?)

XRO2
(3 poli, 2,5 mm?)

XRO3
(3 poli, 2,5 mm32)

XD24
(4 poli, 2,5 mm?)

Selezione messa a terra DI/
DIO

XDI
(7 poli, 1,5 mm?)

XDIO
(2 poli, 1,5 mm?)

XA
(7 poli, 1,5 mm?)

il
HE

Al1, Al2

XAO

(4 poli, 1,5 mm32)

T

XD2D

(3 poli, 1,5 mm?)

XSTO (arancione)
(4 poli, 1,5 mm?)

1

XPOW
Ingresso potenza esterna +24VI 1
24 Vce, 1,6 A GND 2
XRO1, XRO2, XRO3
Uscita relé RO1 [Pronto] I ®
250 Vca /30 Vce COM 2
2A - NC 3
Uscita relé RO2 [Modulazione] | _No |4
250 Vca /30 Vce COM 5
2A il NC |6
Uscita relé RO3 [Guasto(-1)] [ ] NO 7
250 Vca /30 Vce COM 8
2A ] NC 9
XD24
+24 Vee* +24VD | 1
Terra ingressi digitali DIGND | 2
+24 Vcc* +24VD | 3
Terra ingressi/uscite digitali DIOGND | 4
Ponticello selezione terra Al1
XDI
Ingresso digitale DI1 [Arresto/Marcia] DI1 1 —
Ingresso digitale DI2 DI2 2
Ingresso digitale DI3 [Reset] DI3 3 -
Ingresso digitale DI4 Dl4 4
Ingresso digitale DI5 DI5 5
Ingresso digitale DI6 o ingresso termistore DI6 6
Interblocco marcia (0 = arresto) DIIL A —
XDIO
Ingresso/uscita digitale DIO1 [Uscita: pronto] DIO1 1 ®
Ingresso/uscita digitale DIO2 [Uscita: in marcia] DIO2 2 ®
XAl
Tensione di riferimento (+) +VREF 1
Tensione di riferimento (-) -VREF | 2
Terra AGND 3
Ingresso analogico Al1 (corrente o tensione, selezionabile con ponticello | Al1+ 4
Al1) [Riferimento velocita 1] Al1- 5
Ingresso analogico Al2 (corrente o tensione, selezionabile con ponticello | Al2+ 6
Al2) Al2- 7
Ponticello selezione corrente/tensione ingr. analogico Al1 Al
Ponticello selezione corrente/tensione ingr. analogico Al2 Al2
XAO
Uscita analogica AO1 [Corrente %] AOTY !
AO1- 2
Uscita analogica AO2 [Velocita %] AO2+ 3 ( )
AO2- 4
XD2D
Ponticello terminazione collegamento drive-to-drive T
B 1
Collegamento drive-to-drive A 2
BGND
XSTO
ouT1 1 —|
Safe Torque Off. Per avviare il convertitore entrambi i circuiti devono out2 | 2 —m_—_ N
essere chiusi. IN1 3 ﬁj """"
IN2 4

Collegamento pannello di controllo

Collegamento unita di memoria
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Ponticelli sull’unita di controllo: selettore di
messa a terra DI/DIO (situato tra XD24 e XDI)
— Determina se DIGND (terra per gli ingressi
digitali DI1...DI5) & flottante oppure € collegato
a DIOGND (terra per DIG, DIO1 e DIO2). Se
DIGND é flottante, il comune degli ingressi
digitali DI1...DI5 va collegato a XD24:2. ||
comune puo essere GND o V. dato che

DI1...DI5 sono di tipo NPN/PNP.
DIGND flottante ~ DIGND collegato a DIOGND

23 2§
32 3
X X
4 4
0 O]
s ]
1 1
2 2

Al1 — Determina se l'ingresso analogico Al1
viene utilizzato come ingresso di corrente o di
tensione.

Corrente Tensione
7 7
doo|AM cok9 A1
Al2 Al2
1 1

AlI2 — Determina se l'ingresso analogico Al2
viene utilizzato come ingresso di corrente o di
tensione.

Corrente Tensione
7 7
A1 A1
[ed oo [Al2 oo g9 |Al2
1 1

T — Terminazione del collegamento drive-to-
drive. Deve essere impostato su ON quando il
convertitore di frequenza & I'ultima unita sul
collegamento.

Terminazione ON Terminazione OFF

ego |1 | =1

Continuare I'avviamento del convertitore
seguendo le istruzioni contenute nella relativa
Guida rapida all’avviamento.
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Montaggio della piastra fissacavi

La piastra fissacavi pud essere fissata alla
parte superiore o inferiore dell’'unita di controllo
JCU.

0,7 N'-m
(6.2 Ibf-in)
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Posa dei cavi di controllo * |l convertitore & idoneo per essere utilizzato
E su circuiti in grado di produrre non oltre
Aol , . 100.000 RMS ampere simmetrici, massimo
vvolgere i filamenti di
<— cavo con guaina 500 V.
: termorestringente o * | cavi situati all'interno del circuito del motore
nastro isolante devono essere approvati almeno per 75 °C
Rimuovere la guaina esterna (167 0|:) in inSta”aZioni Conformi a UL.
del cavo per esporre |a « Il cavo di ingresso deve essere protetto con
schermatura del cavo in o R . o
corrispondenza del morsetto. fusibili o interruttori automatici. | fusibili
Serrare a 1,5 N'm (13 Ibf-in). idonei IEC (classe gG) e UL (classe T) sono

elencati nella sezione Dati tecnici del
Manuale hardware. Per gli interruttori
automatici idonei, contattare il
rappresentante ABB locale.

protezione dei circuiti di derivazione deve

A R R R T essere conforme al National Electrical Code
g (NEC) e alle normative locali applicabili. Per
open o soddisfare questo requisito, utilizzare fusibili
classificati UL.

% A » Per l'installazione negli Stati Uniti, la

» Per linstallazione in Canada, la protezione
dei circuiti di derivazione deve essere
conforme al Canadian Electrical Code e alle
normative locali applicabili. Per soddisfare
questo requisito, utilizzare fusibili classificati
UL.

* |l convertitore di frequenza fornisce la
protezione da sovraccarico in conformita al
Dati tecnici National Electrical Code (NEC). Per le
impostazioni della protezione da
sovraccarico, vedere il Manuale firmware.

Checklist UL

+ L’ACS850-04 & un convertitore di frequenza
IP20 (UL tipo aperto) che va utilizzato in
ambienti chiusi, riscaldati e controllati. Il
convertitore deve essere installato in un
luogo con aria pulita secondo la
classificazione dell’armadio. L'aria di
raffreddamento deve essere pulita, priva di
materiali corrosivi e di polveri elettricamente
conduttive. Per le specifiche dettagliate,
vedere il Manuale hardwatre.

» La temperatura massima dell’aria ambiente
€ di 40 °C (104 °F) alla corrente nominale.
La corrente viene declassata per
temperature comprese tra 40 e 55 °C (104-
131 °F).
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Beknopte installatiegids —
ACS850-04

Inleiding

Deze gids bevat de basis-informatie over de
mechanische en elektrische installatie van de
omvormermodule ACS850-04 (55 tot 200 kW).
Zie voor de volledige documentatie ACS850-04
Drive Modules (55...200 kW, 60...200 hp)
Hardware Manual (code: 3AUA0000045487
[Engels]).

Veiligheidsvoorschriften

WAARSCHUWING! Alle werkzaam-
heden wat betreft elektrische installa-
tie en onderhoud van de omvormer
mogen alleen door gekwalificeerde
elektriciens uitgevoerd worden.

Voer nooit werkzaamheden uit aan de omvor-
mer, het remchoppercircuit, de motorkabel of
de motor wanneer de omvormer onder span-
ning staat. Verzeker u er altijd van dat er geen
spanning aanwezig is door meting.

Een draaiende permanentmagneetmotor kan
een gevaarlijke spanning genereren. Vergren-
del de motoras mechanisch alvorens een per-
manentmagneetmotor op de omvormer aan te
sluiten, en alvorens werkzaamheden uit te voe-
ren aan een omvormersysteem waarop een
permanentmagneetmotor aangesloten is.

Mechanische installatie

WAARSCHUWING! Als de omvor-
mer aangesloten gaat worden op een
IT-vermogenssysteem (d.w.z. een
niet-geaard vermogenssysteem of
een hoogohmig geaard vermogens-
systeem [meer dan 30 ohm]), moet het interne
EMC-filter van de omvormer losgekoppeld wor-
den. Dit dient te gebeuren voérdat de omvor-

mer mechanisch geinstalleerd wordt. Zie de
Hardware handleiding voor nadere instructies.
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Bevestig de omvormermodule met vier schroe-
ven aan de wand.

Installeren van de vermogens-
kabels

Aansluitschema
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Opmerkingen:

— Gebruik geen onafgeschermde of asymmetri-
sche motorkabel. Het wordt ook aanbevolen
om een afgeschermde kabel te gebruiken als
voedingskabel.

— Als afgeschermde voedingskabel gebruikt
wordt, en de geleidbaarheid van de afscher-
ming kleiner is dan 50% van de geleidbaarheid
van een fasegeleider, gebruik dan een kabel
met een aardgeleider (1) of een aparte PE-
kabel (2).

— Gebruik voor de motorkabels een aparte
aardkabel (3) als de geleidbaarheid van de
kabelafscherming kleiner is dan 50% van de
geleidbaarheid van een fasegeleid