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Quick installation guide -
ACSM1-04

Introduction

This guide contains the very basic information
about the mechanical and electrical installation
of the ACSM1-04 drive module (0.75 to 45 kW).
For complete documentation see the
ACSM1-04 Drive Modules (0.75 to 45 kW)
Hardware Manual (code: 3AFE68797543
[English]).

Safety instructions

should be carried out by qualified

WARNING! All electrical installation
A and maintenance work on the drive
electricians only.

Never work on the drive, the braking chopper
circuit, the motor cable or the motor when input
power is applied to the drive. After
disconnecting input power, always wait for 5
minutes to let the intermediate circuit
capacitors discharge before you start working
on the drive, control cabling, motor or motor
cable. Even when input power is not applied to
the drive, externally supplied control circuits
may carry dangerous voltages. Always ensure
by measuring that no voltage is actually
present.

A rotating permanent magnet motor can
generate a dangerous voltage. Lock the motor
shaft mechanically before connecting a
permanent magnet motor to the drive, and
before doing any work on a drive system
connected to a permanent magnet motor.

Planning the installation

* The ACSM1-04 is an IP20 (UL open type)
drive to be used in a heated, indoor
controlled environment. The drive must be
installed in clean air according to enclosure
classification. Cooling air must be clean, free
from corrosive materials and electrically
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conductive dust. See the Hardware Manual
for detailed specifications.

* The maximum ambient air temperature is
40 °C (104 °F) at rated current. The current
is derated for 41 to 55 °C (104 to 131 °F).

* The cold plate drive modules (ACSM1-04Cx-
xxxx-x) are UL Recognized Components. In
UL-compliant installations, the installation
and the cooling must be done as instructed
in the ACSM1-04 Drive Modules (0.75 to 45
kW) Hardware Manual. The end-product in
which the cold plate drive module is used
must also be certified by UL.

» The drive is suitable for use in a circuit
capable of delivering not more than 100,000
rms symmetrical amperes, 480 V maximum.

* The cables located within the motor circuit
must be rated for at least 75 °C (167 °F) in
UL-compliant installations.

» The input cable must be protected with fuses
or circuit breakers. Suitable IEC (class gG)
and UL (class T) fuses are listed in the
Technical data section of the ACSM1-04
Drive Modules (0.75 to 45 kW) Hardware
Manual. For suitable circuit breakers, contact
your local ABB representative.

* For installation in the United States, branch
circuit protection must be provided in
accordance with the National Electrical Code
(NEC) and any applicable local codes. To
fulfill this requirement, use the UL classified
fuses.

* For installation in Canada, branch circuit
protection must be provided in accordance
with Canadian Electrical Code and any
applicable provincial codes. To fulfill this
requirement, use the UL classified fuses.

» The drive provides overload protection in
accordance with the National Electrical Code
(NEC). See the appropriate Firmware
Manual for overload protection settings.

Mechanical installation

Fasten the drive module to the mounting base
using screws through the four mounting holes.
Frame A and B can be mounted onto a DIN rail;
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it is however highly recommended to fasten
these modules to the mounting base also by
two screws through the lower mounting holes.

For installation of the cold plate drive modules
(ACSM1-04Cx-xxxx-x), follow the instructions
in the ACSM1-04 Drive Modules (0.75 to 45
kW) Hardware Manual.

Electrical installation

L1 L2 L3 PE

Supply disconnecting l l l
device (disconnecting A -\ -
means) with fuses

(optional)

I
By
I_ o — —
CHK-xx mains choke rl _l _Vl N
T AT og
Y| z

L 3
JFI-xx mains filter FO -0 =00
(optional) T A oL

ACSM1-04 a—rr —_j

[upc+[upc] [UT]V1]W1] PE

|

]
N
o

cl=

02[V2[W2] @ [R-[R+] @
C
I

Braking resistor
(optional)

*Note: For motor cabling, use a separate
ground cable if the conductivity of the motor
cable shield is less than 50% of that of a phase
conductor and the cable has no symmetrical
ground conductors.

Power cabling procedure

Cabling examples are presented on page 5.
Tightening torques are presented on page 5
and at appropriate points in the text.

« Attach the terminal blocks included to the
drive.

*+ ACSM1-04xx-024A...090A-4 only: Remove
the two plastic connector covers at the top
and bottom of the drive. Each cover is held
by two screws.

* On IT (ungrounded) systems and corner-
grounded TN systems, remove the screw
labelled VAR located close to the supply
terminals.

» Fasten the two cable clamp plates included
to the drive, one at the top, one at the
bottom. The clamp plates are identical.

ACSM1-04xx-02A5...016A-4:
1.5 N'm (13 Ibf-in)
ACSM1-04xx-024A...090A-4:
3 N'm (25 Ibfin)

1.5N'm
(13 Ibfin)

 Strip the power cables so that the shields are
bare at the cable clamps.

» Connect the supply, resistor (if present) and
motor cables to the appropriate terminals of
the drive.

+ Tighten the cable clamps onto the bare cable
shields. Connect the ends of the cable
shields to the ground terminals using cable
lugs. Cover visible bare shield with insulating
tape.

+ ACSM1-04xx-024A...090A-4 only: Cut
suitable slots on the edges of the connector

covers to accommodate the cables. Refit the
covers.

* Ground the motor cable shield at the motor
end.
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Cabling examples

ACSM1-04xx-02A5...016A-4 Cable clamp on bare shield.

PE/Ground connection.

Between cable clamp and terminals, cover bare
shield with insulating tape.

®

Screw lug detail:

OROIONO,

8
VRN

SN
D

=2®
20 @

UDC+UDC- U1 vi W1 VAR

el QTTM@)

Wire sizes accepted by power terminals

Drive type ACSM1-04xx... Wire size
-02A5...07A0-4 0.25 ... 4 mm?
-09A5...016A-4 0.5 ...6 mm?
ACSM1-04xx-024A...090A-4 024A_ 090A4 5 70 mm?
Tightening torques
( 1 ): N Power terminals (supply,
e Drive type motor, and braking resistor Screw lug
o==0 e & ACSM1-04xx... cables) (Allen screw)
T N-m (Ibf-in) N-m (Ibf-ft)
-02A5...07A0-4 0.5...0.6(44...5.3) N/A
-09A5...016A-4 1.2...15(10.6 ... 13.3) N/A
-024A...090A-4 3(25) 15 (11)
Drive type PE/GI:ound Power cable co':?'nv:::or
ACSM1-045x... terminals clamps covers
N'm (Ibfiin) | N-m (Ibfin) | N-m (Ibf-in)
-02A5...07A0-4 1.5 (13) 1.5 (13) N/A
-09A5...016A-4 1.5 (13) 1.5 (13) N/A
-024A...090A-4 3 (25) 1.5 (13) 3(25)
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Control cabling

Use shrink tubing or

=H / tape to contain strands

The clamp plate can be fastened at the top or
the bottom of the JCU Control Unit.

Mounting the clamp plate

fEiEesd)

t
5]
X
[$]
8,
=
9]
2
>
<)
)
>
<)
=
5]
o

of cable at clamp to

expose cable screen

1.5 N'm

(13 Ibf-in)

0.7 N'm

(6.2 Ibf-in)
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Notes:

[Default setting]

*Total maximum current: 200 mA
**Default assignment with ACSM1
Motion Control Program

The wiring shown is for demonstrative
purposes only.

For jumper settings, see text.

Wire sizes and tightening torques:
X2:0.5 ... 2.5 mm2 (24...12 AWG).
Torque: 0.5 N'm (5 Ibf:in)

X3, X4, X5, X6:

0.5 ... 1.5 mm? (28...14 AWG).
Torque: 0.3 N'm (3 Ibf:in)

Order of terminal headers and
jumpers

B ]— X1 (2-pole)

]/ X2 (3-pole)

—— X3 (4 x 4-pole,
1 x 3-pole)

X4 (1 x 7-pole,
1 x 2-pole,
1 x 3-pole)

/J3

X5 (3-pole)

]7 (
J/ X6 (4-pole,

orange)

I

X1
External power input +24VI| 1
24V DC,1.6A GND 2
X2
Relay output — NO 1
250 VAC/30VDC COM 2
2A ’i/—_ NC 3
X3
+24 V DC* +24VD 1
Digital I/0 ground DGND 2
Digital input 1 [Stop/Start] DI1 3 g
Digital input 2 [EXT1/EXT2] DI2 4 |
+24 V DC* +24VD 5
Digital I/0O ground DGND 6
Digital input 3 [Fault reset] DI3 7
Digital input 4 [Positioning start]** Di4 8
+24 V DC* +24VD 9
Digital I/O ground DGND 10
Digital input 5 [Position ref. set 1/2]** DI5 11
Digital input 6 [Homing start]** Di6 12
+24 V DC* +24VD 13
Digital I/0O ground DGND 14
Digital input/output 1 [Ready] DIO1 15
Digital input/output 2 [Running] DIO2 16
+24 V DC* +24VD 17
Digital I/O ground DGND 18
Digital input/output 3 [Fault] DIO3 19
X4
Reference voltage (+) +VREF 1
Reference voltage (-) -VREF 2
Ground AGND 3
Analogue input 1 (Current or voltage, selectable A1+ 4
by jumper J1) [Speed reference] Al1- 5
Analogue input 2 (Current or voltage, selectable Al2+ 6
by jumper J2) [Torque reference] Al2- 7
Al1 current/voltage selection J1
Al2 current/voltage selection J2 %
Thermistor input TH 8 T
Ground AGND 9
Analogue output 1 (current) [Output current] AO1 (I) 10
Analogue output 2 (voltage) [Actual speed] AO2 (U) 11
Ground AGND 12 :O
X5
Drive-to-drive link termination J3
B 1
Drive-to-drive link. A 2
BGND 3
X6
ouT1 1 —|
Safe Torque Off. Both circuits must be closed for ouT2 2 —m'_‘ .
the drive to start. IN1 3 ﬁg
IN2 4
Control panel connection X7
Memory unit connection X205
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» Set the jumpers on the control unit to the
appropriate position:

J1 — Determines whether Analogue input Al1
is used as a current or voltage input.

Current Voltage

7 7
g oo |AM copd| A1
Al2 Al2

8 8

J2 — Determines whether Analogue input Al2

is used as a current or voltage input.

Current Voltage
7 7

A1 A1

Bd oo |AI2 oofod|Al2
8 8

J3 — Drive-to-drive link termination. Set to
ON if the drive is the last unit on the link.

Termination ON Termination
OFF
=R °Ea|T |

Continue with drive start-up according to the
instructions in the appropriate Firmware
Manual.
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Kurzanleitung fur die
Installation des ACSM1-04

Einleitung

Diese Kurzanleitung enthalt grundlegende
Informationen Uber die mechanische und elek-
trische Installation der ACSM1-04 Frequenz-
umrichtermodule (0,75 bis 45 kW).

Die vollstandige Dokumentation enthalt das
Hardware-Handbuch ACSM1-04
Frequenzumrichtermodule (0,75 bis 45 kW)
(Code: 3AFE68836824).

Sicherheitsvorschriften

WARNUNG! Alle elektrischen Instal-
lations- und Wartungsarbeiten am
Frequenzumrichter durfen nur von

qualifiziertem Fachpersonal ausge-
fuhrt werden.

Arbeiten Sie niemals am Frequenzumrichter,
dem Bremschopper-Stromkreis, dem Motorka-
bel oder dem Motor, wenn der Frequenzum-
richter an die Spannungsversorgung
angeschlossen ist. Warten Sie nach der Tren-
nung von der Spannungsversorgung 5 Minu-
ten, bis die Zwischenkreis-Kondensatoren
entladen sind, bevor Sie mit den Arbeiten am
Frequenzumrichter, den Steuerkabeln, dem
Motor oder den Motorkabeln beginnen. Extern
gespeiste Steuerkreise kdnnen im Frequenz-
umrichter auch dann gefahrliche Spannungen
fuhren, wenn die Spannungsversorgung des
Frequenzumrichters abgeschaltet ist. Stellen
Sie durch Messung sicher, dass tatsachlich
keine Spannungen anliegen.

Ein drehender Permanentmagnetmotor kann
gefahrliche Spannung erzeugen. Die Motor-
welle muss mechanisch blockiert werden,
bevor ein Permanentmagnetmotor an den Fre-
quenzumrichter angeschlossen und bevor
Arbeiten an einem Antriebssystem ausgefihrt
werden, das an einen Permanentmagnetmotor
angeschlossen ist.

Planung der Installation

Der ACSM1-04 ist ein Frequenzumrichter mit
Schutzart IP20 (UL-Typ offen), der entspre-
chend seiner Gehauseklassifizierung in
einem beheizten Innenraum mit sauberer
Umgebungsluft installiert werden muss. Die
Kihlluft muss sauber und frei von korrosiven
Stoffen und elektrisch leitendem Staub sein.
Detaillierte Spezifikationen enthalt das Hard-
ware-Handbuch.

Die max. Umgebungsluft-Temperatur ist
40 °C (104 °F) bei Nennstrom. Der Strom
muss im Temperaturbereich 41 bis 55 °C
(104 bis 131 °F) reduziert werden.

Frequenzumrichtermodule mit Cold Plate-
Kihlung (ACSM1-04Cx-xxxx-x) sind Kompo-
nenten mit UL-Zulassung. In Installationen
gemal UL mussen die Installation und Kih-
lung entsprechend den Anweisungen im
Hardware-Handbuch ACSM1-04 Frequenz-
umrichtermodule (0,75 bis 45 kW) ausge-
fuhrt werden. Das Endprodukt, in dem das
Frequenzumrichtermodul mit Cold Plate-
Kihlung benutzt wird, muss ebenfalls UL-
zertifiziert sein.

Der Frequenzumrichter ist flir einen
Stromkreis geeignet, der nicht mehr als eff.
100 000 Ampere symmetrisch bei max.
480V liefert.

In UL-konformen Installationen missen die
Motorkabel flir mindestens 75 °C (167 °F)
ausgelegt sein.

Die Eingangskabel missen durch Sicherun-
gen oder Schutzschalter geschitzt werden.
Geeignete IEC- (Klasse gG) und UL- (Klasse
T) Sicherungen sind aufgelistet im Kapitel
Technische Daten des Hardware-Handbuch
ACSM1-04 Frequenzumrichtermodule (0,75
bis 45 kW). Hinsichtlich geeigneter Schutz-
schalter wenden Sie sich bitte an |hre ABB-
Vertretung.

Installationen in den USA erfordern einen
Zweigstromkreis-Schutz gemaf National
Electrical Code (NEC) und die Einhaltung
aller anzuwendenden ortlichen Vorschriften.
Zur Erfillung der Anforderungen missen
UL-klassifizierte Sicherungen verwendet
werden.

Kurzanleitung fiir die Installation des ACSM1-04



10

+ Installationen in Kanada erfordern einen
Zweigstromkreis-Schutz gemaR Canadian
Electrical Code und die Einhaltung aller
anzuwendenden ortlichen Vorschriften. Zur
Erfillung der Anforderungen missen UL-
klassifizierte Sicherungen verwendet wer-
den.

« Der Frequenzumrichter bietet einen Uber-
lastschutz gemaf National Electrical Code
(NEC). Angaben zu den erforderlichen Ein-
stellungen fiir den Uberlastschutz enthélt das
jeweilige Firmware-Handbuch.

Mechanische Installation

Befestigen Sie das Frequenzumrichtermodul
auf der Montagebasis durch Verschraubung an
den vorgesehenen vier Montagebohrungen.
Die BaugréfRen A und B kénnen auf eine DIN-
Schiene gesetzt werden; jedoch wird empfoh-
len, auch diese Module zusatzlich mit zwei
Schrauben an den unteren Montagebohrun-
gen zu befestigen.

Die Installation von Frequenzumrichtermodulen
mit Cold Plate-Kihlung (ACSM1-04Cx-xxxx-X)
muss nach den Anweisungen im Hardware-
Handbuch ACSM1-04 Frequenzumrichter-
module (0,75 bis 45 kW) ausgefuhrt werden.

Kurzanleitung fir die Installation des ACSM1-04
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Elektrische Installation Nahe der Netzanschlussklemmen entfernt
werden.
L1 L2 L3 PE . . N , ,
Einso l l l » Die beiden mitgelieferten identischen Kabel-
T nspeise- klemmenbleche jeweils oben und unten am
rennvorrichtung mit - - . g
Sicherungen @ E @ Frequenzumrichter montieren.
F =" - ACSM1-04xx-02A5...016A-4:
P 1,5 Nm (13 Ibf-in)
CHK-xx Netzdrossel ACSM1-04xx-024A...090A-4:
(optional) Lo” O i O 3 Nm (25 Ibfin)

JFI-xx Netzfilter Hy 28 B34

(optional)\I A o(%

ACSM1-04 (=F I :j

[upc+]upc] [UT]V1]WA1] PE

1,5 Nm
(13 Ibf-in)

V2 @ [REIRD @

[ i , (1= I._T
: |
t e T
= h -
*  Bremswiderstand » Die Leistungskabel so abisolieren, dass die
(optional) Schirme an den Kabelschellen blank liegen.

+ Einspeise-, Widerstands- (falls vorhanden)
und Motorkabel an die jeweiligen Klemmen

. . .. . des Frequenzumrichters anschlieRen.
*Hinweis: Fir den Motorkabelanschluss ein q

separates Erdungskabel verwenden, wenn die + Die Kabelschellen Uber den blanken Kabel-

Leitfahigkeit des Motorkabelschirms geringer schirmen befestigen. Die Enden der Kabel-

als 50% der Leitfahigkeit der Phasenleiter ist schirme mit Kabelschuhen an die

und das Kabel keinen symmetrischen Erdungs- Erdungsklemmen anschlieten. Sichtbare

leiter besitzt. blanke Kabelschirme mit Isolierband umwik-
keln/abkleben.

Anschluss der Leistungskabel * Nur ACSM1-04xx-024A...090A-4: Schnei-
den Sie passende Aussparungen fur die

Verkabelungsbeispiele siehe Seite 12. Anzugs- Kabel in die obere und untere Abdeckung.

momente siehe Seite 12 und an den jeweiligen Die Abdeckungen wieder montieren.

Punkten im Text. * Den Motorkabelschirm auf der Motorseite

» Den mitgelieferten Klemmenblock am Fre- erden.
quenzumrichter montieren.

* Nur ACSM1-04xx-024A...090A-4: Die bei-
den Kunststoffabdeckungen der Anschlisse
oben und unten am Frequenzumrichter ent-
fernen. Jede Abdeckung ist mit zwei Schrau-
ben befestigt.

» Bei Anschluss an IT-Netze (ungeerdet) und
unsymmetrisch geerdete TN-Netze muss die
Schraube mit Kennzeichnung VAR in der

Kurzanleitung fiir die Installation des ACSM1-04
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Kabelanschluss-Beispiele

ACSM1-04xx-02A5...016A-4

©)

1P
D

G

“R%,

=&
22 @

UDC+UDC-

U1 v1 Wi VAR

|

AWl

A1),

ACSM1-04xx-024A...090A-4

e==cc
U D@

Ui

©

OROIOIO,

PE-/Erdungsanschluss.

Schraubanschlussdetail:

Kabelschelle Giber dem blanken Schirm.

Zwischen Kabelschelle und Anschluss den
blanken Schirm mit Isolierband umwickeln.

Kabelquerschnitte der Leistungsan-

schliisse
Typ ACSM1-04xx... Querschnitte
-02A5...07A0-4 0.25 ... 4 mm?
-09A5...016A-4 0.5 ... 6 mm?
-024A...090A-4 6 ... 70 mm?
Anzugsmomente
Leistungsanschliisse Schraub-
Typ (Einspeise-, Motor- und schuh
ACSM1-04xx... Bremswiderstandskabel) (Allen-
Schraube)
Nm (Ibf-in) Nm (Ibf-ft)
-02A5...07A0-4 05...06(4,4...53) N/A
-09A5...016A-4 1,2...15(10,6 ... 13,3) N/A
-024A...090A-4 3(25) 15 (11)
Leistungs- | Leistungs-
Typ an';'i/hEI:;'se kabel- | kabelabdek-
ACSM1-04xx... anschliisse kungen
Nm (Ibf-in) Nm (Ibf-in) Nm (Ibf-in)
-02A5...07A0-4 1,5 (13) 1,5 (13) N/A
-09A5...016A-4 1,5 (13) 1,5 (13) N/A
-024A...090A-4 3(25) 1,5 (13) 3 (25)

Kurzanleitung fir die Installation des ACSM1-04
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Steuerkabelanschlusse

Schrumpfschlauch oder

Schirmlitzen mit

Montage des Kabelabfangblechs

Das Kabelabfangblech kann oben oder unten

zusammenhalten

an der Regelungseinheit JCU befestigt werden.

Bereich der Schelle
entfernen und den
Kabelschirm
freilegen

1,5 N'm

(13 Ibf-in)

0,7 N'm

(6,2 Ibfin)

Kurzanleitung fiir die Installation des ACSM1-04
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Hinweise:
[Standardeinstellung]

*Gesamte max. Stromabgabe:
200 mA

**Standardbelegung mit dem ACSM1
Motion Control-Programm

Jumper-Einstellungen siehe Text.

KabelgroBen und Anzugsmomente:

X2:0,5... 2,5 mm? (24...12 AWG).
Anzugsmoment: 0,5 Nm (5 Ibf-in)
X3, X4, X5, X6:

0,5... 1,5 mm? (28...14 AWG).
Anzugsmoment: 0,3 Nm (3 Ibf-in)

Reihenfolge der Anschluss-
klemmen und Jumper

= ]— X1 (2-polig)

L) )
X2 (3-polig)
I ]/

.

3

—— X3 (4 x 4-polig,
1 x 3-polig)

X4 (1 x 7-polig,
1 x 2-polig,
1 x 3-polig)
J1
” J2
J3

]— X5 (3-polig)
}/ X6 (4-polig,

orange)

21817 16561413 121 109 8765/ 4321

===

121 10

324

4321

I

X1
Externer Spannungsversorgungseingang +24VI 1
24V DC, 1.6 A GND 2

X2
Relaisausgang ] NO 1
250 VAC/30V DC COM 2
2A 4/—_ NC 3

X3
+24 V DC* +24VD 1
Digital-E/A Masse DGND 2
Digitaleingang 1 [Stop/Start] DI1 3 B
Digitaleingang 2 [EXT1/EXT2] DI2 4 |—
+24 V DC* +24VD 5
Digital-E/A Masse DGND 6
Digitaleingang 3 [Fehler-Reset] DI3 7
Digitaleingang 4 [Start Positionierung]** Di4 8
+24 V DC* +24VD 9
Digital-E/A Masse DGND 10
Digitaleingang 5 [Ausw. Positionssollwertsatz 1/ DI5 11
Digitaleingang 6 [Start Homing/Referenzfahrt]** DI6 12
+24 V DC* +24VD 13
Digital-E/A Masse DGND 14
Digitaleingang/-ausgang 1 [Bereit] DIO1 15
Digitaleingang/-ausgang 2 [Lauft] DIO2 16
+24 V DC* +24VD 17
Digital-E/A Masse DGND 18
Digitaleingang/-ausgang 3 [Fehler] DIO3 19

X4
Referenzspannung (+) +VREF 1
Referenzspannung (-) -VREF 2 f—‘
Masse AGND 3
Analogeingang 1 (Strom oder Spannung, Al1+ 4
einstellbar mit Jumper J1) [Drehzahlsollwert] Al1- 5
Analogeingang 2 (Strom oder Spannung, Al2+ 6
einstellbar mit Jumper J2) [Drehmomentsollwert] Al2- 7
Al1 Auswahl Strom/Spannung J1
Al2 Auswahl Strom/Spannung J2 %
Thermistoreingang TH 8 T
Masse AGND 9
Analogausgang 1 (Strom) [Ausgangsstrom] AO1 (I) 10
Analogausgang 2 (Spannung) [Istdrehzahl] AO2 (U) 11
Masse AGND 12 :C>

X5
Abschluss des Drive-to-Drive-Link J3
Drive-to-Drive-Link = direkte Umrichter-Umrichter i ;
Kommunikation BGND 3

X6

) OouT1 1
Slc.her abgesch?ltetes Moment = Safe Torque Off. ouT2 2 _|—|<_ -l
Beide Kreise missen zum Start des N 3 } ,,, \
Frequenzumrichters geschlossen sein.
IN2 4

Steuertafel-Anschluss X7
Memory-Unit-Anschluss X205

Kurzanleitung fir die Installation des ACSM1-04
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* Die Jumper auf der Regelungseinheit mis-
sen auf die richtige Position eingestellt wer-
den:

J1 — Einstellung von Analogeingang Al1 als
Strom- oder Spannungseingang.

Strom Spannung
7 7
g oo |AM oopd|AH1
Al2 Al2
8 8

J2 — Einstellung von Analogeingang Al2 als
Strom- oder Spannungseingang.

Strom Spannung
7 7
Al1 Al1
d oo |AI2 cofod|AI2
8 8

J3 — Abschluss fur Drive-to-Drive Link
(direkte Umrichter-Umrichter Kommunika-
tion). Einstellung auf ON, wenn der Frequen-
zumrichter der letzte in der Verbindung ist.

Abschluss ON Abschluss OFF

=Dl °EaT |

Im Anschluss an die hier in Kurzform
dargestellten Installationsarbeiten erfolgt die
Inbetriebnahme des Frequenzumrichters nach
den Anweisungen des jeweiligen Firmware-
Handbuchs.

Kurzanleitung fiir die Installation des ACSM1-04
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Guia de instalacién rapida
- ACSM1-04

Introduccion

La presente guia contiene informacion basica
sobre la instalacion mecanica y eléctrica del
modulo de convertidor de frecuencia
ACSM1-04 (0,75 a 45 kW). Consulte el Manual
de hardware de los modulos de convertidor
ACSM1-04 (0,75 a 45 kW) si desea
informacién mas detallada (cédigo:
3AFE68797543 [inglés])).

Instrucciones de seguridad

mantenimiento realizados en el
convertidor deben ser efectuados por
electricistas cualificados.

iADVERTENCIA! Todos los trabajos
A de instalacion eléctrica y

Nunca trabaje en el convertidor, el circuito del
chopper de frenado, el cable a motor o el motor
con la alimentacion del convertidor conectada.
Tras desconectar la alimentacion de entrada,
espere siempre 5 minutos a que se
descarguen los condensadores del circuito
intermedio antes de trabajar en el convertidor
de frecuencia, los cables de control, el motor o
el cable a motor. Los circuitos de control
alimentados de forma externa pueden conducir
tension peligrosa incluso con la alimentacién
de entrada del convertidor desconectada.
Realice siempre una medicion para verificar
que no existe tension.

Un motor de imanes permanentes puede
generar una tension peligrosa. Bloquee
mecanicamente el eje del motor antes de
conectar un motor de imanes permanentes al
convertidor, asi como antes de comenzar a
trabajar en un sistema de convertidor de
frecuencia conectado a un motor de imanes

permanentes.

Planificacion de la instalacion

+ EI ACSM1-04 es un convertidor de
frecuencia con proteccion IP20 (UL tipo
abierto) que debera emplearse en interiores

con calefacciéon que estén controlados. El
convertidor debera ser instalado en una
atmadsfera limpia de conformidad con la
clasificacion del armario. El aire de
refrigeracion debera estar limpio, libre de
materiales corrosivos y polvo conductor de
electricidad. Consulte la especificacion
detallada en el Manual de hardwatre.

La temperatura ambiente maxima es de

40 °C (104 °F) a intensidad nominal. Se
produce derrateo a temperaturas de entre 41
y 55 °C (104 y 131 °F).

Los convertidores de placa fria (ACSM1-
04Cxxxxx-x) son componentes con
certificado de conformidad UL. La instalacion
y la refrigeracion debera realizarse tal y
como se indica en el Manual de Hardware de
los Convertidores ACSM1-04 (0,75-45 kW),
en instalaciones que cumplan los requisitos
UL. El sistema final en el que se utilice el
convertidor de placa fria debera tener el
certificado UL.

El convertidor es apto para ser usado en
circuitos que no proporcionen mas de
100.000 amperios eficaces simétricos, 480 V
como maximo.

Los cables situados en el circuito del motor
deben tener una especificacién minima de

75 °C (167 °F) en instalaciones realizadas

conforme a la norma UL.

El cable de entrada debe estar protegido
mediante fusibles o interruptores
automaticos. Se incluye una lista de fusibles
IEC (clase gG) y UL (clase T) adecuados en
la seccion Datos técnicos del Manual de
hardware de los médulos del convertidor de
frecuencia ACSM1-04 (0,75 a 45 kW).
Pdéngase en contacto con su representante
de ABB local para informarse sobre los
interruptores automaticos adecuados.

Para instalacion en los Estados Unidos, se
debera proporcionar la proteccién de
circuitos derivados, de conformidad con el
Cddigo Eléctrico Nacional de Estados
Unidos (NEC) y con cualquier normativa
local aplicable. Para cumplir este requisito,
utilice fusibles con clasificaciéon UL.

Para instalacion en Canada, se debera
proporcionar la proteccion de circuitos
derivados, de conformidad con el Cédigo
Eléctrico de Canada y con cualquier
normativa provincial aplicable. Para cumplir
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este requisito, utilice fusibles con
clasificacion UL.

» El convertidor de frecuencia ofrece
proteccién contra la sobrecarga, de
conformidad con el Codigo Nacional
Eléctrico (NEC) de EE.UU. Consulte el
Manual de firmware correspondiente para
conocer los ajustes de la funcién de
proteccidon de sobrecarga.

Instalacion mecanica

Sujete el moédulo del convertidor a la base de
montaje introduciendo los tornillos a través de los
cuatro orificios de montaje. Los bastidores Ay B
pueden instalarse sobre una guia DIN; es muy
recomendable, no obstante, sujetar los médulos a
la base de montaje introduciendo dos tornillos a
través de los orificios de montaje inferiores.

Para instalar los convertidores de placa fria
(ACSM1-04Cx-xxx-x) siganse las instrucciones
del Manual de Hardware de los Convertidores
ACSM1-04 (0,75-45 kW).
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Instalacion eléctrica

Dispositivo de L1 L2 L3 PE
desconexioén de la l l l

fuente de alimentacion
(medios de \ FE ‘E @

desconexion) con Jaa] :
fusibles b o\ Y
Reactancia de red CHK- ri _l _:\l -
T AT OF%

xx (opcional)
tO0-0-o0-
Y[ z

Filtro de red JFI-xx ro—0
(opcional)

ACSM1-04 (=F I __:L

[upc+]upc-] [UT]V1]W1] PE
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Vil [H;Hﬁ
U1 WA1 5 Resi .

- esistencia de

3~ PE
Motor

frenado (opcional)

* Nota: Utilice un cable de conexioén a tierra por
separado para el cable a motor si la
conductividad del apantallamiento del cable es
inferior al 50% de la conductividad del
conductor de fase y si el cable no tiene
conductores de tierra simétricos.

Procedimiento de conexion de los
cables de alimentacion

En la pagina 19 figuran algunos ejemplos de

conexion de los cables. Los pares de apriete se

encuentran en la pagina 19, asi como en otros

puntos del texto.

» Sujete los bloques de terminales incluidos al
convertidor.

* Solamente para ACSM1-04xx-024A...090A-
4: Retire las cubiertas de plastico de los
conectores situados en la parte superior e
inferior del convertidor. Ambas cubiertas
estan sujetas con dos tornillos.

» En sistemas IT (sin conexion a tierra), y
sistemas TN con conexién a tierra por un
vértice, extraiga el tornillo identificado como
VAR, junto a los terminales de alimentacion.

» Sujete las dos placas de fijacion de cables
incluidas al convertidor, una en la parte
superior y otra en la inferior. Ambas placas
de fijacion son idénticas.

ACSM1-04xx-02A5...016A-4:
1,5 N/m (13 Ibffin)
ACSM1-04xx-024A...090A-4:
3 N/m (25 Ibffin)

1.5 N/m
(13 Ibffin)

« Pele los cables de alimentacidon de modo
que el apantallamiento quede expuesto en
las abrazaderas de cable.

» Conecte los cables de alimentacién, de la
resistencia (si la hay) y a motor a los
terminales correspondientes del convertidor.

» Apriete las abrazaderas de cable sobre el
apantallamiento de los cables que esta
expuesto. Conecte los extremos de las
pantallas de los cables a los terminales de
conexion a tierra mediante los terminales de
cable. Cubra el apantallamiento expuesto
con cinta aislante.

» Solamente para ACSM1-04xx-024A...090A-
4: Abra un numero de ranuras adecuado en
los bordes de las cubiertas de los conectores
para albergar los cables. Vuelva a instalar
las cubiertas.

» Conecte a tierra el apantallamiento del cable
a motor en el extremo del motor.
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Ejemplos de cableado

ACSM1-04xx-02A5...016A-4
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ACSM1-04xx-024A...090A-4
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Abrazadera de cable sobre el apantallamiento
expuesto.

Conexioén a tierra/PE.

Cubra el apantallamiento expuesto entre la
abrazadera de cables y los terminales con cinta
aislante.

Detalle de terminal roscado:

ORNOIONO

Tamarios de cable admitidos por los
terminales de alimentacion

Tipo de convertidor ACSM1- Tamaiio de cable
04xx...
-02A5...07A0-4 0.25 ... 4 mm?
-09A5...016A-4 0.5 ... 6 mm?
-024A...090A-4 6 ... 70 mm2

Pares de apriete

Terminales de Terminal
Tipo de alimentacién (cables de roscado
convertidor alimentacién, motor y (tornillo
ACSM1-04xx... resistencia de frenado) Allen)
N/m (Ibf/in) N/m (Ibf/ft)
-02A5...07A0-4 0.5...06(44...5.3) N/D
-09A5...016A-4 1.2...1.5(10.6 ... 13.3) N/D
-024A...090A-4 3 (25) 15 (11)
Cubiertas de
Tipo de Terminal.e's Abrazaderas los
Hidor de (_:onexmn d_e cable de conectores
A(('::grl‘v‘ll'le-Mxx a tierra/PE. |alimentacion ) de y
alimentacion
N/m (Ibf/in) | N/m (Ibf/in) N/m (Ibf/in)
-02A5...07A0-4 1.5 (13) 1.5 (13) N/D
-09A5...016A-4 1.5 (13) 1.5 (13) N/D
-024A...090A-4 3(25) 1.5 (13) 3(25)
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Utilice tubos retractiles o
cinta para sujetar los

Retire la camisa del
cable en la
abrazadera para
dejar expuesto el
apantallamiento

)

1.5 N/m
(13 Ibffin

fEiEesd)

La placa de fijacion puede sujetarse a la parte
superior o inferior de la unidad de control JCU.

Cables de control
Montaje de la placa de fijacion

20

0.7 N/m
(6,2 Ibflin)

ida - ACSM1-04
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Notas:
[Valores por defecto]
* Intensidad maxima total: 200 mA.

** Asignaciones predeterminadas en
el Programa de Control de Movimiento
ACSM1.

Las conexiones mostradas en la figura
son solamente demostrativas.
Consulte el Manual de firmware
correspondiente para conocer las
asignaciones de E/S
predeterminadas.

Consulte el texto para conocer los
ajustes de los puentes.

Tamafios de cable y pares de
apriete:

Orden de los conectores y
puentes de los terminales

Bl )—x1 @potos)

H] -
T lew ]/ X2 (3-polos)

—— X3 (4 x 4-polos,
1 x 3-polos)

X4 (1 x 7-polos,
1 x 2-polos,
1 x 3-polos)

/J3

i ~ ]— X5 (3-polos)
] (]
~ X6 (4-polos,
g naranja)

X1
Entrada de alimentacion externa +24VI 1
24V CC,1,6 A GND 2
X2
Salida de relé ] NO 1
250V CA/30V CC COM 2
2A ’i/—_ NC 3
X3
+24 V CC* +24VD 1
Tierra E/S digitales DGND 2
Entrada digital 1[Paro/Marcha] DI1 3 g
Entrada digital 2 [EXT1/EXT2] DI2 4 |
+24 V CC* +24VD 5
Tierra E/S digitales DGND 6
Entrada digital 3 [Restauracion de fallos] DI3 7
Entrada digital 4 [Marcha de posicionamiento]** Dl4 8
+24 V CC* +24VD 9
Tierra E/S digitales DGND 10
Entrada digital 5 [Posicion ref. set 1/2]** DI5 11
Entrada digital 6 [Marcha modo inicio]** DI6 12
+24 V CC* +24VD 13
Tierra E/S digitales DGND 14
Entrada/salida digital 1[Listo] DIO1 15
Entrada/salida digital 2 [En marcha] DIO2 16
+24 V CC* +24VD 17
Tierra E/S digitales DGND 18
Entrada/salida digital 3 [Fallo] DIO3 19
X4
Tensién de referencia (+) +VREF 1
Tensién de referencia (-) -VREF 2
Tierra AGND 3
Entrada analdgica 1 (intensidad o tension, A1+ 4
seleccionable mediante el puente J1)[Ref. veloc.] Al1- 5
Entrada analdgica 2 (intensidad o tension, Al2+ 6
seleccionable mediante el puente J2)[Ref. par] Al2- 7
Seleccion de intensidad/tension para EA1 J1
Seleccion de intensidad/tension para EA2 J2 %
Entrada de termistor TH 8 T
Tierra AGND 9
Salida analdgica 1 (intensidad) [Intens. salida] AO1 (1) 10
Salida analogica 2 (tension) [Velocidad actual] AO2 (U) 11
Tierra AGND 12 :O
X5
Terminacion del enlace entre convertidores J3
B 1
Enlace entre convertidores. A 2
BGND 3
X6
e ) o ouT1 1
Funcion "Safe Torque Off". Ambos .C|rcwtos deben ouT2 > _|—.|_ I
estar cerrados para que el convertidor pueda N1 3
ponerse en marcha. NG )

Conexion del panel de control

X7

Conexion de la unidad de memoria

X205
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» Coloque los puentes de la unidad de control
en la posicion adecuada:

J1 — Determina si la entrada analogica Al1
se utiliza como entrada de intensidad o de
tension.

Intensidad Tension
7 7
ed oo A1 oo d|AlM
Al2 Al2
8 8

J2 — Determina si la entrada analogica EA2
se utiliza como entrada de intensidad o de
tension.

Intensidad Tension
7 7
A1 A1
od oo [Al2 oo o d|Al2
8 8

J3 — Terminacion del enlace entre
convertidores Ajustelo en ON si el
convertidor es la ultima unidad del enlace.

Terminacion ON Terminacion
OFF
=R °Ea|T |

Continue con la puesta en marcha del
convertidor conforme a las instrucciones del
Manual de firmware correspondiente.
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Mémento d’installation -
ACSM1-04

Introduction

Ce mémento reprend I'essentiel des consignes
de montage et de raccordement du module
variateur ACSM1-04 (0,75 a 45 kW). Pour une
description compléte, cf. document anglais
ACSM1-04 Drive Modules (0.75 to 45 kW)
Hardware Manual (code: 3AFEG8797543).

Consignes de sécurité

ATTENTION! Seuls des électriciens
qualifiés sont autorisés a procéder a
l'installation et a la maintenance du
variateur.

Ne jamais intervenir sur le variateur, le circuit
du hacheur de freinage, le cable moteur ou le
moteur lorsque le variateur est sous tension.
Aprés sectionnement, vous devez toujours
attendre les 5 minutes nécessaires a la
décharge des condensateurs du circuit inter-
médiaire avant d’intervenir sur le variateur, les
cables de commande, le moteur ou son
cablage. Méme avec le variateur hors tension,
des circuits de commande peuvent étre alimen-
tés par des tensions externes dangereuses.
Vous devez toujours vérifier 'absence effective
de tension par une mesure.

Un moteur a aimants permanents en rotation
peut produire une tension dangereuse. Vous
devez bloquer mécaniquement I'arbre du
moteur avant de le raccorder au variateur et
avant tout intervention sur un systéme d’entrai-
nement raccordé a un moteur a aimants per-
manents.
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Préparation a l'installation

» Le variateur ACSM1-04 est protégé IP20 (UL
type ouvert). Il doit étre installé dans un local
chauffé, fermé et a environnement contrélé
conforme au degré de protection. L'air de
refroidissement doit étre propre, exempt
d’agents corrosifs et de poussieres conduc-
trices. Cf. document Hardware Manual pour
des détails.

» Latempérature maximale de I'air ambiant est
de 40 °C (104 °F) a courant nominal. Il y a
déclassement du courant entre 41 et 55 °C
(104 et 131 °F).

* Les modules variateurs sans radiateur
(ACSM1-04Cx-xxxx-x) sont des composants
homologués UL. Dans les installations
conformes UL, le montage et le
refroidissement doivent étre réalisés selon
les consignes du document ACSM1-04 Drive
Modules (0.75 to 45 kW) Hardware Manual.
Le produit final dans lequel le module
variateur sans radiateur est utilisé doit
également étre certifié UL.

* Le variateur peut étre utilisé sur un réseau
capable de fournir au plus 100 kA efficaces
symétriques, 480 V maxi.

* Les cables situés dans le circuit moteur doi-
vent résister au moins a 75 °C (167 °F) dans
des installations conformes UL.

* Le cable réseau doit étre protégeé par des
fusibles ou des disjoncteurs. Pour le calibre
des fusibles CEIl (classe gG) et UL (classe
T), cf. chapitre Technical data du document
ACSM1-04 Drive Modules (0.75 to 45 kW)
Hardware Manual. Pour le calibre des dis-
joncteurs, contactez votre correspondant
ABB.

* Installation aux Etats-Unis: une protection de
dérivation conforme NEC (National Electrical
Code) et autres réglementations en vigueur
doit étre prévue. Pour la conformité, utilisez
des fusibles homologués UL.

* Installation au Canada: une protection de
dérivation conforme CEC (Canadian Electri-
cal Code) et autres réglementations provin-
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ciales doit étre prévue. Pour la conformité,
utilisez des fusibles homologués UL.

» Le variateur assure une protection contre les
surcharges conforme NEC (National Electri-
cal Code). Cf. document Firmware Manual
correspondant pour le réglage des protec-
tions contre les surcharges.

Montage

Fixez le module variateur au socle de montage
avec des vis insérées dans les 4 trous de fixa-
tion. Les tailles A et B peuvent étre fixées sur
rail DIN; nous conseillons toutefois de fixer ces
modules également au socle de montage avec
2 vis insérées dans les trous de fixation du bas.

Pour le montage des modules variateurs sans
radiateur (ACSM1-04Cx-xxxx-x), cf.
instructions du document ACSM1-04 Drive
Modules (0.75 to 45 kW) Hardware Manual.

Mémento d’installation - ACSM1-04



Raccordements

L1 L2 L3 PE
Appareillage de l l l

sectionnement avec \ -
fusibles (déconnexion |

du réseau) |‘B-: !
Self réseau CHK-xx rl _l _VS‘l N
T AT OF%

(option) Lo oS
X[ Y] z

) i L1 L2 13
Filtre réseau JFI-xx 0 -0 -0hqg

(option)\' TR ]

ACSM1-04 (=F I :j

[upc+]upc] [UT]V1]WA1] PE

V2 @ [REIRD @

¢

I
N
0

Résistance de
freinage (option)

*N.B.: Cablage du moteur: utilisez un cable de
terre séparé si la conductivité du blindage du
cable moteur est inférieure de 50 % a celle du
conducteur de phase et si le cable ne comporte
pas de conducteur de terre symétrique.

Cables de puissance

Des exemples de céblage sont illustrés en
page 26. Les couples de serrage sont spécifiés
en page 26 et en différents endroits.

* Fixez les borniers fournis avec le variateur.

* ACSM1-04xx-024A...090A-4 uniquement:
démontez les deux cache-bornes de plasti-
que du haut et du bas du variateur. Chaque
cache-bornes est fixé par 2 vis.

* Réseau en schéma IT (neutre isolé) et en
schéma TN (mise a la terre asymétrique):
retirez la vis repérée VAR située a codté des
bornes réseau.
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» Fixez les deux plaques serre-cables fournies
avec le variateur (une dans le haut et I'autre
dans le bas). Les deux plaques sont identi-
ques.

ACSM1-04xx-02A5...016A-4:
1,5 Nm (13 Ibf-in)
ACSM1-04xx-024A...090A-4:
3 Nm (25 Ibf-in)

1,5 Nm
(13 Ibf-in)

» Dénudez les cables de puissance pour faire
apparaitre leur blindage au niveau des serre-
cables.

« Raccordez les cables réseau, moteur et de
la résistance de freinage (si utilisée) sur les
borniers correspondants du variateur.

+ Serrez les serre-cables sur les blindages
nus. Raccordez I'extrémité des blindages
aux bornes de terre avec des cosses adap-
tées. Garnissez la partie nue du blindage de
ruban isolant.

* ACSM1-04xx-024A...090A-4 uniquement:
découpez des fentes de taille adéquate sur
les bords des cache-bornes pour le passage
des cables. Remontez les cache-bornes.

* Reliez a la terre le blindage du cable moteur
c6té moteur.
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Exemples de céablage

ACSM1-04xx-02A5...016A-4

©)

1P
D

G

fi f

O e
ZR%] R R%)

UDC+UDC-

ACSM1-04xx-024A...090A-4

U1 v1 Wi VAR

T S

OROIOIO,

Serre-céble sur blindage nu
Raccordement PE/terre

Entre le serre-cables et les bornes, garnissez le
blindage nu de ruban isolant.

Détail d’'une cosse a vis:

Section des conducteurs de puissance

Type de variateur ACSM1- Section des
04xx... conducteurs
-02A5...07A0-4 0,25 ... 4 mm2
-09A5...016A-4 0,5 ... 6 mm?
-024A...090A-4 6 ... 70 mm?

Couples de serrage

Ui

Bornes de puissance

<lie
D @

. A A Cosse avis
Type de variateur | (cables réseau, moteur et de )
. . (vis Allen)
ACSM1-04xx... la résistance de freinage)
Nm (Ibf-in) Nm (Ibf-ft)
-02A5...07A0-4 05...06(4.4..53) N/A
-09A5...016A-4 1,2...15(10.6 ... 13.3) N/A
-024A...090A-4 3 (25) 15 (11)
. Bornes PE/ Serre-cables Cache-
Type de variateur terre de bornes de
ACSM1-04xx... puissance puissance
Nm (Ibf-in) Nm (Ibf-in) Nm (Ibf-in)
-02A5...07A0-4 1,5 (13) 1,5 (13) N/A
-09A5...016A-4 1,5 (13) 1,5 (13) N/A
-024A...090A-4 3 (25) 1,5 (13) 3 (25)
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Cables de commande

Renforcez le toron de
fils avec une gaine

Montage de la plaque serre-cables

rétractable ou un ruban.

La plaque serre-cables peut étre fixée sur le

haut ou le bas de I'unité de commande JCU.

externe du cable au
niveau du serre-

cable pour mettre a
nu le blindage.

1,5 Nm

(13 Ibf-in)

Meémento d’installation - ACSM1-04
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N.B.:

|Préréglage usine]

*Courant maxi total : 200 mA
**Préréglage usine du programme de
régulation de position (Motion Control)
de TACSM1

Schéma de cablage illustré
uniquement a titre d’exemple.

Pour le réglage des cavaliers, cf. texte

Section des fils et couples de
serrage:

X2:0,5...2,5mm2(24...
couple: 0,5 Nm (5 Ibf:in)
X3, X4, X5, X6:

0,5... 1,5 mm?2 (28...14 AWG).
Couple: 0,3 Nm (3 Ibf-in)

12 AWG).

Repérage des bornes et
cavaliers

Bl }—x1 @petes)

H] -
iml ]/ X2 (3 poles)

2

;

——— X3 (4 x 4 poles,
1 x 3 poles)

X4 (1 x 7 poles,
1 x 2 poles,
1 x 3 poles)
J1
” J2
J3

X5 (3 poles)

}/ X6 (4 poles

21817 16561413 121 109 8765/ 4321

===

121 10

324

4321

I

X1
Entrée tension externe +24VI 1
24Vc.c,16A GND 2
X2
Sortie relais ] NO 1
250V c.a./30V c.c. COM 2
2A 4/—_ NC 3
X3
+24 V c.c.* +24VD 1
Masse E/S logiques DGND 2
Entrée logique 1 [Arrét/Démarrage] DI1 3 B
Entrée logique 2 [EXT1/EXT2] DI2 4 |—
+24 V c.c.* +24VD 5
Masse E/S logiques DGND 6
Entrée logique 3 [Réarmement défaut] DI3 7
Entrée logique 4 [Démarrage positionnement]** Di4 8
+24 V c.c.* +24VD 9
Masse E/S logiques DGND 10
Entrée logique 5 [Jeu réf. position 1/2]** DI5 11
Entrée logique 6 [Démarrage Homing]** DI6 12
+24 V c.c.* +24VD 13
Masse E/S logiques DGND 14
Entrée/sortie logique 1 [Prét] DIO1 15
Entrée/sortie logique 2 [En marche] DIO2 16
+24 V c.c.* +24VD 17
Masse E/S logiques DGND 18
Entrée/sortie logique 3 [Défaut] DIO3 19
X4
Tension de référence (+) +VREF 1
Tension de référence (-) -VREF 2 f—‘
Masse analogique AGND 3
Entrée analogique 1 (courant ou tension, sélection Al1+ 4
par cavalier J1) [Référence de vitesse] Al1- 5
Entrée analogique 2 (courant ou tension, sélection Al2+ 6
par cavalier J2) [Référence de couple] Al2- 7
Sélection courant/tension EA1 J1
Sélection courant/tension EA2 J2 %
Entrée thermistance TH 8 T
Masse analogique AGND 9
Sortie analogique 1 (courant) [Courant de sortie] AO1 (I) 10
Sortie analogique 2 (tension) [Vitesse réelle] AO2 (U) 11
Masse analogique AGND 12 :C>
X5
Résistance de terminaison de la liaison multivariateurs J3
B 1
Liaison multivariateurs A 2
BGND 3
X6
. L OuT1 1
Fonctlgn d.e sec.unte ?afe Torq'ue Off (STO). Les ouT2 2 _|—|<_ -l
deux circuits doivent étre fermés pour le N1 3 } ,,, \
démarrage du variateur.
IN2 4
Raccordement micro-console X7
Raccordement unité mémoire X205
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« Positionnez les cavaliers de 'unité de com-
mande:

J1 — Sélection du signal sur I'entrée analogi-
que EA1: courant ou tension.

Courant Tension
7 7
[0 oo |AM ool 9 |AM
Al2 Al2
8 8

J2 — Sélection du signal sur I'entrée analogi-
que EA2: courant ou tension.

Courant Tension
7 7
Al Al
d oo |AI2 oo fod|Al2
8 8

J3 — Résistance de terminaison de la liaison
multivariateurs. Réglez sur ON si le variateur
est le dernier de la liaison.

Résistance de Résistance de
terminaison ON terminaison OFF
Edo|T | oEa|T |

Procédez a la mise en route du variateur con-
formément au Manuel d’exploitation correspon-
dant.
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Guida di installazione
rapida - ACSM1-04

Introduzione

Questa guida contiene le informazioni basilari
per l'installazione meccanica ed elettrica del
modulo convertitore ACSM1-04 (da 0,75 a
45 kW). Per la documentazione completa,
vedere il Manuale hardware - Moduli
convertitore ACSM1-04 (da 0,75 a 45 kW)
(codice: 3AFE68836832).

Norme di sicurezza

frequenza devono essere effettuate

AVVERTENZA! L'installazione e la
CE manutenzione del convertitore di
solo da elettricisti qualificati.

Non intervenire mai sul convertitore di
frequenza, sul circuito del chopper di frenatura,
sul cavo motore o sul motore quando
I'alimentazione di rete & collegata. Dopo aver
disinserito I'alimentazione, attendere sempre 5
minuti per consentire la scarica dei
condensatori del circuito intermedio prima di
iniziare a intervenire sul convertitore, sul
cablaggio di controllo, sul motore o sul cavo
motore. Anche quando il convertitore di
frequenza non & alimentato, possono esserci
tensioni pericolose provenienti dai circuiti di
controllo alimentati esternamente. Assicurarsi
sempre che non siano presenti tensioni
effettuando le apposite misurazioni.

| motori a magneti permanenti in rotazione
possono generare tensioni pericolose.
Bloccare meccanicamente I'albero del motore
prima di collegare un motore a magneti
permanenti al convertitore, e prima di eseguire
qualsiasi intervento su un azionamento
collegato a un motore a magneti permanenti.

Pianificazione dell’installazione

* L’”ACSM1-04 & un convertitore di frequenza
IP20 (UL tipo aperto) da utilizzare in
ambiente chiuso, riscaldato e controllato.
Deve essere installato in un luogo con aria
pulita secondo la classificazione
dell’armadio. L'aria di raffreddamento deve
essere pulita, esente da materiali corrosivi e
da polveri elettricamente conduttive. Vedere
il Manuale hardware per le specifiche
dettagliate.

* La temperatura ambiente massima
consentita & di 40 °C (104 °F) alla corrente
nominale. La corrente viene declassata per
temperature da 41 a 55 °C (104 - 131 °F).

* | moduli convertitore con piastra fredda
(ACSM1-04Cx-xxxx-x) sono componenti
riconosciuti UL. In installazioni conformi alle
specifiche UL, I'installazione e il
raffreddamento devono avvenire secondo le
istruzioni riportate nel Manuale hardware -
Moduli convertitore ACSM1-04 (da 0,75 a
45 kW). Deve essere certificato UL anche il
prodotto finale in cui viene utilizzato il
modulo convertitore con piastra fredda.

* |l convertitore & idoneo per essere utilizzato
su circuiti in grado di produrre non oltre
100.000 Arms simmetrici, massimo 480 V.

| cavi del circuito del motore devono avere
resistenza nominale a temperature di
almeno 75 °C (167 °F) in installazioni
conformi alle norme UL.

* |l cavo di alimentazione deve essere protetto
con fusibili o interruttori automatici. Per
I'elenco dei fusibili IEC (classe gG) e UL
(classe T) compatibili, vedere il capitolo Dati
tecnici del Manuale hardware - Moduli
convertitore ACSM1-04 (da 0,75 a 45 kW).
Per gli interruttori automatici, contattare il
rappresentante ABB locale.

» Per l'installazione negli Stati Uniti, la
protezione dei circuiti di derivazione deve
essere garantita in conformita al National
Electrical Code (NEC) e alle normative locali
vigenti. Per soddisfare questo requisito,
utilizzare fusibili classificati UL.

* Per l'installazione in Canada, la protezione
dei circuiti di derivazione deve essere
garantita in conformita al Canadian Electrical
Code e alle normative locali vigenti. Per
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soddisfare questo requisito, utilizzare fusibili
classificati UL.

+ Il convertitore & dotato di una funzione di
protezione dal sovraccarico conforme alle
disposizioni del National Electrical Code
(NEC). Vedere il Manuale del firmware per le
impostazioni di questa protezione.

Installazione meccanica

Fissare il modulo convertitore alla base di
installazione serrando le viti nei quattro appositi
fori di montaggio. | telai A e B si possono
montare su guida DIN; si raccomanda tuttavia
di fissare questi moduli anche alla base di
installazione serrando due viti nei fori di
montaggio inferiori.

Per l'installazione dei moduli convertitore con
piastra fredda, seguire le istruzioni riportate nel
Manuale hardware - Moduli convertitore
ACSM1-04 (da 0,75 a 45 kW).
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Installazione elettrica

L1 L2 L3 PE
Dispositivo di l l l
sezionamento A\ N W
dell’'alimentazione ﬂ-| |
con fusibili o I

|- \1_ \1_ 1
Induttanza di rete VS Ve WS
T A OF%

CHK-xx (opzionale)

LO-0—-0-
x] Y] z
) . Ll 2] L3
Filtro di rete JFI-xx rO -0 -0ng
(opzionale) T ! o%——/o <
L7 2] 13
ACSM1-04 == r __:L
[upc+]upc-] [UT]V1]W1] PE

(22 @ [REIR @

= = >, = I’—T
: |
(= = ¢ S
| -
A= ﬁ
Ut wi B Resi
~ esistenza
Motore PE di frenatura
3~ (opzionale)

*Nota: per il cablaggio del motore, utilizzare un
cavo di terra separato se la conducibilita della
schermatura del cavo del motore € inferiore al
50% della conducibilita di un conduttore di fase
e il cavo non é dotato di conduttori di terra
simmetrici.

Collegamento dei cavi di potenza

Esempi di cablaggio sono riportati a pag. 33.
Per le coppie di serraggio, vedere pag. 33 e le
indicazioni nel testo.

Collegare le morsettiere incluse nel
convertitore.

Solo ACSM1-04xx-024A...090A-4:
rimuovere i due coperchi in plastica dei
connettori in alto e in basso sul convertitore
di frequenza. Ogni coperchio & fissato da
due viti.

Nei sistemi IT (senza messa a terra) e nei
sistemi TN con una fase a terra, rimuovere la

vite contrassegnata come “VAR” vicino ai
morsetti di alimentazione.

» Serrare le due piastre fissacavi incluse nel
convertitore, una alla sommita e una in
basso. Le piastre sono identiche.

ACSM1-04xx-02A5...016A-4:
1,5 N'm (13 Ibf-in)
ACSM1-04xx-024A...090A-4:
3 N'm (25 Ibfin)

1,5 N'm
(13 Ibf-in)

» Spellare i cavi di potenza in modo da esporre
le schermature in corrispondenza dei
fissacavi.

» Collegare il cavo di alimentazione, il cavo
della resistenza (se presente) e il cavo
motore ai rispettivi morsetti del convertitore.

» Serrare i fissacavi sulle schermature nude
dei cavi. Collegare le estremita delle
schermature dei cavi ai morsetti di terra
utilizzando dei capicorda. Coprire la parte
visibile della schermatura nuda con nastro
isolante.

* Solo ACSM1-04xx-024A...090A-4: praticare
degli intagli sui bordi dei coperchi dei
connettori per far passare i cavi. Reinstallare
i coperchi.

* Mettere a terra la schermatura del cavo
motore sul lato motore.
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Esempi di cablaggio

ACSM1-04xx-02A5...016A-4

5

|

®

£
(3)

/

i fi

UDC+UDC- U1 vi W1 VAR

el QTTM@)

ACSM1-04xx-024A...090A-4

D

S—m—00
=2 @ 20 @

“ Upce=" Ubc- U1

®) ©)
2
©

s

@
immmny i i
\
o i)

® OO

Collegamento PE/terra.

Fissacavo su schermatura nuda.

Dettaglio del connettore a vite:
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Tra fissacavo e morsetti, coprire la schermatura
nuda con nastro isolante.

Dimensioni dei fili per i morsetti di potenza

Convertitore ACSM1-04xx... Dimensioni fili
-02A5...07A0-4 0,25 ... 4 mm2
-09A5...016A-4 0,5 ... 6 mm?2
-024A...090A-4 6 ... 70 mm2

Coppie di serraggio

Morsetti di potenza (cavi | Connettore
Convertitore alimentazione, motore e a vite (vite
ACSM1-04xx... resistenza di frenatura) Allen)
N-m (Ibf-in) N-m (Ibf-ft)
-02A5...07A0-4 05...0,6(4.4...53) N/D
-09A5...016A-4 1,2...1,5(10.6 ... 13.3) N/D
-024A...090A-4 3 (25) 15 (11)
Convertitore Morsetti di | Fissacavi di cizz::t::;i
ACSM1-04xx... | TAPE | potenza | i tenza
N-m (Ibfin) | N-m (Ibf-in) | N-m (Ibf-in)
-02A5...07A0-4 1,5 (13) 1,5 (13) N/D
-09A5...016A-4 1,5 (13) 1,5 (13) N/D
-024A...090A-4 3 (25) 1,5 (13) 3 (25)
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corrispondenza del
fissacavo per

Rimuovere la guaina
esporre la

Utilizzare guaina
termorestringente o
nastro isolante per
avvolgere i filamenti
esterna del cavo in
schermatura
1,5 N'm
(13 Ibfin

fEiEesd)

La piastra fissacavi si puo installare sopra o

Collegamento dei cavi di controllo
sotto l'unita di controllo JCU.

Montaggio della piastra fissacavi

0,7 N'm
(6.2 Ibf-in)
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Note:
[Impostazione di default]
*Corrente totale max.: 200 mA

**Assegnamento di default con
programma Motion Control ACSM1

Gli esempi di cablaggio sono riportati
a puro titolo illustrativo.

Per le impostazioni dei ponticelli,
vedere il testo.

Dimensioni fili e coppie di
serraggio:

X2:0,5 ... 2,5 mmZ (24...12 AWG).
Coppia: 0,5 N-m (5 Ibf-in)

X3, X4, X5, X6:

0,5... 1,5 mm?2 (28...14 AWG).
Coppia: 0,3 N'-m (3 Ibf-in)

Ordine di testate morsetti e
ponticelli

B ]— X1 (2 poli)

Lo~ .
T lew ]/XZ (3 poli)

—— X3 (4 x 4 poli,
1 x 3 poli)

X4 (1 x 7 poli,
1 % 2 poli,
1 x 3 poli)

/J3

Fl ]— X5 (3 poli)
] (]
~ X6 (4 poli,
g arancione)

X1
Alimentazione esterna +24VI 1
24 Ve, 1,6 A GND 2
X2
Uscita rele i NO 1
250 Vca/ 30 Vcc COM 2
2A ’i/—_ NC 3
X3
+24 Vcc* +24VD 1
Terra I/O digitali DGND 2
Ingresso digitale 1 [Arresto/Marcia] DI1 3 g
Ingresso digitale 2 [EXT1/EXT2] DI2 4 }——
+24 Vcc* +24VD 5
Terra 1/O digitali DGND 6
Ingresso digitale 3 [Reset guasti] DI3 7
Ingresso digitale 4 [Avvio posizionamento]** Dl4 8
+24 Vcc* +24VD 9
Terra 1/O digitali DGND 10
Ingresso digitale 5 [Set rif. posizione 1/2]** DI5 11
Ingresso digitale 6 [Avvio homing]** DI6 12
+24 Vcc* +24VD 13
Terra 1/O digitali DGND 14
Ingresso/uscita digitale 1 [Pronto] DIO1 15
Ingresso/uscita digitale 2 [In marcia] DIO2 16
+24 Vcc* +24VD 17
Terra 1/O digitali DGND 18
Ingresso/uscita digitale 3 [Guasto] DIO3 19
X4
Tensione di riferimento (+) +VREF 1
Tensione di riferimento () -VREF 2 f—'
Terra AGND 3
Ingresso analogico 1 (corrente o tensione, Al1+ 4
selezionabile con ponticello J1) [RIif. di velocita] Al1- 5
Ingresso analogico 2 (corrente o tensione, Al2+ 6
selezionabile con ponticello J2) [RIif. di coppia] Al2- 7
Selezione corrente/tensione ingr. analogico Al1 J1
Selezione corrente/tensione ingr. analogico Al2 J2 %
Ingresso termistore TH 8 T
Terra AGND 9
Uscita analogica 1 (corrente) [Corrente di uscita] AO1 (I) 10
Uscita analogica 2 (tensione) [Velocita effettiva] AO2 (U) 11
Terra AGND 12 :O
X5
Terminazione drive-to-drive ON/OFF J3
B 1
Collegamento drive-to-drive A 2
BGND 3
X6
ouT1 1 —|
Safe Torque Off. Entrambi i circuiti devono essere ouT2 2 —m'_‘ .
chiusi per I'avviamento del convertitore. IN1 3 ﬁg
IN2 4
Collegamento pannello di controllo X7
Collegamento unita di memoria X205
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* Impostare i ponticelli sull’'unita di controllo
nella posizione richiesta:

J1 — Determina la funzione di Al1: ingresso
analogico di corrente o di tensione.

Corrente Tensione
7 7
6doo|AM oo g9 A1
Al2 Al2
8 8

J2 — Determina la funzione di Al2: ingresso
analogico di corrente o di tensione.

Corrente Tensione
7 7
Al1 Al1
Bd oo |AI2 oofodAlI2
8 8

J3 — Terminazione drive-to-drive ON/OFF.
Deve essere impostato su ON (collegato)
quando il convertitore di frequenza & I'ultima
unita sul collegamento.

Terminazione Terminazione
ON OFF
=R °Ea|T |

Continuare con la procedura di avviamento del
convertitore seguendo le istruzioni contenute
nel Manuale del firmware.
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Guia Rapido de Instalacao
— ACSM1-04

Introducao

Este guia contém as informagdes mais basicas
sobre a instalagdo mecanica e elétrica do
modulo acionador ACSM1-04 (0,75 a 45 kW).
Para uma documentacado completa consulte o
Manual de Hardware dos Médulos
Acionadores ACSM1-04 (0,75 a 45 kW)
(codigo: 3AFE68797543 [inglés]).

Instrugcoes de seguranga

modulo acionador devem ser
executados somente por eletricistas
qualificados.

ATENGAO! Todos os trabalhos de
e instalacdo e manutencao elétricas no

Nunca trabalhe no moédulo acionador, no
circuito conversor de frenagem, no cabo do
motor ou no proprio motor quando houver
energia aplicada ao modulo acionador. Antes
de comecar a trabalhar no médulo acionador,
na fiacdo de controle, no motor ou no cabo do
motor, sempre aguarde cinco minutos apos
desconectar a energia para permitir que os
capacitores dos circuitos intermediarios se
descarreguem. Mesmo quando n&o ha energia
aplicada ao médulo acionador, os circuitos de
controle fornecidos externamente podem
apresentar tensdes perigosas. Sempre faca
medigcdes para se certificar de que realmente
nao ha tenséo presente.

Um motor de ima permanente em rotagao
pode gerar tensdes perigosas. Trave o eixo
mecanicamente antes de conectar um motor
de ima permanente ao médulo acionador e
antes de realizar qualquer trabalho em um
sistema de acionamento conectado a um motor
deste tipo.

Planejando a instalagao

*+ O ACSM1-04 € um mddulo acionador de
classe IP20 (tipo aberto na classificagdo UL)
para ser usado em ambiente interno
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controlado e aquecido. O médulo acionador
deve ser instalado em locais com ar limpo de
acordo com a classificagdo do gabinete. O ar
de resfriamento deve ser limpo, livre de
materiais corrosivos e de poeira
eletricamente condutiva. Consulte o Manual
de Hardware para especificacdes mais
detalhadas.

* A temperatura maxima do ar ambiente é de
40 °C (104 °F) a corrente nominal. A
corrente deve ser reduzida para
temperaturas entre 41 e 55 °C (104 e
131 °F).

* Os moédulos acionadores para placa fria
(ACSM1-04Cx-xxx-x) sdo Componentes
Certificados UL. Para instalagdes em
comformidade com UL, a instalagao e a
refrigeracdo devem ser feitas conforme as
instrugdes do Manual de Hardware dos
Médulos Acionadores ACSM1-04 (0,75 a
45 kW). O produto final no qual o moédulo
acionador para placa fria for usado também
deve ter certificacdo UL.

* O moddulo acionador é adequado para
utilizagdo em circuitos com capacidade de
até 100.000 amperes rms simétricos a uma
tensdo maxima de 480 V.

* Em instalagbes compativeis com as
especificacdes UL, os cabos do circuito do
motor devem ter classificagdo minima para
75 °C (167 °F).

* O cabo de entrada deve ser protegido por
meio de fusiveis ou disjuntores. Uma lista de
fusiveis adequados tipo IEC (classe gC) e
UL (classe T) pode ser encontrada na se¢ao
de Dados técnicos do Manual de Hardware
dos Moédulos Acionadores ACSM1-04 (0,75
a 45 kW). Para informacdes sobre
disjuntores adequados entre em contato com
seu representante local da ABB.

* Para instalagdes nos Estados Unidos, deve-
se prover uma protecdo ao circuito de ramal
de acordo com o Codigo Nacional de
Instalagbes Elétricas (NEC - National Electric
Code) e com outros codigos locais
aplicaveis. Para atender a este requisito
utilize fusiveis certificados UL.

» Parainstalagdes no Canada, deve-se prover
uma protegao ao circuito de ramal de acordo
com o Cadigo Canadense de Instalagbes
Elétricas e com outros codigos locais
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aplicaveis. Para atender a este requisito
utilize fusiveis certificados UL.

* O moddulo acionador prové protegao contra
sobrecarga de acordo com o Cdédigo
Nacional de Instalacbes Elétricas dos
Estados Unidos (NEC). Consulte o Manual
de Firmware apropriado para informacgdes
sobre as configuragcdes da protegdo contra
sobrecarga.

Instalacdo mecanica

Fixe o modulo acionador a base de montagem
usando parafusos através dos quatro furos de
montagem. Os chassis A e B podem ser
montados em trilho padrao DIN, mas é
altamente recomendavel que estes mddulos
sejam adicionalmente fixados a base de
montagem por meio de dois parafusos através
dos furos de montagem inferiores.

Para a instalacdo dos moédulos acionadores
para placa fria (ACSM1-04Cx-xxx-x), siga as
instrugdes do Manual de Hardware dos
Médulos Acionadores ACSM1-04 (0,75 a

45 kW).
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Instalacao elétrica

L1 L2 L3 PE
Dispositivo de

desconexao da \ rJi _ l l
alimentagdo (recurso de |
desconexao) com fusiveis |
[
CHK-xx choque de Imha \1 \1 1

(opcmnal
co - o -0 A
X[ Y] z

) ) Ll 2] 13
JFI-xx filtro de linha rO—0 -0

(opcional)\I A o(%

Lo -0 -0
LT 2] 13

ACSM1-04 (=F I :j

[upc+]upc] [UT]V1]WA1] PE

¢

| |
I
N
o

02[V2[W2] @ [R-[R+] @
C
I

Resistor de
frenagem (opcional)

*Observacgao: Utilize um cabo de terra
separado para a fiagdo do motor caso a
condutividade da blindagem do cabo do motor
seja menor que 50% da condutividade do
condutor de fase e o cabo nao tenha
condutores de terra simétricos.

Procedimento para fiacao de
poténcia

Exemplos de fiagdo sao apresentados na

pagina 40. Os torques de aperto sdo

apresentados na pagina 40 e nos pontos

apropriados do texto.

» Fixe os blocos de terminais fornecidos ao
modulo acionador.

» Somente para o ACSM1-04xx-024A...090A-
4: Remova as prote¢des plasticas dos dois
conectores na parte superior e inferior do
modulo acionador. Cada protecao é fixada
por meio de dois parafusos.

* Em sistemas IT (ndo aterrados) e sistemas
TN com aterramento no vértice, remova o
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parafuso VAR localizado préximo aos
terminais de alimentacéo.

» Fixe as duas placas de bragadeiras de
cabos fornecidas no médulo acionador, uma
em cima e outra embaixo. As placas de
bracadeiras sao idénticas.

ACSM1-04xx-02A5...016A-4:
1,5 N'm (13 Ibf-pol)
ACSM1-04xx-024A...090A-4:
3 N'm (25 Ibf-pol)

1,5 N'm
(13 Ibf-pol)

» Descasque os cabos de poténcia de forma
que as blindagens fiquem expostas na altura
das bracadeiras dos cabos.

» Conecte a alimentagao, o resistor (se
houver) e os cabos do motor aos terminais
apropriados do médulo acionador.

» Aperte as bragadeiras dos cabos sobre as
blindagens expostas. Conecte as
extremidades das blindagens dos cabos aos
terminais de terra usando terminais
crimpados. Cubra a blindagem exposta que
ficar visivel com fita isolante.

* Somente para 0 ACSM1-04xx-024A...090A-
4: Recorte fendas apropriadas nas bordas
das protecdes dos conectores para
acomodar os cabos. Remonte as protegdes.

+ Aterre a blindagem do cabo do motor na
extremidade préxima ao motor.
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Exemplos de fiagéo

ACSM1-04xx-02A5...016A-4

©)

1P
D

G

S0
20— @ @

UDC+UDC- U1 v1 Wi VAR

T S

ACSM1-04xx-024A...090A-4

U1t

Bracgadeira do cabo sobre a blindagem
exposta.

Conexao PE/Terra.

Cubra a blindagem exposta entre a bragadeira
do cabo e os terminais com fita isolante.

Detalhe do terminal de parafuso:

OROIONO.

Bitolas de fio admitidas pelos terminais de

poténcia
Modelo ACSM1-04xx... Bitola do fio
-02A5...07A0-4 0,25 ... 4 mm?
-09A5...016A-4 0,5 ... 6 mm?
-024A...090A-4 6 ... 70 mm2

Torques de aperto

Q) om
D e
o] © ]

Terminais de poténcia Terminal de
Modelo (cabos de alimen.tagéo, do parafuso
ACSM1-045x... motor e do resistor de (parafuso
frenagem) Allen)
N-m (Ibf-pol) N-m (Ibf-pé)
-02A5...07A0-4 0,5...0,6 (4,4 ...53) N/A
-09A5...016A-4 1,2...1,5(10,6 ... 13,3) N/A
-024A...090A-4 3(25) 15 (1)
I Bracadeiras ProtegGes
Modelo Terminais dos cabos dos
ACSM1-045x... PE/Terra de poténcia conectAore_s
de poténcia
N-m (Ibf-pol) | N-m (Ibf-pol) | N-m (Ibf-pol)
-02A5...07A0-4 1,5(13) 1,5 (13) N/A
-09A5...016A-4 1,5(13) 1,5 (13) N/A
-024A...090A-4 3(25) 1,5 (13) 3(25)

Guia Rapido de Instalaggo — ACSM1-04
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Use espaguete termo-
retratil para reter os

condutores

altura da bragadeira

para expor a
blindagem

Montando a placa de bragcadeiras
A placa de bragadeiras pode ser presa em
cima ou embaixo da Unidade de Controle JCU.

Fiacao de controle

1,5 N'm

0.7 N'm

(13 Ibf-pol)

(6,2 Ibf-pol)

Guia Rapido de Instalaggo — ACSM1-04
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Observagoes:

[Configuragéo de fabrical

*Corrente maxima total: 200 mA
**Designacao de fabrica com o
Programa de Controle de Torque
ACSM1

O diagrama de fiagdo mostrado tem
somente fins ilustrativos.

Para a configuragéo dos jumpers vide
texto.

Bitolas de fio e torques de aperto:
X2:0.5 ... 2,5 mmZ (24...12 AWG).
Torque: 0,5 N-m (5 Ibf:-pol)

X3, X4, X5, X6:

0,5... 1,5 mm?2 (28...14 AWG).
Torque: 0,3 N-m (3 Ibf:-pol)

Ordem dos blocos de terminais
e jumpers

Bix| }—x1 @-pstos)

H] -
iml ]/ X2 (3-pdlos)

2

;

—— X3 (4 x 4-pdlos,
1 x 3-pdlos)

21817 16561413 121 109 8765/ 4321

===

X4 (1 x 7-polos,
1 x 2-pdlos,
1 x 3-pdlos)

J1
J2

121 10

/J3

X5 (3-polos)

X6 (4-polos,
Iaranja)

324

4321

I

X1
Entrada de energia externa +24VI 1
24V CC,1,6 A GND 2
X2
Saida de relé i NA 1
250V CA/30VCC COM 2
2A 4/__ NF 3
X3
+24 V CC* +24VD 1
Terra de E/S digital DGND 2
Entrada digital 1 [Parada/Partida] DI1 3 B
Entrada digital 2 [EXT1/EXT2] DI2 4 |
+24 V CC* +24VD 5
Terra de E/S digital DGND 6
Entrada digital 3 [Reset de falhas] DI3 7
Entrada digital 4 [Posigéo de inicio]** Di4 8
+24 V CC* +24VD 9
Terra de E/S digital DGND 10
Entrada digital 5 [Ajuste da ref. de posigao 1/2] DI5 11
Entrada digital 6 [Posicdo homing] D6 12
+24 V CC* +24VD 13
Terra de E/S digital DGND 14
Entrada/saida digital 1 [Pronto] DIO1 15
Entrada/saida digital 2 [Operando] DIO2 16
+24 V CC* +24VD 17
Terra de E/S digital DGND 18
Entrada/saida digital 3 [Falha] DIO3 19
X4
Tensao de referéncia (+) +VREF 1
Tensao de referéncia () -VREF 2
Terra AGND 3
Entrada analdgica 1 (corrente ou tensao, selecionavel Al1+ 4
pelo jumper J1) [Referéncia de velocidade] All- 5
Entrada analégica 2 (corrente ou tensdo, selecionavel Al2+ 6
pelo jumper J2) [Referéncia de torque] Al2- 7
Selecéo de corrente/tensao para Al1 J1
Selecao de corrente/tensao para Al2 J2 %
Entrada para termistor TH 8 T
Terra AGND 9
Saida analdgica 1 (corrente) [Corrente de saida] AO1 (1) 10
Saida analdgica 2 (tensao) [Velocidade real] AO2 (U) 11
Terra AGND 12 :C>
X5
Terminagao da conexao entre modulos acionadores. J3
B 1
Conexao entre médulos acionadores. A 2
BGND 3
X6
) OuT1 1
T.oqu.Je de Seguranga Desligado. Ambos os ouT2 2 _|—|._ I
circuitos devem estar fechados paraqueo @ F—— X F+——1 . N.\.
modulo acionador dé a partida. INT 3 ﬁJ
IN2 4
Conexao do painel de controle X7
Conexéao da unidade de memdria X205

Guia Rapido de Instalaggo — ACSM1-04
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» Posicione os jumpers na unidade de controle
nas posi¢gdes adequadas:

J1 — Determina se a Entrada analégica Al1 é
usada como entrada de corrente ou de

tensao.
Corrente Tenséo
7 7
9 oo |AM oo 9 |AM
Al2 Al2
8 8

J2 — Determina se a Entrada analdgica Al2 é
usada como entrada de corrente ou de

tensao.
Corrente Tenséo
7 7
Al Al
o9 oo |Al2 oofod|AlI2
8 8

J3 — Terminacao da conexao entre moédulos
acionadores. Posicione em ON se o mdédulo
acionador for a ultima unidade da conexao.

Terminagdo ON Terminagao
(ligada) OFF (desligada)
Edo [T | oEd|T |

Prossiga com a partida do médulo acionador
de acordo com as instrugdes no Manual de
Firmware adequado.

Guia Rapido de Instalaggo — ACSM1-04
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Asennuksen pikaopas -
ACSM1-04

Johdanto

Tassa oppaassa on perustiedot ACSM1-04-
taajuusmuuttajamoduulin (0,75 - 45 kW)
mekaanisesta asennuksesta ja
sahkoliitdnnoista. Kattavat tiedot 16ytyvat
ACSM1-04 Drive Modules (0.75 to 45 kW)
Hardware Manual -oppaasta (koodi:
3AFE68797543 [englanninkielinen]).

Turvaohjeet

suorittaa vain pateva sahkbalan

VAROITUS! Kaikki taajuusmuuttajan
A sahkoliitdnnat ja huoltoty6t saa
ammattilainen.

Mitadan taajuusmuuttajan, jarrukatkojan,
moottorikaapelin tai moottorin asennustdita ei
saa tehda jannitteen ollessa kytkettyna
taajuusmuuttajaan. Kun olet katkaissut
syottéjannitteen, anna jannitteen purkautua
tasajannitevalipiirin kondensaattoreista
vahintaan viiden minuutin ajan ennen kuin
tydskentelet taajuusmuuttajan,
ohjauskaapeleiden, moottorin tai
moottorikaapelin parissa. Vaikka sy6ttojannite
olisi katkaistu, ulkoisesta teholdhteesta
syobtetyissa ohjauspiireissa voi olla vaarallisia
jannitteita. Varmista aina mittaamalla, etta
taajuusmuuttaja on jannitteeton.

Pydriva kestomagneettimoottori voi synnyttaa
vaarallisen jannitteen. Lukitse moottorin akseli
mekaanisesti ennen kuin kestomagneetti-
moottori kytketdan taajuusmuuttajaan ja ennen
kuin kestomagneettimoottoriin kytketyn

taajuusmuuttajan parissa tehdaan mitaan toita.

Asennuksen suunnittelu

+ ACSM1-04 on suojausluokan IP20 (UL
avoin) taajuusmuuttaja, jota tulisi kayttaa

lammitetyissa sisatiloissa valvotuissa
oloissa. Taajuusmuuttajan kotelointiluokka
maarittelee asennuspaikan ilman puhtauden.
Jaahdytysilman on oltava puhdasta, eika
siina saa esiintya sydvyttavia aineita tai
sahkda johtavaa polya. Lisatietoja on
Hardware Manual -oppaassa.

Kayttoympariston ilman maksimilampaétila on
40 °C nimellisvirralla. Laitteen
kuormitettavuus alenee 41..55 °C:ssa.

Jaahdytyslevylle asennettavat
taajuusmuuttajamoduulit (ACSM1-04Cxxxxx-
x) ovat UL-hyvaksyttyja komponentteja. UL-
yhteensopivissa asennuksissa asennus ja
jaéhdytys taytyy toteuttaa ACSM1-04 Drive
Modules (0.75 to 45 kW) Hardware Manual -
oppaan ohjeiden mukaisesti. Myds
jaahdytyslevylle asennettavaa
taajuusmuuttajamoduulia kayttava
lopputuote taytyy olla UL-hyvaksytty.

Taajuusmuuttaja sopii kaytettavaksi piireissa,
joissa kulkee korkeintaan 100,000 A
symmetrinen virta (rms), maks. 480 V
jannitteella.

Moottoripiirissa sijaitsevien kaapeleiden on
kestettava vahintdan 75 °C UL-
yhteensopivissa asennuksissa.

Syottdkaapeli on suojattava sulakkeilla tai
katkaisijoilla. Sopivat IEC- (luokka gG) ja UL-
(luokka T) sulakkeet on lueteltu ACSM1-04
Drive Modules (0.75 to 45 kW) Hardware
Manual -oppaan kohdassa Technical data.
Tietoa sopivista katkaisijoista saat ABB:n
paikallisilta edustaijilta.

Jos laite asennetaan Yhdysvalloissa,
haaroituskytkennan suojaus on tehtava
National Electrical Coden (NEC) ja muiden
paikallisten saanndsten mukaan. Tama
vaatimus tayttyy, kun kaytetdan UL-
hyvaksyttyja sulakkeita.

Jos laite asennetaan Kanadassa,
haaroituskytkennan suojaus on tehtava
Canadian Electrical Coden ja muiden
paikallisten saanndsten mukaan. Tama
vaatimus tayttyy, kun kaytetaan UL-
hyvaksyttyja sulakkeita.

Asennuksen pikaopas - ACSM1-04



» Taajuusmuuttajassa on National Electrical
Coden (NEC) mukainen ylikuormitussuojaus.
Lisatietoja ylikuormitussuojauksen
asetuksista on ko. ohjelmointioppaassa.

Mekaaninen asennus

Kiinnita taajuusmuuttajamoduuli
asennuspohjaan neljalla ruuvilla kiinnitysreikien
Iapi. Rungot A ja B voidaan asentaa DIN-
kiskoon, mutta myés nama moduulit on
suositeltavaa kiinnittdd asennuspohjaan
kahdella ruuvilla alempien kiinnitysreikien Iapi.

Jaahdytyslevylle asennettavien
taajuusmuuttajamoduulien (ACSM1-04Cx-
Xxxx-X) asennuksessa tulee noudattaa
ACSM1-04 Drive Modules (0.75 to 45 kW)
Hardware Manual -oppaan ohijeita.
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Sahkoliitannat
L1 L2 L3 PE
Kytkinvaroke (erotinlaite) \ l l l
NER
R
CHK-xx-verkkokuristin VS Ve WS
(lisavaruste) R RASAAN ?F%
x| Y] z

) L1 2] 13
JFI-xx-verkkosuodin 0 -0-0-g

(isdvaruste) ! THhA o

Lo -0 -0
L1 2] 3

ACSM1-04 (=F I __:L

[upc+]upc-] [UT]V1]W1] PE

(22 @ [REIR @

(= = :i1 CI:I'—T
: |

— |— * —

= I = Iﬁ
| -

EVIL ) [ =
P Jarruvastus

(lisdvaruste)
Moottori

*Huomautus: Kayta moottorikaapelointiin
erillistd maadoituskaapelia, jos
moottorikaapelin suojavaipan johtokyky on alle
50 % vaihejohtimen johtokyvysta eika
kaapelissa ole symmetrisid maadoitusjohtimia.

Tehokaapelit

Kaapelointiesimerkkeja on sivulla 47.

Kiristysmomentit on annettu sivulla 47 seka ko.

tekstikohdissa.

Kiinnita taajuusmuuttajaan sisaltyvat
riviliittimet.

Vain ACSM1-04xx-024A...090A-4: Irrota
kaksi taajuusmuuttajan yla- ja alaosassa
olevaa muovista liitinsuojaa. Kumpikin suoja
on kiinni kahdella ruuvilla.

Maadoittamattomat IT-verkot ja
epasymmetrisesti maadoitetut verkot: Irrota
lahella syottoliittimia sijaitseva VAR-ruuvi.

» Kiinnitd kaksi taajuusmuuttajaan sisaltyvaa

kaapelin kiinnikelevya, toinen ylds ja toinen
alas. Kiinnikelevyt ovat samanlaisia.

ACSM1-04xx-02A5...016A-4:
1,5 N'm
ACSM1-04xx-024A...090A-4:
3N'm

Kuori tehokaapeleita siten, ettd suojavaipat
ovat paljaana kaapelikiinnikkeiden kohdalla.

Kytke syo6ttod-, vastus- (jos kaytdssa) ja
moottorikaapelit taajuusmuuttajan vastaaviin
liittimiin.

Kirista kaapelikiinnikkeita paljaan
suojavaipan kohdalta. Kytke kaapelin
suojavaippojen paat maadoitusliittimiin
kaapelikenkien avulla. Peita paljaana nakyva
suojavaippa eristysteipilla.

Vain ACSM1-04xx-024A...090A-4: Leikkaa
liitinsuojiin sopivat aukot, jotta kaapelit
sopivat niistd. Aseta suojat paikoilleen.

Maadoita moottorikaapelin suojavaippa
moottorin padssa.

Asennuksen pikaopas - ACSM1-04
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Kaapelointiesimerkkejé

Kaapelikiinnike paljaan suojavaipan kohdalla.
ACSM1-04xx-02A5...016A-4

PE/maadoitusliitanta.

Paljas suojavaippa kaapelikiinnikkeen ja
liittimien valilla peitetaan eristysteipilla.

® OO

®

D

Ruuvikiristimen yksityiskohta:

£
(3)

/

;
20— 2 @
UDC+ UDC- ui vi w1 VAR

T i)
Teholiittimien hyvéksytyt liitinkoot

Taajuusmuuttajatyyppi i
ACSM1-04xx-024A...090A-4 ACSMA1-0dxx. . Liittimen koko
-02A5...07A0-4 0,25 ... 4 mm?
-09A5...016A-4 0,5... 6 mm?
-024A...090A-4 6 ... 70 mm2
& Kiristysmomentit
. . Teholiittimet (syotto-, Ruuvi-
Taajuusmufjttaja- moottori- ja kiristin
_ AC SBII%I?OTXX... jarruvas;u::aapelit) (A'\\:It::)
o | ( . .
@ u@u@= U1 @ @ -02A5...07A0-4 0,5...0,6 -
] _ N 2 -09A5...016A-4 1,2..15 -
i T i | -024A...090A-4 3 15
© © © _ _ PE/ Teho- e
@ Taajuusmuyttaja- maadoitus- | kaapeleiden m-lgz:os“t:t;!at
(@}. Acsm?olzxx... liittimet | kiinnikkeet )
o INSZINSANINE NSNS m N-m N-m N-m
e ——— -02A5...07A0-4 15 15 -
-09A5...016A-4 1,5 1,5
i -024A...090A-4 3 15 3
©
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Ohjauskaapelointi

Suojaa saikeet

Kiinnikelevyn asentaminen

kutistemuovilla tai

teipilla.

Kiinnikelevy voidaan kiinnittaa JCU-

ohjausyksikon yla- tai alaosaan.

poistamalla kaapelin
kiinnikkeen kohdalta.

suojavaippa esiin
ulompi kuori

£
°
Q
©
]
X
o
>
~

1,5 N'm

AEEEY

i 8 ah%4]
m——

(i

e~
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Huomautukset:

[Oletusasetus]

*Suurin sallittu kokonaisvirta: 200 mA
**ACSM1:n likkeenohjausohjelman
oletustehtava

Oheinen kytkentakaavio on vain
esimerkki.

Lisatietoja siirtoliittimen asennoista on
tekstissa.

Liitinkoot ja kiristysmomentit:
X2:0,5 ... 2,5 mmZ (24...12 AWG).
Momentti: 0,5 N-m

X3, X4, X35, X6:

0,5 ... 1,5 mm? (28...14 AWG).
Momentti: 0,3 N-m

Riviliittimien ja siirtoliittimien
jarjestys

E:_” ]_ X1 (2-napainen)

Lo~ .
T lew ]/ X2 (3-napainen)

—— X3 (4 x 4-napainen,
1 x 3-napainen)

X4 (1 x 7-napainen,
1 x 2-napainen,
1 x 3-napainen)

/J3

]— X5 (3-napainen)
J/ X6 (4-napainen,

oranssi)

I

X1
Ulkoinen sy6tto +24VI| 1
24V DC, 1,6 A GND 2
X2
Relelahto i NO 1
250 VAC/30VDC COM 2
2A ’i/—_ NC 3
X3
+24 V DC* +24VD 1
Digitaalimaa, 1/0 DGND 2
Digitaalitulo 1 [pysaytys/kaynnistys] DI1 3 g
Digitaalitulo 2 [ULK1/ULK2] DI2 4 |
+24 V DC* +24VD 5
Digitaalimaa, 1/0 DGND 6
Digitaalitulo 3 [vian kuittaus] DI3 7
Digitaalitulo 4 [paikoituksen kaynnistys]** Di4 8
+24 V DC* +24VD 9
Digitaalimaa, 1/0 DGND 10
Digitaalitulo 5 [paikoituksen asetus 1/2]** DI5 11
Digitaalitulo 6 [kotiinajo]** Di6 12
+24 V DC* +24VD 13
Digitaalimaa, 1/0 DGND 14
Digitaalitulo/lahto 1 [valmius] DIO1 15
Digitaalitulo/lahto 2 [kaynti] DIO2 16
+24 V DC* +24VD 17
Digitaalimaa, 1/0 DGND 18
Digitaalitulo/lahto 3 [vika] DIO3 19
X4
Ohijejannite (+) +VREF 1
Ohijejénnite (-) -VREF 2 f—l
Maa AGND 3
Analogiatulo 1 (Virta tai jannite, valitaan Al1+ 4
siirtoliittimella J1) [nopeusohje] Al1- 5
Analogiatulo 2 (Virta tai jannite, valitaan Al2+ 6
siirtoliittimella J2) [momenttiohje] Al2- 7
Al1 virran/jannitteen valinta J1
Al2 virran/jannitteen valinta J2 %
Termistoritulo TH 8 T
Maa AGND 9
Analogialahto 1 (virta) [lahtovirta] AO1 (I) 10
Analogialahto 2 (jannite) [todellinen nopeus] AO2 (U) 11
Maa AGND 12 :O
X5
Taajuusmuuttajien valisen litdnnan paatevastus J3
B 1
Taajuusmuuttajien valinen liitanta A 2
BGND 3
X6
ouT1 1 —|
Safe Torque Off -toiminto. Molempien piirien on ouT2 2 —m'_‘ .
oltava suljettu, jotta taajuusmuuttaja kaynnistyy. IN1 3 ﬁg
IN2 4

Ohjauspaneelin liitanta

X7

Muistiyksikén liitanta

X205

Asennuksen pikaopas - ACSM1-04
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» Aseta ohjausyksikon siirtoliittimet sopivaan

asentoon:

J1 — Maarittelee analogiatulon Al1 virta- tai

jannitetuloksi.

Virta Jannite

7 7
69 oo |AM oo g9 |AI1
Al2 Al2

8 8

J2 — Maarittelee analogiatulon Al2 virta- tai

jannitetuloksi.

Virta Jannite
7 7

A1 A1

Bd oo |AI2 oofod|Al2
8 8

J3 — Taajuusmuuttajien valisen liitannan
paatevastus. Aseta asennoksi ON, jos
taajuusmuuttaja on liitdnnan viimeinen
yksikko.

Paatevastus Paatevastus
ON OFF
Esle [T | °Ed|T |

Jatka taajuusmuuttajan kayttéonottoa
ohjelmointioppaassa annettujen ohjeiden
mukaan.

Asennuksen pikaopas - ACSM1-04



Snabbguide for
installation - ACSM1-04

Inledning

Denna guide innehaller den mest
grundlaggande informationen om mekanisk
och elektrisk installation av
frekvensomriktarmodul ACSM1-04 (0,75 till
45 kW). For komplett dokumentation se
hardvaruhandledning ACSM1-04 Drive
Modules (0.75 to 45 kW) Hardware Manual
(kod: 3AFE68797543 [engelskal).

Sakerhetsanvisningar

VARNING! Allt elektriskt
installations- och underhallsarbete
pa frekvensomriktaren skall utféras

av behdrig elektriker.

Arbeta aldrig med frekvensomriktaren,
bromschopperkretsen, motorkabeln eller
motorn nar systemet ar spanningssatt. Nar
matningen har franskilts, vanta alltid 5 minuter
for att lata mellanledskondensatorerna ladda ur
innan nagot arbete utférs pa frekvensomriktare,
styrkablar, motor eller motorkabel. Aven om
frekvensomriktaren inte ar spanningssatt kan
externt matade styrkretsar ha farliga
spanningar. Kontrollera alltid genom métning
att ingen spanning foreligger.

En roterande permanentmagnetmotor kan
generera farlig spanning. Las motoraxeln
mekaniskt fore anslutning av en
permanentmagnetmotor till frekvensomriktaren
och fore varje ingrepp i en frekvensomriktare

som ar ansluten till en permanentmagnetmotor.
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Planering av installation

* ACSM1-04 &r en frekvensomriktare med
kapslingsklass IP20 (UL, 6ppen typ) for
anvandning i kontrollerat inomhusklimat med
uppvarmning. Frekvensomriktaren skall
installeras i miljd med ren luft i enlighet med
sin kapslingsklass. Kylluften skall vara ren,
utan fratande eller ledande partiklar. Se
Héardvaruhandledning for detaljerad
specifikation.

» Max tillaten omgivningstemperatur ar
40°C vid markstrom. Strémmen stdmplas ner
inom temperaturomradet 41 till 55°C.

» De kylflansférsedda frekvensomriktar-
modulerna (ACSM1-04Cx-xxxx-x) ar UL-
listade komponenter. | UL-listade
installationer maste installation och kylning
utféras sa som beskrivs i ACSM1-04 Drive
Modules (0,75 to 45 kW) Hardware Manual.
Slutprodukten som den kylflansférsedda
modulen anvands i maste ocksa vara UL-
certifierad.

» Frekvensomriktaren lampar sig for
anvandning i kretsar med matningskapacitet
upp till 100 000 A rms symmetriskt,

480 V max.

» Kablarna i motorkretsen maste vara
klassade for minst 75 °C i UL-normerade
installationer.

» Natkabeln maste skyddas med sakringar
eller brytare. Lampliga IEC- (klass gG) och
UL- (klass T) sakringar listas i Technical data
i ACSM1-04 Drive Modules (0.75 to 45 kW)
Hardware Manual. Foér val av lampliga
brytare, kontakta ABB.

+ Vid installation i USA maste
grenledningsskydd tillhandahallas i enlighet
med National Electrical Code (NEC) och
eventuella lokala foreskrifter. For att uppfylla
detta krav, anvand UL-klassificerade
sakringar.

+ Vid installation i Kanada maste det finnas
grenledningsskydd i enlighet med Canadian
Electrical Code och eventuella lokala
foreskrifter. For att uppfylla detta krav,
anvand UL-klassificerade sakringar.

Snabbguide fér installation - ACSM1-04
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* Frekvensomriktaren erbjuder
Overbelastningsskydd i enlighet med
National Electrical Code (NEC). Se aktuell
Beskrivning av systemprogramvara for
information om installning av
Overbelastningsskydd.

Mekanisk installation

Fixera frekvensomriktarmodulen pa sitt stativ
med skruvar genom de fyra monteringshalen.
Byggstorlekarna A och B kan monteras pa en
DIN-skena; Vi rekommenderar dock att dven

dessa moduler monteras pa stativet med tva

skruvar genom de nedre monteringshalen.

For installation av kylflansférsedda moduler
(ACSM1-04Cx-xxxx-x), folj instruktionerna i
ACSM1-04 Drive Modules (0,75 to 45 kW)
Hardware Manual.

Snabbguide fér installation - ACSM1-04



Elektrisk installation

L1 L2 L3 PE
Franskiljare for l l l
matningsspanning Ao -\ -
(franskiljningsmajlighet) & |
med sakringar !

- I\l— \1_ 1
8 3 ul vl w
CHK-xx natreaktor —__ro-"0 0,

i | YY)
(tillval) LT <J><
x| Y] z
e . Ll 2l s
JFI-xx naffilter (tillval r0 =0 -0
e — 20
0] 2] -9
ACSM1-04 A= F r :j
[upc+]upc] [UT]V1]WA1] PE

22 @ [RIRY @
(::—i <|:I~—T

CI_IJJ

Bromsmotstand
(tillval)

*Obs: For motoranslutningen, anvand en
separat jordkabel om konduktiviteten hos
motorkabelskarmen understiger 50% av den
hos en fasledare och kabeln saknar
symmetriska jordledare.

Procedur for anslutning av
kraftkablar

Exempel pa anslutningar illustreras pa sid 54.
Atdragningsmoment anges pa sid 54 och i den
I6pande texten.

* Montera de medféljande plintblocken pa
frekvensomriktaren.

 Endast ACSM1-04xx-024A...090A-4: Ta bort
de bada plintk&porna av plast pa
frekvensomriktarens 6ver- och nederdel.
Varje kapa halls fast av tva skruvar.

» | IT-system (icke-direktjordade) och
impedansjordade TN-system, ta bort skruven
markt VAR nara matningsplintarna.
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» Fixera de bada medféljande
kabelklammplattorna, en pa dverdelen, en
pa nederdelen. Plattorna ar likadana.

ACSM1-04xx-02A5...016A-4:
1,5 Nm
ACSM1-04xx-024A...090A-4:
3 Nm

+ Skala matningskablarna sa att deras
skarmar exponeras i kabelklammorna.

* Anslut matningskabel, eventuell
motstandskabel och motorkabel till
respektive plintar pa frekvensomriktaren.

» Dra at kabelklammorna kring de exponerade
skarmarna. Anslut kabelskarmarnas
sammantvinnade andar till jordskruvarna
med hjalp av kabelskor. Tack synliga
exponerade skarmdelar med isoleringstejp.

+ Endast ACSM1-04xx-024A...090A-4: Skar
ut ldmpliga urtag i plintkdporna for att Iata
kablarna passera. Satt tillbaka kaporna.

« Jorda motorkabelskarmen vid motoranden.

Snabbguide fér installation - ACSM1-04
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Kabelanslutningsexempel.:

Kabelklammor éver exponerad skarm.
ACSM1-04xx-02A5...016A-4

Jordkabelanslutning.

Mellan kabelklamma och plint skall exponerad
skarm tackas med isoleringstejp.

OROIOIO,

©)
O
©)

Detalj av kabelsko:

20— @ @
UDC+ UDC- Ui vi W19 VAR

T S

Ledarareor som passar i kraftplintarna

ACSM1-04xx-024A...090A-4 Frelvensomylidartyp ACSM1- | Ledararea
-02A5...07A0-4 0,25 ... 4 mm?
-09A5...016A-4 0,5 ... 6 mm22
(1 ) -024A...090A-4 6 ... 70 mm?
————
e==0 & @) Atdragningsmoment
&, Frokvons. | P (0S| abets
omriktartyp bromsmotstandskablar) (insexskruv)
ACSM1-04xx...
@ Nm Nm
U -02A5...07A0-4 0,5...06 Ej akt.
g ] 2 -09A5...016A-4 1,2...1,5 Ej akt.
Il | | -024A...090A-4 3 15
© @ PE/
@ Frekvens- skyddsjord- | Kraftkabel- | Kraftplint-
omriktartyp aljlslut- plintar kapor
IS N2 N2 O o ACSM1-04xx... ningar
== — = S — u) Nm Nm Nm
— -02A5...07A0-4 1,5 1,5 Ej akt.
-09A5...016A-4 1,5 1,5 Ej akt.
© -024A...090A-4 3 1,5 3
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Skala av kabelns
yttermantel for att
exponera skarmen
vid kldAmman

Anvand krympslang
1,5N'm

eller tejp for att halla

ihop ledarna

Klammplaten kan monteras pa over- eller
underdelen av styrenheten JCU.

Montering av kldmmplat

Styrkablar

Snabbguide fér installation - ACSM1-04
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Noter:

[Forvald installning]

*Total maximal strom: 200 mA.
**Foérvald tilldelning med ACSM1
Motion Control Program

Illustrerad kabeldragning ar endast ett
exempel.

For bygling, se I6ptext.
Plintdimensioner och
atdragningsmoment:

X2:0,5 ... 2,5 mmZ (24...12 AWG).
Atdragningsmoment: 0,5 Nm

X3, X4, X35, X6:

0,5... 1,5 mm 2 (28...14 AWG).
Atdragningsmoment: 0,3 Nm

Ordning for plintar och byglar

= ]— X1 (2-polig)

- .
iml ]/ X2 (3-polig)

2

;

—— X3 (4 x 4-polig,
1 x 3-polig)

X4 (1 x 7-polig,
1 x 2-polig,
1 x 3-polig)
J1
” J2
J3

]— X5 (3-polig)
}/ X6 (4-polig,

orange)

21817 16561413 121 109 8765/ 4321

===

121 10

324

4321

I

X1
Ingang for extern matning av styrkort +24VI 1
24V DC, 1,6 A GND 2
X2
Relautgang i NO 1
250 VAC/30VDC COM 2
2A 4/—_ NC 3
X3
+24 V DC* +24VD 1
Jord for digitalt /0 DGND 2
Digital ingang 1 [Stopp/Start] DI1 3 B
Digital ingang 2 [EXT1/EXT2] DI2 4 |
+24 V DC* +24VD 5
Jord for digitalt I/O DGND 6
Digital ingang 3 [Felaterstallning] DI3 7
Digital ingang 4 [Startpositionering]** Di4 8
+24 V DC* +24VD 9
Jord for digitalt /0 DGND 10
Digital ingang 5 [Position ref. 1/2]** DI5 11
Digital ingang 6 [Hemmalage start]** Dl6 12
+24 V DC* +24VD 13
Jord for digitalt /0 DGND 14
Digital in-/utgang 1 [Driftklar] DIO1 15
Digital in-/utgang 2 [Drift] DIO2 16
+24 V DC* +24VD 17
Jord for digitalt /0 DGND 18
Digital in-/utgang 3 [Fel] DIO3 19
X4
Referensspanning (+) +VREF 1
Referensspanning (-) -VREF 2 f—‘
Jord AGND 3
Analog ingang 1 (strém eller spanning valjs med Al1+ 4
bygel J1) [Varvtalsreferens] Al1- 5
Analog ingang 2 (strém eller spanning valjs med Al2+ 6
bygel J2) [Vridmomentreferens] Al2- 7
Al1 val av strdm/spanning J1
Al2 val av strdm/spanning J2
Termistoringang TH 8 :' fT
Jord AGND 9
Analog utgang 1 (stréom) [Utstrom] AO1 (I) 10
Analog utgang 2 (spanning) [Arvarvtal] AO2 (U) 11
Jord AGND 12 :C>
X5
Terminering av drift till drift-buss J3
B 1
Drift till drift-buss. A 2
BGND 3
X6
. . X ) X OuT1 1
Salker vrldmomentﬁ:?nkoppllng. Bada.kretsarna ouT2 2 _|—|._ I
maste vara slutna for att frekvensomriktaren skall ———F4—— . N ..
starta. IN1 3 ﬁg
IN2 4
Anslutning for mandverpanelen X7
Anslutning for minnesenhet X205
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* Bygla styrenheten korrekt:

J1 — Avgér om analog ingang Al1 utgor
strom- eller spanningsingang.

Strém Spanning
7 7
69 oo |AIM colfod A1
Al2 Al2
8 8

J2 — Avgdr om analog ingang Al2 utgor
strom- eller spanningsingang.

Strom Spanning
7 7
Al1 Al
9 oo |AI2 oo fod|Al2
8 8

J3 — Terminering av drift till drift-buss. Satt till
ON om frekvensomriktaren ar den sista
enheten pa bussen.

Terminering ON Terminering
OFF
Edo [T | °Ed|T |

Fortsatt med idrifttagningen enligt
instruktionerna i aktuell Beskrivning av
systemprogramvara.

Snabbguide fér installation - ACSM1-04



58

Hizli kurulum kilavuzu -
ACSM1-04

Giris

Bu kilavuz, ACSM1-04 surict modulindn
(0,75 - 45 kW) mekanik ve elektrik donanimi
hakkinda temel bilgiler icermektedir. Belgelerin
tamami i¢in bkz. ACSM1-04 Stiriicii Modlilleri

(0,75 - 45 kW) Donanim Kilavuzu (kod:
3AFE68797543 [ingilizce]).

Guvenlik talimatlan

yeftkili elektrikgiler tarafindan

UYARI! Sirtcunun elektrik tesisati
A kurulumu ve bakim igleri yalnizca
yapilmalidir.

Sdrdcd, fren kiyici devresi, motor kablosu ve
motor Uzerinde slriiclde elektrik varken
kesinlikle galismayin. Besleme gerilimini
kestikten sonra suricu, kontrol kablosu, motor
veya motor kablosu Uzerinde islem yapmadan
once ara devre kondansatdrlerinin yuku
bosaltmalari i¢in 5 dakika bekleyin. Suricude
elektrik bulunmasa dahi harici olarak beslenen
kontrol devrelerinde tehlikeli seviyede gerilim
bulunabilir. Mutlaka 6lgim yaparak gerilim
bulunmadigindan emin olun.

Ddner sabit miknatisli motor tehlikeli seviyede
gerilim Uretebilir. Strtcuye sabit miknatish
motor baglamadan ve sabit miknatisli motora
bagl suricu sistemi Uzerinde islem
gerceklestirmeden dnce motor saftini mutlaka
mekanik olarak kilitleyin.

Elektrik tesisatinin planlanmasi

+ ACSM1-04; isitmali, kapali, kontrolll
alanlarda kullanilan bir IP20 (UL agik tip)
surdcudur. Surtct muhafaza sinifina uygun
temiz hava kosullarinda kurulmalidir.
Sogutma havasinin temiz, korozif

materyallerden ve elektrik agisindan iletken
tozlardan arinmis olmasi gerekir. Ayrintili
ozellikler icin bkz. Donanim Kilavuzu.

* Nominal akimda maksimum ortam hava
sicakhgi 40 °C'dir (104 °F). 41-55 °C (104-
131 °F) arasinda akim degeri duser.

» Soguk plakali stirticii moddlleri (ACSM1-
04Cx-xxxx-x), UL Onayl Bilesenlerdir. UL
uyumlu tesisatlarda, montaj ve sogutma
ACSM1-04 Siiriicii Mod(illeri (0.75 - 45 kW)
Donanim Kilavuzu'na goére yapiimalidir.
Soguk plakali strticti modualinin
kullanilacagi son drtinin de UL onayli olmasi
gerekir.

+ Sdrucu maksimum 480 V’dan fazla saglama
kapasitesi olmayan simetrik amperli devrede
kullanim i¢in uygundur.

* Motor devresinde bulunan kablolar UL
uyumlu tesisatlarda en az 75 °C (167 °F) igin
uygun olmaldir.

+ Girig kablosu sigortalarla ya da devre
kesicilerle korunmalidir. Uygun IEC (sinif gG)
ve UL (sinif T) sigortalarin listesi ACSM1-04
Stirticti Mod(illeri (0,75 - 45 kW) Donanim
Kilavuzu Teknik veriler boliminde
bulunmaktadir. Uygun devre kesiciler igin
yerel ABB temsilciniz ile iletisim kurun.

* ABD'de kurulum igin, dal devresi korumasi,
Ulusal Elektrik Yasasi (NEC) ve tim
yararlikteki yerel yasarlarla uygun olarak
saglanmalidir. Bu gereksinimi karsilamak igin
UL sinifi sigortalar kullanin.

» Kanada'da gergeklestirilecek kurulumlar icin
dal devresi korumasi Kanada Elektrik
Yasalarina ve yururlukteki tum yerel yasalara
uygun olarak saglanmalidir. Bu gereksinimi
karsilamak igin UL sinifi sigortalar kullanin.

» Surlcu, Ulusal Elektrik Yasasina (NEC)
uygun asiri yuk korumasi saglamaktadir.
Asiri yuk korumasi ayarlari igin uygun
Yazilim Kilavuzuna bakin.

Mekanik kurulum

Daort montaj deligi ve vidalari kullanarak strici
modulind montaj kaidesine baglayin. Cerceve
A ve B DIN rayina monte edilebilir; ancak
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modullerin alt montaj delikleri ve vidalar
kullanilarak montaj kaidesine de baglanmasi
Onerilir.

Soguk plakali strtici moddllerinin (ACSM1-
04Cx-xxxx-x), montaji icin ACSM1-04 Siirtict
Mod(illeri (0.75 - 45 kW) Donanim Kilavuzu’'nda
verilen talimatlari izleyin.

Elektrik kurulumu
L1 L2 L3 PE

Lo
S
CHK-xx ana sebeke —____ \1 \1 stl

bobini (opsiyonel)

Besleme kesme cihazi
(kesme aracl) ve
sigortalari

Q- o - o
JFI-xx ana sebeke My 25 3% ®
filtresi (opsiyonel) ! O/_'WOK-_/O o]
L7 27 ¢
ACSM1-04 A= F r __i—L
[upc+]upc] [UT]VT]WT] 5E

V2 @ [RIRD @

(= = = i 3 = I*—T
: |
[ Pl s A =z I
| "
1 . E_L;Hﬁ
w - Fren direnci
(opsiyonel)

*Not: Motor kablosu igin, motor kablosu
blendajinin iletkenligi faz iletkeninin
iletkenliginin %50'sinden daha azsa ve
kablonun simetrik toprak iletkenleri yoksa, ayri
bir topraklama kablosu kullanin.

Gug¢ kablosu dogseme ornekleri

Kablo déseme 6rnekleri 60. sayfada
bulunmaktadir. Sikma torklari 60. sayfada ve
metnin uygun kisimlarinda verilmistir.

+ Birlikte verilen terminal bloklarini sirtciye
takin.
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* Yalnizca ACSM1-04xx-024A...090A-4:
Sirdcinln st ve alt kismindaki iki plastik
konnektor kapagini gikarin. Her kapak iki
adet vida ile tutulur.

» |T (topraklamasiz) sistemler ve kdsede
topraklamali TN sistemlerde, besleme
terminallerinin yanindaki VAR isaretli vidayi
sokln.

» Sdricu ile birlikte verilen iki kablo kelepge
plakasini yukariya ve asagiya baglayin.
Kablo plakalari aynidir.

ACSM1-04xx-02A5...016A-4:
1.5 N'm (13 Ibf-ing)
ACSM1-04xx-024A...090A-4:
3 N'm (25 Ibf-ing)

1.5N'm
(13 Ibf-ing)

» Gug kablolarini, kablo kelepgelerinde
blendajin giplak olacagi sekilde soyun.

» Beslemeyi, direnci (eger varsa) ve motor
kablolarini strticinin uygun terminallerine
baglayin.

» Kablo kelepcelerini ¢iplak kablo blendajlarina
sikin. Kablo pabuglarini kullanarak kablo
blendaj uclarini toprak terminallerine
baglayin. Goérulen ¢iplak blendaji yalitim
bandiyla kapatin.

* Yalnizca ACSM1-04xx-024A...090A-4:
Kablolar i¢in konnektor kapaklarinin
kenarlarinda uygun yuvalar agin. Kapaklari
geri takin.

» Motor kablo blendajinin motor ucunda
topraklayin.

Hizli kurulum kilavuzu - ACSM1-04
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Kablo déseme ornekleri

ACSM1-04xx-02A5...016A-4

©)
O
©)

20— @ @
UDC+ UDC- Ui vi W19 VAR

T S

ACSM1-04xx-024A...090A-4

Ciplak blendaj tizerinde kablo kelepgesi.
PE/Toprak baglantisi.

Kablo kelepgesi ile terminaller arasinda giplak
blendaji yalitim bandi ile kapatin.

Vida pabucu ayrintilar:

OROIOIO,

Glic terminalleri tarafindan kabul edilen
kablo boyutlari

o==0 g ®
U D@U DC- U1 @

Siiriici tip ACSM1-04xx... Kablo boyutu
-02A5...07A0-4 0.25 ... 4 mm?
-09A5...016A-4 0.5 ... 6 mm?
-024A...090A-4 6 ... 70 mm?

Sikma torklari
Giig¢ terminalleri (besleme, Vida
Siiriici tipi motor ve fren direnci pabucu
ACSM1-04xx... kablolarr) (Allen vida)
N-m (Ibf-ing) N-m (Ibf-ft)
-02A5...07A0-4 05...06(4.4...5.3) N/A
-09A5...016A-4 1.2...1.5(10.6 ... 13.3) N/A
-024A...090A-4 3 (25) 15 (11)
o PE/Toprak | Giig kablosu Gig
Sriict tipi terminalleri | kelepgeleri konnektord
ACSM1-04xx... kapaklar
N'm (Ibfiing) | N-m (Ibf-ing) | N-m (Ibf-ing)
-02A5...07A0-4 1.5 (13) 1.5 (13) N/A
-09A5...016A-4 1.5(13) 1.5 (13) N/A
-024A...090A-4 3(25) 1.5 (13) 3(25)
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Kontrol kablolari

korumasi veya yalitim

Bostaki teller igin Isi
bandi kullanin

Kelepge plakasinin monte edilmesi

Kelepge plakasi JCU Kumanda Unitesinin

Uzerine veya altina baglanabilir.

Kelepgede kablonun

dis korumasini
cikarin ve kablo
blendajina ulasin

1.5N'm
(13 Ibf-ing)

0.7 N'm
(6.2 Ibf-ing)

Hizli kurulum kilavuzu - ACSM1-04
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Notlar:
[Varsayilan ayar]
*Toplam maksimum akim: 200 mA

**ACSM1 Hareket Kontrol Programi ile
varsayllan atama

Gosterilen kablolar yalnizca
demonstrasyon amaglidir.

Jumper ayarlari igin metne bakin.
Kablo boyutlar ve sikma torklari:
X2:0.5 ... 2.5 mm? (24...12 AWG).
Tork: 0,5 N-m (5 Ibf-in)

X3, X4, X35, X6:

0.5 ... 1.5 mm? (28...14 AWG). Tork:
0,3 N'm (3 Ibf-in)

Terminal baghklar ve
jumper'larin sirasi

= ]— X1 (2-kutup)

H] -
X2 (3-kutup)
|m ]/

.

3

—— X3 (4 x 4-kutup,
1 x 3-kutup)

X4 (1 x 7-kutup,
1 x 2-kutup, 1 x 3-
kutup)
J1
” J2

X5 (3-kutup)
(

}/ X6 (4 kutuplu, sar)

21817 16561413 121 109 8765/ 4321

===

121 10

324

4321

I

X1
Harici gug girisi +24VI 1
24V DC,16A GND 2

X2
Role gikisi — HAYIR 1
250 VAC/30VDC COM 2
2A 4/—_ NC 3

X3
+24 V DC* +24VD 1
Dijital 1/0 topraklama DGND 2
Dijital giris 1 [Start/Stop] DI1 3 B
Dijital giris 2 [EXT1/EXT2] DI2 Vi
+24 V DC* +24VD 5
Dijital 1/0 topraklama DGND 6
Dijital giris 3 [Hata resetleme] DI3 7
Dijital giris 4 [Konumlandirma starti]** Di4 8
+24 V DC* +24VD 9
Dijital 1/0 topraklama DGND 10
Dijital giris 5 [Konum ref. ayar 1/2]** DI5 11
Dijital giris 6 [Hedef arama starti]** D6 12
+24 V DC* +24VD 13
Dijital 1/0 topraklama DGND 14
Dijital giris/cikis 1 [Hazir] DIO1 15
Dijital giris/cikis 2 [Calisiyor] DIO2 16
+24 V DC* +24VD 17
Dijital 1/0 topraklama DGND 18
Dijital giris/¢ikis 3 [Hata] DIO3 19

X4
Referans gerilim (+) +VREF 1
Referans gerilim (-) -VREF 2 f—‘
Toprak AGND 3
Analog giris 1 (akim veya gerilim, jumper J1 ile Al1+ 4
segilebilir) [Hiz referansi] Al1- 5
Analog giris 2 (akim veya gerilim, jumper J2 ile Al2+ 6
segcilebilir) [Moment referansi] Al2- 7
Al1 akim/gerilim segimi J1
Al2 akim/gerilim segimi J2 %
Termistor girisi TH 8 T
Toprak AGND 9
Analog ¢ikis 1 (akim) [Cikis akimi] AO1 (1) 10
Analog ¢ikis 2 (gerilim) [Gergek hiz] AO2 (U) 11
Toprak AGND 12 :C>

X5
Sirlcu - surlci baglantisi sonlandirma J3

B 1
Sirlcu - surlci baglantisi. A 2
BGND 3
X6
OouT1 1 —|
Giivenli Moment Kapatma. Siriictiniin baglamasi ouT2 2 —,—|'_ .
icin her iki devre kapatiimalidir. IN1 3 ﬁg
IN2 4

Kontrol paneli baglantisi X7
Bellek Unitesi baglantisi X205
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Kumanda unitesi Gzerindeki jumper'lari
uygun konuma ayarlayin:

J1 - Analog giris Al1'in akim veya gerilim
girisi olarak kullanimini belirler.

Akim Gerilim

7 7
g oo A oo 9 |AM
Al2 Al2

8 8

J2 - Analog giris Al2'nin akim veya gerilim
girisi olarak kullanimini belirler.

Akim Gerilim
7 7

Al1 Al

9 oo |AI2 oo fod|Al2
8 8

J3 - Siricu - suricu baglanti sonlandirma.
Eger slrucu baglantidaki son Unite ise ON
olarak ayarlayin.

Sonlandirma Sonlandirma
ACIK KAPALI
Edo|T | oEd|T |

Uygun Yazilim Kilavuzundaki talimatlara gore
surdcu devreye alma ile devam edin.
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R 23555 - ACSM1-04

k]

AIRENH T ACSM1-04 1a) JIj 5K &) g A5 Ee AT A,
RS20 (0.75 & 45 KW). SER40 S fFis s
W, ACSM1-04 (7 5)#5 (0.75 5 45 kW) #1):
FHF (3ABD00021652).

A

BE VTR SR R R A
ZQS A DU e AR B B s EA T R4S o

ANRER A LRI R IR Bh 2%+ BTk
R, AL BRI T AT A . BT H
W, AAIRIKE) & = H gL AL
oL BEEA T ERAE 2T, AR DRSS B )
B e [ L AR OB e B e BV AR R SN
L L YNGR SRR 2 1) TP SIS U N S LB
RERE R o I S I A IR OB A% o R K S 152
FETTUR TAEZ AT, i R Al I SR Bl 4 2

ZIHIE .

Jog e (¥ ARG FB MU RT U™ A AG B (K L s o 7K
LS (Al IR SR B s e 2 Wi, L RAE A IR BN
i RGUERL D A HERLN, X LT AT 45
AT KLU .

T RIS IEC 61508 SIL 454 3 fil EN 954-1
LA S, L) R R A POAE. A
UEAFRE

ZEEIE

ACSM1-04 J& IP20 (UL JT #2574 ) By 25 2% 1) )

RIKzha%, TS TN EN . [k

UK ) % A I 22 B AE AT B R RV Vs A B . ¥

AT, I VA 8 b < R S

KA VEAN UL S 0L A2 1F T

o TEREHIR T, fem BN 40 °C
(104 °F) . 7F 41 % 55 °C (104 % 131 °F) ii&:
BN, HLRFEZ.

o A EIBUA R DR BN A AR (ACSM1-04Cx-XXXX-
X) 72 UL AIER JoAE . 288 UL 22235000, 2
15 I ACSM1-04 17k z)#4# 4 (0.75 to 45

kW) #1FF A rfe ST LB H . B
27 fily HR A R TR VA 2R A) R BX B 2 ABE e 04
ZiaE ik UL AAIE,

1) i 3K Bl s B o H T IR R E AN i
100,000 A, f5: A HLFE 480 V 1) HLik 25 5 .

T UL AR 2235 25Kk, AT F ML i P 3
¥ L2 AE 5 /b 75 °C (167 °F) I B2

AN ER A S A TR L S T Y 2
IEC (%544 gG) A1 UL (454 T) (s 2 Ar

ACSM1-04 [F/R%K 5145 (0.75 4 45 kW) 1#1F
FH, FEAREA —FHH . KT RFEPRUER
Wi s, IR i ABB AR AL

o XPFSRET, $EIRE SR EM (NEC) AN

W IPNEREE SR, R I SR R B4
N T AR IX R, TR UL DI K
Ao

ba /| E N DS DRI 31 IR PN IR 7S Wi
FAVERMER, IR SRR R AP e
N Tl AL IR ER, USR] UL IE R K
o

frl M X Bh A B AT £ B 500 A (NEC) 1
MRS IRE. KT AR R EE S I
R PEF A o
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PR 22 25E

FH %2 2 2 3 1ok DU A 22 25 R K Ar) R SR ) 2 B B
[ 7 B P o AMERSE AR B ] LL e 2|
DIN 340 I;  ABB il il T8 i i A 2 2% 1
FH 2 22 22 W B ] 52 31 22 e e b

KT HIBUAA AR IK B 23 1 H (ACSM1-04Cx-
XXxx-X) {12235, W ACSM1-04 D 17k 4K 5045
L (0.75 2145 kW) 121 F A TS .

AR 22 5%
L1 L2 L3 PE
AR b I

%(%ﬁﬁﬁ)\\\cﬁ_ﬁ_ﬁ
B

RN
CHK-xx ’-FH/TJ)\EEAb‘L%% ( ﬂ —— ri —l —:\l Bl
%

-

JFI-xx BB Bt (k)

ACSM1-04 (=T —_:L

[upc+]ubc] [UT]V1][W1] PE

*EER T RIS, RSB S
AT H A3 AR 50% I HEA X PRI
Ho AR, R A 2B PR S e 4
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B R REREF
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